
Manuale di istruzione 

 

Inverter 
Serie 8200/8210/8220/8240 

EDB8200IE 
00396012  L 



Il presente manuale Ë valido per gli inverter con le seguenti designazioni 
 
 820x E 1x. 1x.   
 8201 E 1x. 1x. V002 Profondit‡ ridotta 
 8202 E 1x. 1x. V002 Profondit‡ ridotta 
       
 8215 E 1x. 2x. V003 Separazione termica 
 8216 E 1x. 2x. V003  
 8217 E 1x. 2x. V003 Raffreddamento per 

convenzione 
 8218 E 1x. 2x. V003  
 821x E 0x. 1x.   
 821x E 1x. 2x.   
       
 822x E 0x. 0x.   
 822x E 1x. 1x.   
       
 824x E 1x. 1x.   
 824x E 1x. 1x. V003  
 

      
      
      

Inverter tipo      

Protezione IP20      

Versione hardware e indice      

Versione software e indice      

Variante      

      
 

 
     

Edizione del: 20/05/1997    
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N

`çãÉ=ìë~êÉ=áä=ã~åì~äÉ=Çá=áëíêìòáçåÉKKK=

=
=
=
=
=
=
=
=
iÉ=áåÑçêã~òáçåá=èìá=êáéçêí~íÉI=Ñ~Åáäáí~åç=ä~=äÉííìê~=ÇÉä=ã~åì~äÉ=É=ëá=íêçî~åç=~ääDáåáòáç=Çá=
çÖåá=ëÉòáçåÉ=É=~ääDáåÇáÅÉ=ÇÉä=ã~åì~äÉK=
=
=
kÉä=ã~åì~äÉ=ëçåç=êáéçêí~íá=ìå~=ëÉêáÉ=Çá=ëáãÄçäá=éÉê=ÅçåëÉåíáêÉ=~ääDìíÉåíÉ=ìå~=ê~éáÇ~=
áåÇáîáÇì~òáçåÉ=ÇÉá=éìåíá=éáª=áãéçêí~åíá=
=
=
=
nìÉëíç=ëáãÄçäç=ëá=êáÑÉêáëÅÉ=~Ç=áåÑçêã~òáçåá=Åçå=çéÉê~òáçåá=Ñ~Åáäáí~íÉ=
=
=
=
=
=
kçíÉ=ÅÜÉ=ÇçîêÉÄÄÉêç=ÉëëÉêÉ=çëëÉêî~íÉ=~ä=ÑáåÉ=Çá=Éîáí~êÉ=Çá=Ç~ååÉÖÖá~êÉ=
äD~éé~êÉÅÅÜá~íìê~K=
=
=
=
=
=
kçíÉ=ÅÜÉ=ÇçîêÉÄÄÉêç=ÉëëÉêÉ=çëëÉêî~íÉ=~ä=ÑáåÉ=Çá=Éîáí~êÉ=Ç~ååá=~ääÉ=éÉêëçåÉK=
=
=
=



=

 
 

=

O= L 

fåÑçêã~òáçåá=Çá=ëáÅìêÉòò~=

=

fëíêìòáçåá=çéÉê~íáîÉ=É=Çá=ëáÅìêÉòò~=éÉê=
ÅçåîÉêíáíçêá=

áå=ÅçåÑçêãáí¶=Åçå=ä~=ÇáêÉííáî~=~=Ä~ëë~=íÉåëáçåÉ=TPLOPLbb`=

NK=få=ÖÉåÉê~äÉ=
få=Ñìåòáçå~ãÉåíçI=á=ÅçåîÉêíáíçêá=ëí~íáÅá=Çá=ÑêÉèìÉåò~=éçëëçåç=Ç~êÉ=îáí~I=Ñ~ê=ãìçîÉêÉ=
ç=Ñ~ê=êìçí~êÉ=ÇÉääÉ=é~êíá=Çá=ìå~=ã~ÅÅÜáå~K=
=

få=Å~ëç=Çá=áå~ããáëëáÄáäÉ=êáãçòáçåÉ=ÇÉääÉ=ÅçéÉêíìêÉ=Çá=éêçíÉòáçåÉI=Çá=ìå=ìëç=
áãéêçéêáçI=Çá=ìå~=áåëí~ää~òáçåÉ=ëÄ~Öäá~í~=ç=Çá=åÉÖäáÖÉåò~=ÅD≠=áä=ëÉêáç=éÉêáÅçäç=Çá=
~êêÉÅ~êÉ=Öê~îá=ÑÉêáíÉ=~ä=éÉêëçå~äÉ=É=Ç~ååá=~ää~=éêçéêáÉí¶K=
=

mÉê=ìäíÉêáçêá=áåÑçêã~òáçåáI=îÉÇÉêÉ=ä~=ÇçÅìãÉåí~òáçåÉK=
=

qìííÉ=äÉ=çéÉê~òáçåá=èì~äá=ãçÇç=Çá=íê~ëéçêíçI=áåëí~ää~òáçåÉ=É=ãÉëë~=áå=ëÉêîáòáç=Åçë±=
ÅçãÉ=ä~=ã~åìíÉåòáçåÉ=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=Ñ~ííÉ=Ç~=éÉêëçå~äÉ=íÉÅåáÅç=ëéÉÅá~äáòò~íçK=
ElëëÉêî~êÉ=äÉ=fb`=PSQ=ç=`bkbib`=ea=PUQ=ç=afk=sab=MNMM=É=fb`=SSQ=ç=afk=sab=
MNNM=É=äÉ=äÉÖÖá=å~òáçå~äá=ëìää~=éêÉîÉåòáçåÉ=ÇÉÖäá=áåÑçêíìåáF=
=

nì~åíç=ëéÉÅáÑáÅ~íç=áå=èìÉëíÉ=áëíêìòáçåá=Ä~ëáä~êá=Çá=ëáÅìêÉòò~I=éÉê=?éÉêëçå~äÉ=íÉÅåáÅç=
ëéÉÅá~äáòò~íç?=ëá=áåíÉåÇÉ=èìÉää~=éÉêëçå~=ÅÜÉ=Ü~=Ñ~ãáäá~êáí¶=Åçå=äÉ=áåëí~ää~òáçåáI=áä=
ãçåí~ÖÖáçI=ä~=ãÉëë~=áå=ëÉêîáòáç=É=çéÉê~íáîáí¶=ÇÉá=éêçÇçííá=É=Ü~=ä~=èì~äáÑáÅ~=
åÉÅÉëë~êá~=éÉê=Ñ~ê=ÉëÉÖìáêÉ=äÉ=äçêç=ÑìåòáçåáK=

OK=rëç=áåíÉåòáçå~äÉ=
däá=áåîÉêíÉê=ëÉêáÉ=UOMñI=UONñ=É=UOOñ=ëçåç=Éèìáé~ÖÖá~ãÉåíá=ÉäÉííêáÅá=ÅçåÅÉéáíá=éÉê=
ÉëëÉêÉ=áåëí~ää~íá=áå=Å~ÄáåÉ=ÉäÉííêáÅÜÉ=Çá=~äí~=éçíÉåò~K=
däá=áåîÉêíÉê=ëÉêáÉ=UOMñI=UONñ=É=UOOñ=ëçåç=Ç~=ÅçåëáÇÉê~êÉ=ÅçãÉ=ÇÉá=ÅçãéçåÉåíá=
éÉê=ä~=î~êá~òáçåÉ=ÇÉää~=îÉäçÅáí¶=áå=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=Åçå=ìå=ãçíçêÉ=~ëáåÅêçåç=íêáÑ~ëÉI=Ç~=
áåëí~ää~êÉ=áå=ìå~=ã~ÅÅÜáå~=ç=Ç~=~ëëÉãÄä~êÉ=áåëáÉãÉ=~Ç=~äíêá=ÅçãéçåÉåíá=éÉê=
Ñçêã~êÉ=ìå~=ã~ÅÅÜáå~=ç=ìå=ëáëíÉã~K=
=

få=Å~ëç=Çá=áåëí~ää~òáçåÉ=ëì=ã~ÅÅÜáå~êáçI=ä~=ãÉëë~=áå=ëÉêîáòáç=ÇÉääDáåîÉêíÉê=EéKÉK=äD~îîáç=
Çá=åçêã~äá=çéÉê~òáçåáF=≠=éêçáÄáí~=Ñáåç=~=ÅÜÉ=åçå=≠=ëí~í~=~ééêçî~í~=ÉÇ=çëëÉêî~í~=ä~=
ÅçåÑçêãáí¶=ÇÉä=ã~ÅÅÜáå~êáç=áå=Ä~ëÉ=~ääÉ=ÇáêÉííáîÉ=UVLPVOLbb`=EaáêÉííáî~=ëáÅìêÉòò~=
ã~ÅÅÜáåÉ=J=jpaFK=bk=SMOMQK=
=



=

 
 

L 
P

i~=ãÉëë~=áå=ëÉêîáòáç=EéKÉK=äD~îîáç=Çá=åçêã~äá=çéÉê~òáçåáF=≠=~ããÉëë~=ëçäç=èì~åÇç=≠=
ëí~í~=éêçî~í~=ä~=ÅçåÑçêãáí¶=Åçå=äÉ=aáêÉííáîÉ=bj`=EUVLPPSLbb`FK==
=

däá=áåîÉêíÉê=ëçåç=ÅçåÑçêãá=Åçå=ä~=aáêÉííáî~=~=_~ëë~=J=qÉåëáçåÉ=TPLOPLbb`K=
oáëéçåÇçåç=~Öäá=ëí~åÇ~êÇ=~êãçåáòò~íá=ëÉêáÉ=éêbk=RMNTUL=afk=sab=MNSM=áå=
ÅçåÖáìåòáçåÉ=Åçå=äÉ=bk=SMQPVJNLafk=sab=MSSMI=é~êíÉ=RMM=É=bk=SMNQSLafk=sab=
MRRUK=
=

iÉ=áåÑçêã~òáçåá=ÅçåÅÉêåÉåíá=á=Ç~íá=íÉÅåáÅá=äÉ=ÅçåÇáòáçåá=Çá=~äáãÉåí~òáçåÉ=ÇÉÄÄçåç=
ÉëëÉêÉ=êáäÉî~íÉ=Ç~ääÉ=í~êÖÜÉííÉ=É=Ç~ää~=ÇçÅìãÉåí~òáçåÉ=íÉÅåáÅ~=É=êáÖáÇ~ãÉåíÉ=
çëëÉêî~íÉK=

PK=qê~ëéçêíçI=ëíçÅÅ~ÖÖáç=
iÉ=áëíêìòáçåá=éÉê=áä=íê~ëéçêíçI=äç=ëíçÅÅ~ÖÖáç=É=äDìëç=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=ÅçåÑçêãáK=
=

iÉ=ÅçåÇáòáçåá=Åäáã~íáÅÜÉ=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=ÅçåÑçêãá=Åçå=äÉ=éêbk=RMNTUK=

QK=fåëí~ää~òáçåÉ=
i~=áåëí~ää~òáçåÉ=É=áä=ê~ÑÑêÉÇÇ~ãÉåíç=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=áå=~ÅÅçêÇç=Åçå=äÉ=ëéÉÅáÑáÅÜÉ=
êáéçêí~íÉ=åÉää~=ÇçÅìãÉåí~òáçåÉK=
=

f=ÅçåîÉêíáíçêá=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=éêçíÉííá=Ç~=Åçåí~ííá=~ÅÅáÇÉåí~äáK=äå=é~êíáÅçä~êÉI=åçå=
éçêêÉ=~äíêá=ÅçãéçåÉåíá=~=êáÇçëëç=ÇÉá=ÅçåîÉêíáíçêá=ç=~Ç=ìå~=Çáëí~åò~=ÅÜÉ=éçíêÉÄÄÉ=
~äíÉê~êëá=åÉä=Åçêëç=ÇÉä=íê~ëéçêíç=ç=Çìê~åíÉ=ä~=ãçîáãÉåí~òáçåÉK=bîáí~êÉ=áä=Åçåí~ííç=
Åçå=á=ÅçãéçåÉåíá=ÉäÉííêçåáÅáK=
=

däá=áåîÉêíÉê=ÅçåíÉåÖçåç=ÅçãéçåÉåíá=ÉäÉííêçëí~íáÅá=ëÉåëáÄáäá=ÅÜÉ=éçëëçåç=
Ç~ååÉÖÖá~êëá=~ííê~îÉêëç=áä=ëÉãéäáÅÉ=Åçåí~ííçK=f=ÅçãéçåÉåíá=ÉäÉííêáÅá=åçå=ÇÉÄÄçåç=
ÉëëÉêÉ=Ç~ååÉÖÖá~íá=ãÉÅÅ~åáÅ~ãÉåíÉ=ç=Çáëíêìííá=EéçíÉåòá~äÉ=êáëÅÜáç=Çá=áåÑçêíìåá>FK=

RK=`çååÉëëáçåá=ÉäÉííêáÅÜÉ=
nì~åÇç=ëá=ä~îçê~=ëì=ÅçåîÉêíáíçêá=ëçííç=íÉåëáçåÉI=~ííÉåÉêëá=~ääÉ=ÇáêÉííáîÉ=å~òáçå~äá=áå=
íÉêãáåá=Çá=éêÉîÉåòáçåÉ=ÇÉÖäá=áåÑçêíìåá=EéKÉK=s_d=QFK=
=

i~=áåëí~ää~òáçåÉ=ÉäÉííêáÅ~=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=ÉëÉÖìáí~=áå=~ÅÅçêÇç=Åçå=äÉ=êÉ~äá=êáÅÜáÉëíÉ=EéKÉK=
ëÉòáçåÉ=ÇÉá=Å~îáI=ÑìëáÄáäá=ÅçääÉÖ~ãÉåíá=~=mbFK=mÉê=ìäíÉêáçêá=áåÑçêã~òáçåáI=îÉÇá=ä~=
êÉä~íáî~=ÇçÅìãÉåí~òáçåÉK=
=



=

 
 

=

Q= L 

fëíêìòáçåá=éÉê=ìå~=áåëí~ää~òáçåÉ=áå=~ÅÅçêÇç=~ääÉ=åçêã~íáîÉ=ëìääÉ=bj`I=èì~äá=
ëÅÜÉêã~íìêÉI=ãÉëë~=~=íÉêê~I=éçëáòáçåÉ=ÇÉá=ÑáäíêáI=É=Å~Ää~ÖÖá=ëçåç=áåÅäìëÉ=åÉää~=
ÇçÅìãÉåí~òáçåÉ=íÉÅåáÅ~=~ääÉÖ~í~K=i~=çëëÉêî~åò~=≠=êáÅÜáÉëí~=~åÅÜÉ=éÉê=èìÉá=
ÅçåîÉêíáíçêá=ÅÜÉ=éçêí~åç=áä=ã~êÅÜáç=`bK=i~=çëëÉêî~åò~=ÇÉá=î~äçêá=äáãáíÉ=êáÅÜáÉëíÉ=
Ç~ää~=äÉÖÖÉ=ëìääÉ=bj`=≠=ëçííç=ä~=êÉëéçåë~Äáäáí¶=ÇÉä=ÅçëíêìííçêÉ=ç=áåëí~ää~íçêÉ=ÇÉää~=
ã~ÅÅÜáå~K=
=

SK=léÉê~íáîáí¶=
i~=áåëí~ää~òáçåÉ=ÅÜÉ=ÅçãéêÉåÇÉ=ÅçåîÉêíáíçêá=ÇÉîÉ=éêÉîÉÇÉêÉ=Çáëéçëáíáîá=Çá=Åçåíêçääç=
É=É=Çá=éêçíÉòáçåÉ=~ÇÇáòáçå~äá=áå=~ÅÅçêÇç=Åçå=äÉ=êáÅÜáÉëíÉ=ëìää~=éêÉîÉåòáçåÉ=ÇÉÖäá=
áåÑçêíìåáI=î~äÉ=~=ÇáêÉ=~ÖáêÉ=êáëéÉíí~åÇç=Öäá=Éèìáé~ÖÖá~ãÉåíá=ÉäÉííêáÅáI=äÉÖÖÉ=
éêÉîÉåòáçåÉ=áåÑçêíìåáI=ÉíÅK=`~ãÄá~ãÉåíá=ëìá=ÅçåîÉêíáíçêá=éÉê=ãÉòòç=ÇÉä=ëçÑíï~êÉ=
çéÉê~íáîç=ëçåç=~ããÉëëáK=
=

fä=ÅçëíêìííçêÉ=ÇÉää~=ã~ÅÅÜáå~=ÇÉîÉ=éêÉîÉÇÉêÉ=ÇÉääÉ=ãáëìêÉ=Çá=éêçíÉòáçåÉ=ÅÜÉ=äáãáíáåç=
äÉ=ÅçåëÉÖìÉåòÉ=áå=Å~ëç=Çá=ã~äÑìåòáçå~ãÉåíç=ç=Öì~ëíç=ÇÉääDáåîÉêíÉê=E~ìãÉåíç=ÇÉää~=
îÉäçÅáí¶=ç=~êêÉëíç=áãéêçîîáëç=ÇÉä=ãçíçêÉF=~ä=ÑáåÉ=Çá=Éîáí~êÉ=Ç~ååá=~=éÉêëçåÉ=ç=ÅçëÉK=
J=räíÉêáçêá=Çáëéçëáíáîá=áåÇáéÉåÇÉåíá=éÉê=áä=ãçåáíçê~ÖÖáç=ÇÉá=äáîÉääá=Çá=ëáÅìêÉòò~==
==EîÉäçÅáí¶I=~î~åò~ãÉåíçI=ÑáåÉ=éçëáòáçåÉI=ÉíÅKF=
J=aáëéçëáíáîá=Çá=éêçíÉòáçåÉ=ÉäÉííêáÅá=ç=åçå=ÉäÉííêáÅá==
==EÅÜá~îáëíÉääá=ç=ÄäçÅÅÜá=ãÉÅÅ~åáÅáF=
J=jáëìêÉ=ÅçåÅÉêåÉåíá=áä=ëáëíÉã~=ÅçãéäÉíç=
=

açéç=~îÉêÉ=ëÅçääÉÖ~íç=áä=ÅçåîÉêíáíçêÉ=Ç~ää~=êÉíÉI=åçå=íçÅÅ~êÉ=áããÉÇá~í~ãÉåíÉ=é~êíá=
îáîÉ=ç=ãçêëÉííáÉêÉ=éÉê=îá~=ÇÉää~=éçëëáÄáäÉ=Å~êáÅ~=ÇÉá=ÅçåÇÉåë~íçêáK=^=í~äÉ=éêçéçëáíç=
çëëÉêî~êÉ=äÉ=áëíêìòáçåá=êáéçêí~íÉ=ëìää~=ÉíáÅÜÉíí~=éçëí~=ëìä=ÅçåîÉêíáíçêÉK=
=

aìê~åíÉ=áä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=íìííá=á=ÅçéÉêÅÜá=É=äÉ=éçêíÉ=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=íÉåìíÉ=ÅÜáìëÉK=
=

TK=j~åìíÉåòáçåÉ=É=ëÉêîáòáç=
lëëÉêî~êÉ=ä~=ÇçÅìãÉåí~òáçåÉ=ÇÉä=ÅçëíêìííçêÉK=
=

qÉåÉêÉ=äÉ=áëíêìòáçåá=Çá=ëÉêîáòáç=áå=ìå=éçëíç=ëáÅìêç>=
lëëÉêî~êÉ=áåçäíêÉ=äÉ=ëéÉÅáÑáÅÜÉ=É=äÉ=çéÉê~òáçåá=Çá=ëáÅìêÉòò~=ÇÉä=éêçÇçííç=
êáéçêí~íÉ=áå=èìÉëí~=ÇìÅìãÉåí~òáçåÉ>=



=

 
 

L 
R

`çåíÉåìíç=

má~åáÑáÅ~òáçåÉ=É=áåëí~ää~òáçåÉ=

NK=fåîÉêíÉê=ëÉêáÉ=UOMM= NN=
NKNK=sáëí~=ÇÉá=ãçÇÉääá= NN=
NKOK=`~ê~ííÉêáëíáÅÜÉ= NO=

OK=a~íá=íÉÅåáÅá= NQ=
OKNK=a~íá=ÖÉåÉê~äá=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UOMñbLUONñbLUOOñbLUOQñb= NQ=
OKOK=a~íá=åçãáå~äá= NR=

OKOKNK=a~íá=åçãáå~äá=UOMñb= NR=
OKOKOK=a~íá=åçãáå~äá=UONñb= NS=
OKOKPK=a~íá=åçãáå~äá=UOOñb= OM=
OKOKQK=a~íá=åçãáå~äá=UOQñb= OQ=

OKPK=aáãÉåëáçåá= OU=
OKQK=bäÉãÉåíá=Ñçêåáíá= OU=
OKRK=^ééäáÅ~òáçåÉ=ÅçãÉ=ÇáêÉííáî~=L=Å~ãéç=Çá=~ééäáÅ~òáçåÉ= OV=

PK=fåëí~ää~òáçåÉ=ãÉÅÅ~åáÅ~= PM=
PKNK=kçíÉ=áãéçêí~åíá= PM=
PKOK=jçåí~ÖÖáç=Åçå=ÖìáÇÉ=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=ç=ëí~ÑÑÉ=Eëí~åÇ~êÇF= PN=

PKOKNK=fåîÉêíÉê=UOMNb=~=UONQb= PN=
PKOKOK=fåîÉêíÉê=UONRb=~=UONUb= PO=
PKOKPK=fåîÉêíÉê=UOONb=~=UOOTb= PP=

PKPK=jçåí~ÖÖáç=ëì=ÖìáÇ~=afk= PQ=
PKPKNK=fåîÉêíÉê=UOMNb=~=UONQb= PQ=

PKQK=jçåí~ÖÖáç=Åçå=ëÉé~ê~òáçåÉ=íÉêãáÅ~=ÇÉää~=éçíÉåò~=
= E?qÉÅåçäçÖá~=mìëÜJíÜêçìÖÜ?F= PR=

PKQKNK=fåîÉêíÉê=UONRb=~=UONUb= PS=
PKQKOK=fåîÉêíÉê=UOONb=~=UOOTb= PT=

PKRK=jçåí~ÖÖáç=ÇÉääÉ=î~êá~åíá= PU=
PKRKNK=s~êá~åíÉ=UOMObKsMMO=EéêçÑçåÇáí¶=êáÇçíí~F= PU=
PKRKOK=s~êá~åíÉ=UONñbKsMMP=Eê~ÑÑêÉÇÇ~ãÉåíç=éÉê=ÅçåîÉåòáçåÉF= PU=



=

 
 

=

S= L 

QK=fåëí~ää~òáçåÉ=ÉäÉííêáÅ~= QO=
QKNK=kçíÉ=áãéçêí~åíá= QO=

QKNKNK=mÉê=ä~=ëáÅìêÉòò~=ÇÉääDçéÉê~íçêÉ= QO=
QKNKOK=mêçíÉòáçåÉ=áåîÉêíÉê= QP=
QKNKPK=mêçíÉòáçåÉ=ãçíçêÉ= QP=
QKNKQK=qáéç=É=ÅçåÇáòáçåÉ=ÇÉää~=êÉíÉ= QQ=
QKNKRK=péÉÅáÑáÅÜÉ=ëìá=Å~îá=Ç~=ìë~êÉ= QQ=
QKNKSK=`çääÉÖ~ãÉåíá=Çá=éçíÉåò~= QR=
QKNKSKN=cìëÄáäá=É=ëÉòáçåÉ=ÇÉá=Å~îá=éÉê=~òáçå~ãÉåíá=ëáåÖçäá= QS=
QKNKTK=`çääÉÖ~ãÉåíá=ãçíçêÉ= QU=
QKNKUK=`çååÉëëáçåá=Çá=Åçåíêçääç= RM=

QKOK=`çääÉÖ~ãÉåíá=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UOMñb= RO=
QKOKNK=`çääÉÖ~ãÉåíá=Çá=éçíÉåò~=UOMñb= RO=
QKOKOK=jçêëÉííáÉê~=Çá=Åçåíêçääç=UOMñ= RP=
QKOKPK=fåÖêÉëëá=É=ìëÅáíÉ=Çá=Åçåíêçääç=UOMñb= RR=

QKPK=`çääÉÖ~ãÉåíá=áåîÉêíÉê=UONñ= RS=
QKPKNK=`çååÉëëáçåá=Çá=éçíÉåò~=UONñ= RS=
QKPKOK=jçêëÉííáÉê~=Çá=Åçåíêçääç=UONñ= RT=
QKPKPK=fåÖêÉëëá=É=ìëÅáíÉ=Çá=Åçåíêçääç=UONñb= RV=

QKQK=`çääÉÖ~ãÉåíá=áåîÉêíÉê=UOOñb= SM=
QKQKNK=`çååÉëëáçåá=Çá=éçíÉåò~=UOOñb= SM=
QKQKOK=`çääÉÖ~ãÉåíá=Çá=Åçåíêçääç=UOOñb= SN=
QKQKPK=fåÖêÉëëá=É=ìëÅáíÉ=Çá=Åçåíêçääç=áåîÉêíÉê=UOOñ= SP=

QKRK=cìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=ÅçååÉëëáçåÉ=~Ç=ìå=a`JÄìë= SR=
QKRKNK=dêìééá=Çá=~òáçå~ãÉåíá= SR=
QKRKOK=^äáãÉåí~òáçåÉ=áå=a`= SU=

QKSK=fåëí~ää~òáçåÉ=Çá=ìå=íáéáÅç=ëáëíÉã~=`b= SV=
QKSKNK=kçíÉ=ÖÉåÉê~äá= SV=
QKSKOK=fåëí~ää~òáçåÉ= TM=

jÉëë~=áå=ëÉêîáòáç= =

NK=^ÅÅÉåëáçåÉ=áåáòá~äÉ= TR=

OK=léÉê~íáîáí¶= TS=



=

 
 

L 
T

m~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ= =

NK=léÉê~íáîáí¶=Ä~ëÉ= TV=
NKNK=sáëì~äáòò~òáçåÉ=ÇÉääç=ëí~íç=çéÉê~íáîç= TV=

NKNKNK=iba= TV=
NKNKOK=q~ëíáÉê~=Çá=éêçÖê~ãã~òáçåÉ=UOMN__= UM=

NKOK=píêìííìê~=ÇÉä=éêçÖê~ãã~=çéÉê~íáîç= UO=
NKPK=jÉãçêáòò~òáçåÉ=É=Å~ãÄáç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá= UQ=

NKPKNK=jÉãçêáòò~òáçåÉ=É=Å~ãÄáç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=Åçå=ä~=í~ëíáÉê~==
= UOMN__= UR=
NKPKOK=jÉãçêáòò~òáçåÉ=É=Å~ãÄáç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=éÉê=ãÉòòç=

ÇÉääDáåíÉêÑ~ÅÅá~=ëÉêá~äÉ= US=

OK=cìåòáçåá=léÉê~íáîÉ= UT=

PK=cìåòáçåá=Çá=Åçåíêçääç= UT=

QK=cìåòáçåá=îáëì~äáòò~òáçåÉ= UT=
QKNK=s~äçêá=îáëì~äáòò~íá= UT=
QKOK=sáëì~äáòò~òáçåÉ=~ää~=~ÅÅÉåëáçåÉ= UU=
QKPK=sáëì~äáòò~òáçåÉ=~ëëçäìí~=Çá=ìå=î~êá~ÄáäÉ=Çá=éêçÅÉëëç= UU=
QKQK=jáëìê~=ÇÉä=íÉãéç=Çá=Ñìåòáçå~ãÉåíç= UV=
QKRK=sÉêëáçåÉ=É=íáéç=Çá=áåîÉêíÉê= UV=

RK=cìåòáçåá=Çá=ãçåáíçê~ÖÖáç= VM=
RKNK=oÉä~ó=Çá=ìëÅáí~= VM=

RKNKNK=oÉä~ó=Çá=ìëÅáí~=hN= VM=
RKNKOK=oÉä~ó=Çá=ìëÅáí~=hO= VN=

RKOK=rëÅáíÉ=~å~äçÖáÅÜÉ= VP=
RKPK=pçêîÉÖäá~åò~=íÉêãáÅ~=ÇÉä=ãçíçêÉ= VQ=

RKPKNK=pçêîÉÖäá~åò~=f²=ˇ=í= VQ=
RKPKOK=fåÖêÉëëç=mq`= VS=

RKQK=oÉëÉí=qofm==EoÉëÉí=qofmF= VT=

SK=q~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá= VU=
SKNK=q~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éÉê=ä~=ëÉêáÉ=UOMñb= VU=
SKOK=q~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éÉê=ä~=ëÉêáÉ=UONñb= NMP=
SKPK=q~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éÉê=äÉ=ëÉêáÉ=UOOñb=L=UOQñb= NMU=



=

 
 

=

U= L 

pÉêîáÅÉ= =

NK=fåÇáÅ~òáçåá=Çá=ãçåáíçê~ÖÖáç= NNR=

OK=fåÇáÅ~òáçåá=Çá=Öì~ëíç= NNS=
OKNK=mçëëáÄáäÉ=áåÇáÅ~òáçåÉ=Çá=Öì~ëíç=~ääDáåëÉêáãÉåíç=ÇÉää~=êÉíÉ= NNS=
OKOK=jÉëë~ÖÖá=Çá=Öì~ëíç=áå=Ñìåòáçå~ãÉåíç= NNS=

PK=oáÅÉêÅ~=Öì~ëíá= NNU=
PKNK=fä=ãçíçêÉ=åçå=Öáê~= NNU=
PKOK=fä=iba=îÉêÇÉ=ä~ãéÉÖÖá~= NNU=
PKPK=fä=iba=êçëëç=ä~ãéÉÖÖá~=EçÖåá=MKQ=ëÉÅçåÇáF= NNU=
PKQK=fä=iba=êçëëç=ä~ãéÉÖÖá~=EçÖåá=ëÉÅçåÇçF= NNU=
PKRK=f=iba=ëçåç=ëéÉåíá= NNV=
PKSK=fä=ãçíçêÉ=åçå=Öáê~=êçíçåÇç= NNV=
PKTK=fä=ãçíçêÉ=~ëëçêÄÉ=íêçéé~=ÅçêêÉåíÉ= NNV=



=

 
 

L 
V

^ééÉåÇáÅÉ= =

^N=^ÅÅÉëëçêá= NON=
^NKNK=^ÅÅÉëëçêá=ÖÉåÉê~äá= NON=
^NKOK=qáéç=Çá=~ÅÅÉëëçêá=ëéÉÅáÑáÅá=éÉê=áåîÉêíÉê=UOMñb= NON=
^NKPK=qáéç=Çá=~ÅÅÉëëçêá=ëéÉÅáÑáÅá=éÉê=áåîÉêíÉê=UONñb= NOO=
^NKQK=qáéç=Çá=~ÅÅÉëëçêáç=ëéÉÅáÑáÅç=éÉê=áåîÉêíÉê=UOOñb= NOQ=

^O=aáêÉííáî~LaáÅÜá~ê~òáçåÉ=Çá=ÅçåÑçêãáí¶=`b= NOR=
^OKNK=nì~äÉ=≠=äç=ëÅçéç=ÇÉää~=ÇáêÉííáî~=`b\= NOR=

^OKOK=`çë~=áãéäáÅ~=áä=ã~êÅÜáç=`b\= NOR=
^OKPK=aáêÉííáî~=`b=Çá=Ä~ëë~=íÉåëáçåÉ==ETPLOPLbb`F= NOS=

^OKPKNK=få=ÖÉåÉê~äÉ= NOS=
^OKPKOK=aáÅÜá~ê~òáçåÉ=Çá=ÅçåÑçêãáí¶=DVR=êÉä~íáî~=~ää~= NOT=
aáêÉííáî~=~=_~ëë~JíÉåëáçåÉ=ETPLOPLbb`F= NOT=

^OKQK=aáêÉííáî~=`b=ëìää~=`çãé~íáÄáäáí¶=bäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~=EUVLPPSLbb`F= NOU=
^OKQKNK=få=ÖÉåÉê~äÉ= NOU=
^OKQKOK=`çãéçåÉåíá=éÉê=áä=íáéáÅç=ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=`b= NOU=
^OKQKPK=^ééäáÅ~òáçåÉ=ÅçãÉ=ÇáêÉííáî~LpÅçéç=ÇÉää~=~ééäáÅ~òáçåÉ= NOV=
^OKQKQK=aáÅÜá~ê~òáçåÉ=Çá=ÅçåÑçêãáí¶=`b=DVR=êÉä~íáîç=~ää~=

Åçãé~íáÄáäáí¶=ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~=EUVLPPSLbb`F= NPM=
^OKRK=aáêÉííáî~=`b=êÉä~íáî~=~ääÉ=ã~ÅÅÜáåÉ=EUVLPVOLbb`F= NPO=

^OKRKNK=få=ÖÉåÉê~äÉ= NPO=
^OKRKOK=aáÅÜá~ê~òáçåÉ=`b=ÇÉä=ÅçëíêìííçêÉ=êÉä~íáî~=~ääÉ=
= ã~ÅÅÜáåÉ=EUVLPVOLbb`F= NPP=

fåÇáÅÉ= NPQ=



=

 
 

=

NM= L 

=



=

 
 

L 
NN

má~åáÑáÅ~òáçåÉ=É=áåëí~ää~òáçåÉ==
NK= fåîÉêíÉê=ëÉêáÉ=UOMM=
NKNK= sáëí~=ÇÉá=ãçÇÉääá=

8241

8201

8202 
V002

8202

8203

8204

0.37

0.55

0.75

0.75

1.5

2.2

3.0

4.0

5.5

7.5

11

15

22

30

45

55

75

90

8211

8212

8213

8214

8215

8216

8217

8218

8221

8222

8223

8224

8225

8226

8227

8242

8243

8244

8245

8246

L1/N /P E
AC  220 /230V

L1 /L2/L3/P E
AC 400 /460V

L1 /L2/L3/P E
AC 400 /480V

L1/L2/L3/P E
AC 400 /480V

Motor power (4-pole ASM  230/400V)

kW

Frame size

Rated voltage

=



=

 
=

NO= L 

NKOK= `~ê~ííÉêáëíáÅÜÉ=
 820xE 821xE 822xE 824xE 

Disegno compatto ●  ●  ●  ●  

Capacit= di sovraccarico fino al 150% IN  ●  ●  ●  ●  

Uscite inverter protette contro corto circuito ●  ●  ●  ●  

Controllo protezione verso terra all'inserzione della rete  ●  ●  ●  ●  

Protezione verso terra in tutte le condizioni   ●  ●  

Frequenza di chopper 9.2 kHz ●     

Frequenza di chopper selezionabile 4 , 8, 12 , 16 kHz  ●  ●  ●  

Controllo caratteristiva V/f-con  boost costante o auto boost ●     

Controllo della corrente o caratteristica V/f-selezionabile  ●  ●  ●  

Compensazione della rete  ●  ●  ●  

Compensazione dello scorrimento ●  ●  ●  ●  

Regolazione limite di corrente con riduzione della V/f-  ●  ●  ●  

Inverter in PWM stadi  di potenza a IGBT  ●  ●  ●  ●  

Connessione in DC bus e chopper di frenatura ●  ●  ●  ●  

Ingressi e uscite analogiche isolate ●  ●  ●  ●  

Relay di uscita (contatto in scambio) 1 1 2 2 

Uscite digitali  PLC-compatibili (moduli I/O 8275 ) 3 
Opzione 

3 
Opzione 

3 
Opzione 

3 
Opzione 

Ingressi digitali isolati con funzione programmabile 4 4 4 4 

Fino a 3 frequenze JOG per parametrizzazione ●  ●  ●  ●  

Frenatura DC ●  ●  ●  ●  

Funzione di TRIP set e TRIP reset  ●  ●  ●  ●  

=



=

 
 

L 
NP

=
 820xE 821xE 822xE 824xE 

Motopotenziometro ●  ●  ●  ●  

Frequenza massima fino a 240 Hz/480 Hz ●     

Frequenza massima fino a 480 Hz  ●  ●  ●  

Circuito di riavvio al volo ●  ●  ●  ●  

2 parametrizzazioni ●  ●  ●  ●  

Conteggio tempo di funzionamento ●  ●  ●  ●  

Montaggio con separazione termica della parte di potenza  dal  8215xE ●  ●  

Ventilatore in funzione controllato dalla temperatura   ●  ●  

Monitoraggio della PTC-motore  Opzione Opzione ●  ●  

Accessori innestabili     

Tastiera a LCD 8201BB per il controllo e la parametrizzazione con memoria 
propria per il trasferimento dei parametri 

●  ●  ●  ●  

Modulo interfaccia seriale RS 232/485 2102IB per bus LECOM o fibra ottica ●  ●  ●  ●  

Modulo interfaccia 2111IB Interbus-S  ●  ●  ●  ●  

Modulo interfaccia 2171 CAN bus  ●  ●  ●  ●  

Modulo I/O 8275 IB   ●  ●  ●  ●  

Modulo PTC 8274 IB   ●  ●    

Modulo 8276 IB   ●  ●  ●  ●  

Ingresso analogico bipolare 8278 IB ●  ●  ●  ●  

=
 



=

 
=

NQ= L 

OK= a~íá=íÉÅåáÅá=
OKNK= a~íá=ÖÉåÉê~äá=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UOMñbLUONñbLUOOñbLUOQñb==
Protezione  IP20 a  VDE 0470 (EN 60529) 
=

Immunit= disturbi IEC 801-2  /91 Scariche elettrostatiche sulla carcassa e sul 
dissipatore 

Severit= 3 
6 kV per contatto, 
8 kV clearance 

 IEC 1000-4-3 Campo elettromagnetico 
Campo di frequenza  26-1000MHz 

Severit= 3 
10 V/m 

 ENV 50140  /93 Alto campo di frequenza  
Range frequenza 80-1000MHz, 
80% modulazione ampiezza  

Severit= 3 
10 V/m 

  Frequenza fissa  
900 MHz con 200Hz, 100% modulazione 

10 V/m 

 IEC 801-4  /88 Transienti veloci, 
Scoppio dei morsetti di potenza   

Severit= 3 
2 kV /5 kHz 

  Scoppio sul bus e cavi di controllo  Severit= 4 
2 kV /5 kHz 

 IEC 801-5 
(solo tipi 821x) 

Test sovracorrente 
Cavi di rete 

Installazione classe 3 

Emissione disturbi EN 55022  7/92 Radio interferenze tra carcassa e rete  
Campo di frequenza 0.15 - 1000 MHz 

Classe B  
per uso in aree residenziali  e 
commerciali 

 EN 55011  7/92 
(da usare in aggiunta 
alle  
 IEC 22G) 

Radio interferenze tra carcassa e rete  
Range frequenza 0.15 - 1000 MHz 
L'emissione di disturbi in zone industriali non , 
limitato nelle IEC 22G. 

Classe A 
per l'uso in aree industriali 

=

Soppressione radio interferenze  prEN 50081-2 
EN 55011 (con filtro di rete o indut. di rete + filtro RFI ) 

Resistenza sovracorrente Classe I a VDE0160 
Resistenza dielettico Resistenza sovracorrente classe III a VDE 0110 
Temperatura ambiente 0  a +40 0C durante il funzionamento, senza condensa 

a +50 0C con riduzione della potenza del 2.5% / 0C  
-25 a +550C durante lo stoccaggio 
-25 a +70 0C durante il trasporto 

Altitudine di installazione fino a 10 0 0  m slm: 10 0 % con corrente nominale 
fino a 40 0 0  m slm:  5% / 10 0 0 m di riduzione della corrente nominale 

Inquinamento permesso Inquinamento livello 2 a VDE 0 110 , parte 2 
Umidit= consentita Umidit= relativa 80 %, senza condensa 
Immunit= alle vibrazioni Disegnato in conformit= alle Germanischer Lloyd,  

=



=

 
 

L 
NR

OKOK= a~íá=åçãáå~äá=

OKOKNK=a~íá=åçãáå~äá=UOMñb=
Inverter tipo 820 1E 820 2E 820 3E 820 4E 

Numero di articolo 33.820 1E 33.820 2E 33.820 3E 33.820 4E 
Tensione di rete  1/ N/ PE/ AC/ 230 V / 50 Hz/60 Hz 

Campo permesso 190 ...260 V ±0 % / 45...65Hz ±0 % 
 
Opzione I 2/ PE/ AC/ 230 V / 50  Hz/60  Hz  
campo permesso 190 ...260 V ±0 % / 45...65Hz ±0 % 
 
Opzione II 1/ PE/ DC/ 325V  

campo permesso 270 ...360 V/ ±0 %  

Tensione di uscita1) 3/ PE / AC/ 0 ...Vrete / 0 ...50 Hz , fino a 240  Hz selezionabile  

Dati con funzionamento da rete: 1 AC / 230 V / 50 Hz/60 Hz 
Potenza nominale motore 4-poli ASM 0 .37kW 0 .75kW 1.5kW 2.2kW 

Corrente di uscita 2.6A 4.0 A 7.0 A 9.5A 
Max. corrente per 60 s  3.9A 6.0 A 10 .5A 14.2A 
Potenza di uscita  1.0 kVA 1.5kVA 2.7kVA 3.6kVA 
     

Corrente di rete r.m.s 2) 
senza induttanza di rete / filtro  
con induttanza di rete / filtro  

 
5.0 A  
4.2A 

 
9.0 A  
7.5A 

 
15.0 A  
12.5A 

 
20 .0 A  
17.0 A 

Potenza dissipata 3) 30  W 50  W 70  W 10 0  W 
Frequenza di chopper   fino a 9.2kHz 

Risoluzione di frequenza 50 mHz assoluti 
Precisione di frequenza 
Selezione riferimento digitale 
Selezione riferim. analogico 
   - linearit= 
   - temperatura 0 ...40 0C 
   - offset  

  
± 0 .0 5Hz 
 
@ 0 .5% (max. selezione del segnale 5V o 10 V)  
+ 0 .4%                                       " 
@ 0 .3%                                       " 

Peso Tipi preferenziali 
 Varianti 

1 kg 1.3 kg 
1 kg 

2.2 kg 2.2 kg 

=
NF=`çå=áåÇìíí~åò~=Çá=êÉíÉ=L=ÑáäíêçW=ã~ñK=íÉåëáçåÉ=Çá=ìëÅáí~=Z==Å~K=VS=B=ÇÉää~=íÉåëáçåÉ=Çá=êÉíÉ=
OF=lëëÉêî~êÉ=áä=Å~êáÅç=ÇÉä=ÅçåÇìííçêÉ=kJÅçå=ÇáëíêáÄìòáçåÉ=ëáããÉíêáÅ~=ÇÉää~=êÉíÉ=íê~=î~êá=

áåîÉêíÉê>=EîÉÇá=áåëí~ää~òáçåÉ=ÉäÉííêáÅ~F==
PF=`çå=ÅçêêÉåíÉ=åçãáå~äÉ=



=

 
=

NS= L 

OKOKOK=a~íá=åçãáå~äá=UONñb=
Inverter tipo 8211E 8212E 8213E 8214E 
Numero articolo 33.8211E 33.8212E 33.8213E 33.8214E 
Tensione di rete  3/ PE/ AC/ 460 V / 50 Hz/60 Hz  

Campo permesso 320 V...510 V± 0 % / 45...65Hz± 0 % 
 
Opzione 1/ PE/ DC/ 650 V  
campo permesso 450 V...715V± 0 %  

Tensione di uscita1) 3/ PE / AC/ 0 ...Vrete / 0 ...50 Hz , fino a  480  Hz selezionabile  

Dati con alimentazione: 3 AC / 40 0 V / 50 Hz/60  Hz 
Potenza nominale motore 
4-poli ASM 

0 .75 kW 1.5 kW 2.2 kW 3.0  kW 

Corrente di uscita 4 /8 kHz  2.4 A 3.9 A 5.5 A 7.3 A 
Corrente di uscita 12 /16 kHz 2,0  A / 1,8 A 3,3 A / 2,9 A 4,6 A / 4,1 A 6,1 A / 5,5 A 
Corrente di uscita 12 /16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

1,9 A / 1,6 A 3,1 A / 2,5 A 4,4 A / 3,6 A 5,8 A / 4,7 A 

Max. corrente per 60  s 
4 kHz/8 kHz 

3,6 A 5,9 A 8,3 A 11 A 

Max. corrente per 60  s 
12 kHz/16 kHz 

3,0  A / 2,7 A 4,9 A / 4,4 A 6,9 A / 6,2 A 9,2 A / 8,2 A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz/16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

2,9 A / 2,4 A 4,7 A / 3,8 A 6,6 A / 5,4 A 8,8 A / 7,1 A 

Potenza di uscita 4 kHz/8 kHz 1,6 kVA 2,7 kVA 3,8 kVA 5,2 kVA 

Dati con alimentazione: 3 AC / 460  V / 50  Hz/60  Hz 
Potenza nominale motore 
4-poli ASM 

1.1 kW 1.5 kW 2.2 kW 3.7 kW 

Corrente di uscita 4 /8 kHz  2.4 A 3.9 A 5.5 A 7.3 A 
Corrente di uscita 12 /16 kHz 1,9 A / 1,7 A 3,0  A / 2,7 A 4,3 A / 3,8 A 5,7 A / 5,1 A 
Corrente di uscita 12 /16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

1,8 A / 1,5 A 2,9 A / 2,3 A 4,1 A / 3,3 A 5,4 A / 4,4 A 

Max. corrente per 60  s 
4 kHz/8 kHz 

3,6 A 5,9 A 8,3 A 11 A 

Max. corrente per 60  s 
12 kHz/16 kHz 

2,8 A / 2,5 A 4,6 A / 4,1 A 6,6 A / 5,8 A 8,7 A / 7,7 A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz/16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

2,7 A / 2,1 A 4,4 A / 3,5 A 6,2 A / 5,0  A 8,2 A / 6,6 A 

Potenza di uscita 4 kHz/8 kHz 1,9 kVA 3,1 kVA 4,3 kVA 5,8 kVA 

=



=

 
 

L 
NT

=
Inverter tipo 
Numero articolo 

8211E 
33.8211E 

8212E 
33.8212E 

8213E 
33.8213E 

8214E 
33.8214E 

Corrente r.m.s di rete 1) 
Senza induttanza di  rete / filtro  
Con induttanza di rete / filtro  

 
3.75A 
2.5A 

 
5.85A 
3.9A 

 
7.5A  
5.0 A 

 
--/--  
7.0 A 

Potenza dissipata 
 

55W 75AW 90 W 10 0 W 

Frequenza di chopper fCH 
 

regolabile 4kHz, 8kHz, 12kHz, 16kHz / osservare declassamento! 

Frequenza di campo Risoluzione 20 mHz assoluti 
 Precisione 

Selezione riferimento digitale       ± 0 .0 5Hz 
Selezione riferimento analogico 
- linearit= @ 0 .5% (ref. fmax) 
- temperatura  0 ...40 0C + 0 .4% 
- offset @ 0 % 

Peso 2.2 kg 2.2 kg 2.2 kg 2.2 kg 
=

NF=`çå=áåÇìíí~åò~=Çá=êÉíÉLÑáäíêç=Çá=êÉíÉW=ã~ñK=íÉåëáçåÉ=Çá=ìëÅáí~=Z==Å~K=VS=B=ÇÉää~=íÉåëáçåÉ=Çá=
êÉíÉ=

OF=a~íá=éÉê=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=í~ê~íìê~=Çá=Ñ~ÄÄêáÅ~I=ÑêÉèìÉåò~=Çá=ÅÜçééÉê=U=âeò=
PF=`çå=ÅçêêÉåíÉ=åçãáå~äÉ=É=ÑêÉèìÉåò~=Çá=ÅÜçééÉê=Çá=U=âeò=

=



=

 
=

NU= L 

=
Inverter tipoTipo preferen. 
 Numero articolo 
 Variante 
 Numero articolo 

8215E 
33.8215E 

8215E V0 0 3 
33.8215EV0 0 3 

8216E 
33.8216E 

8216E V0 0 3 
33.8216EV0 0 3 

8217E 
33.8217E 

8217E V0 0 3 
33.8217EV0 0 3 

8218E 
33.8218E 

8218E V0 0 3 
33.8218EV0 0 3 

Tensione di rete  3/ PE/ AC/ 460 V / 50 Hz/60 Hz  

campo permesso 320 V...510 V ±0 % / 45...65Hz ±0 % 
 

Opzione 1/ PE/ DC/ 650 V  
campo permesso 450 V...715V/ ±0 %  

Tensione di uscita1) 3/ PE / AC/ 0 ...Vrete / 0 ...50 Hz, fino a 480  Hz selezionabile 

Dati con alimentazione: 3 AC / 40 0 V / 50 Hz/60 Hz 
Potenza nominale motore 
4-poli ASM 

4.0 kW 5.5kW 7.5kW 11.0 kW 

Corrente di uscita 4 /8 kHz  9,4 A 13 A 16,5 A 23,5 A 
Corrente di uscita 12 /16 kHz 7,9 A / 7,0  A 10 ,9 A / 9,7 A 13,9 A / 12,3 A 19,7 A / 17,6 A 
Corrente di uscita 12 /16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

7,5 A / 6,1 A 10 ,4 A / 8,4 A 13,2 A / 10 ,7 A 18,8 A / 15,3 A 

Max. corrente per 60  s 
4 kHz/8 kHz 

14,1 A 19,5 A 24,8 A 35,3 A 

Max. corrente per 60  s 
12 kHz/16 kHz 

11,9 A / 10 ,6 A 16,4 A / 14,6 A 20 ,8 A / 18,6 A 29,6 A / 26,5 A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz/16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

11,3 A / 9,1 A 15,6 A / 12,7 A 19,8 A / 16,1 A 28,2 A / 22,9 A 

Potenza di uscita 4 kHz/8 kHz 6,5 kVA 9 kVA 11,4 kVA 16,3 kVA 

Dati con alimentazione: 3 AC / 460  V / 50  Hz/60  Hz 
Potenza nominale motore 
4-poli ASM 

5.5 kW 7.5 kW 11 kW 15 kW 

Corrente di uscita 4 /8 kHz  9.4 A 13 A 16.5 A 23.5 A 
Corrente di uscita 12 /16 kHz 7.4 A / 6.6 A 10 .3 A / 9.1 A 13.0  A / 11.6 A 18.5 A / 16.5 A 
Corrente di uscita 12 /16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

7.0  A / 5.6 A 9.7 A / 7.8 A 12.4 A / 9.9 A 17.6 A / 14.1 A 

Max. corrente per 60  s 
4 kHz/8 kHz 

14.1 A 19.5 A 24.8 A 35.3 A 

Max. corrente per 60  s 
12 kHz/16 kHz 

11.1 A / 9.8 A 15.4 A / 13.6 A 19.6 A / 17.4 A 27.9 A / 24.7 A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz/16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

10 .6 A / 8.5 A 14.6 A / 11.7 A 18.6 A / 14.9 A 26.4 A / 21.1 A 

Potenza di uscita 4 kHz/8 kHz 7.5 kVA 10 .3 kVA 13.7 kVA 19.5 kVA 

=



=

 
 

L 
NV

=
Inverter tipo Tipo preferen.
 Numero articolo
 Varianti 
 Numero articolo 

8215E 
33.8215E 

8215E V0 0 3 
33.8215EV0 0 3 

8216E 
33.8216E 

8216E V0 0 3 
33.8216EV0 0 3 

8217E 
33.8217E 

8217E V0 0 3 
33.8217EV0 0 3 

8218E 
33.8218E 

8218E V0 0 3 
33.8218EV0 0 3 

Corrente di rete r.m.s 2) 
Senza induttanza di rete / filtro  
Con induttanza di rete / filtro  

 
13.2 A  
8.8 A 

 
18.0  A 
12 A 

 
22.5 A 
15 A 

 
--/-- A 
20 .5 A 

Potenza dissipata 3) 150  W 20 0  W 280  W 40 0  W 
Frequenza di chopper fCH 
 

regolabile 4kHz, 8kHz, 12kHz, 16kHz / osservare declassamento! 

Frequenza di campo Risoluzione         20 mHz assoluto 
 Precisione 

Selezione riferimento digitale     ± 0 .0 5Hz 
Selezione riferimento analogico 
- linearit= @ 0 .5% (rif. fmax) 
- temperatura 0 ...40 0C + 0 .4% 
- offset @ 0 % 

Peso Tipi preferenziali 
 Varianti 

5.3 kg 
2.8 kg 4) 
20 .8 kg 5) 

5.3 kg 
2.8 kg 4) 
20 .8 kg 5) 

5.3 kg 
2.8 kg 4) 
20 .8 kg 5) 

5.3 kg 
2.8 kg 4) 
20 .8 kg 5) 

=

NF=`çå=áåÇìíí~åò~=Çá=êÉíÉ=LÑáäíêç=Çá=êÉíÉW=ã~ñK=íÉåëáçåÉ=Çá=ìëÅáí~=Z==Å~K=VS=B=ÇÉää~=íÉåëáçåÉ=Çá=
êÉíÉ=

OF=a~íá=éÉê=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=í~ê~íìê~=Çá=Ñ~ÄÄêáÅ~I=ÑêÉèìÉåò~=Çá=ÅÜçééÉê=U=âeò=
PF=`çå=ÅçêêÉåíÉ=åçãáå~äÉ=É=ÑêÉèìÉåò~=Çá=ÅÜçééÉê=Çá=U=âeò=
QF=mÉëç=î~êá~åíÉ=ëÉåò~=Çáëëáé~íçêÉ=
RF=mÉëç=î~êá~åíÉI=áåîÉêíÉê=H=Çáëëáé~íçêÉ=iÉåòÉ=

=



=

 
=

OM= L 

OKOKPK=a~íá=åçãáå~äá=UOOñb=
Inverter tipo Tipo preferen.
 Numero articolo 
 Variante 
 Numero articolo 

8221E 
33.8221E 

8221E V0 0 3 
33.8221EV0 0 3 

8222E 
33.8222E 

8222E V0 0 3 
33.8222EV0 0 3 

8223E 6) 
33.8223E 

8224E 6) 
33.8224E 

Tensione di rete 
 

 3 / PE / AC / 480  V / 50  Hz/60  Hz  

Campo permesso 330  V...530  V ±0  % / 45...65 Hz ±0  % 
 

Opzione 1 / PE / DC / 680  V  
Campo permesso 450  V...752 V / ±0  %  

Tensione di uscita 1) 3 / PE / AC / 0 ...Vrete / 0 ...50  Hz fino a 480  Hz selezionabile 

Dati con alimentazione: 3 AC / 40 0  V / 50  Hz/60  Hz 
Potenza nominale motore 
4-poli ASM 

15 kW 22 kW 30  kW 45 kW 

Corrente di uscita 4 / 8 kHz  32 A / 32 A 47 A / 47 A 59 A / 59 A 89 A / 89 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 27 A / 24 A 40  A / 35 A 50  A / 44 A 71 A / 62 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

25 A / 21 A 37 A / 30  A 44 A / 35 A 62 A / 53 A 

Max. corrente per 60  s 
4 kHz / 8 kHz 

48 A / 48 A 70 .5 A / 70 .5 A 89 A / 89A 134 A / 134 A 

Max. corrente per 60  s 
12 kHz / 16 kHz 

40  A / 36 A 59 A / 53 A 75 A / 66 A 92 A / 81 A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

38 A / 31 A 56 A / 46 A 66 A / 53 A 81 A / 69 A 

Potenza di uscita 4 kHz / 8 kHz 22.2 kVA 32.6 kVA 41.6 kVA 61.7 kVA 

Dati con alimentazione: 3 AC / 480  V / 50  Hz/60  Hz 
Potenza nominale motore 
4-poli ASM 

18.5 kW 30  kW 37 kW 55 kW 

Corrente di uscita 4 / 8 kHz  32 A / 32 A 47 A / 47 A 56 A / 56 A 84 A / 84 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 25 A / 22 A 37 A / 33 A 47 A / 41 A 67 A / 58 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

24 A / 19 A 35 A / 28 A 38 A / 30  A 58 A / 49 A 

Max. corrente per 60  s 
4 kHz/ 8 kHz 

48 A / 48 A 70 .5 A / 70 .5 A 84 A / 84 A 126 A / 126 A 

Max. corrente per 60  s 
12 kHz / 16 kHz 

38 A / 33 A 56 A / 49 A 70  A / 61 A 87 A / 75 A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

36 A / 29 A 53 A / 42 A 57A / 45 A 75 A / 63 A 

Potenza di uscita 4 kHz / 8 kHz 26.6 kVA 39.1 kVA 49.9 kVA 73.9 kVA 

=



=

 
 

L 
ON

=
Inverter tipo Tipo preferen.
 Numero articolo 
 Variante 
 Numero articolo 

8221E 
33.8221E 

8221E V0 0 3 
33.8221EV0 0 3 

8222E 
33.8222E 

8222E V0 0 3 
33.8222EV0 0 3 

8223E 6) 
33.8223E 

8224E 6) 
33.8224E 

Corrente di rete r.m.s 2) 
Senza induttanza di rete / filtro  
Con induttanza di rete / filtro  

 
43.5 A  
29 A 

 
--/-- 
42 A 

 
--/-- 
55 A 

 
--/-- 
80  A 

Potenza dissipata 
3) 430  W 640  W 810  W 110 0  W 

Frequenza di chopper fCH 
 

regolabile 4kHz, 8kHz, 12kHz, 16kHz / osservare derating! 

Frequenza di campo Risoluzione           20 mHz assoluto 
 Precisione 

Selezione riferimento digitale       ± 0 .0 5Hz 
Selezione riferimento analogico 
- linearit=          @ 0 .5% (ref. fmax) 
- temperatura 0 ...40 0C          @  0 .4% 
- offset          @ 0 % 

Peso Tipo preferenz.le 
 Variante 

15 kg 
11 kg 4) 
xx kg 5) 

15 kg 
11 kg 4) 
xx kg 5) 

kg kg 

=

NF=`çå=áåÇìíí~åò~=Çá=êÉíÉ=LÑáäíêç=Çá=êÉíÉW=ã~ñK=íÉåëáçåÉ=Çá=ìëÅáí~=Z==Å~K=VS=B=ÇÉää~=íÉåëáçåÉ=Çá=
êÉíÉ=

OF=a~íá=éÉê=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=í~ê~íìê~=Çá=Ñ~ÄÄêáÅ~I=ÑêÉèìÉåò~=Çá=ÅÜçééÉê=U=âeò=
PF=`çå=ÅçêêÉåíÉ=åçãáå~äÉ=É=ÑêÉèìÉåò~=Çá=ÅÜçééÉê=Çá=U=âeò=
QF=mÉëç=î~êá~åíÉ=ëÉåò~=Çáëëáé~íçêÉ=
RF=mÉëç=î~êá~åíÉI=áåîÉêíÉê=H=Çáëëáé~íçêÉ=iÉåòÉ=
SF=a~íá=éêÉäáãáå~êá=

=



=

 
=

OO= L 

=
Inverter tipo 
Numero articolo 

8225E 4) 
33.8225E 

8226E 4) 
33.8226E 

8227E 4) 
33.8227E 

 

Tensione di rete 
 

                                            3 / PE / AC / 480  V / 50  Hz/60 Hz  

Campo permesso        330  V...530  V ±0  % / 45...65 Hz ±0  % 
 

Opzione                           1 / PE / DC / 680  V  
campo permesso          450  V...752 V / ±0  %  

Tensione di uscita 1) 3 / PE  AC / 0 ...Vrete / 0 ...50  Hz  fino a 480  Hz selezionabile 
Dati con alimentazione: 3 AC / 40 0  V / 50  Hz/60  Hz 
Potenza nominale motore 
4-poli ASM 

55 kW 75 kW 90  kW  

Corrente di uscita 4 / 8 kHz  110  A / 110  A 150  A / 150  A 180  A / 171 A  
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 88 A / 77 A 120  A / 10 5 A 126 A / 10 8 A  
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

66A / 60  A 82 A / 67 A 90  A / 72 A  

Max. corrente per 60  s 
4 kHz / 8 kHz 

165 A / 165 A 225 A / 225 A 270  A / 221 A  

Max. corrente per 60  s 
12 kHz / 16 kHz 

114 A / 10 0  A 156 A / 136 A 164 A / 140  A  

Max. corrente 60  s 
12 kHz / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

85 A / 78 A 10 7 A / 87 A 117 A / 94 A  

Potenza di uscita 4 kHz / 8 kHz 76.2 kVA 10 3.9 kVA 124.7 kVA  
Dati con alimentazione: 3 AC / 480  V / 50  Hz/60  Hz 
Potenza nominale motore 
4-poli ASM 

75 kW 90  kW 110  kW  

Corrente di uscita 4 / 8 kHz  10 5 A / 10 5 A 142 A / 142 A 171 A / 162 A  
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 83A / 72 A 112 A / 98 A 117 A / 99 A  
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

60  A / 55A 75 A / 60  A 81 A / 63 A  

Max. corrente per 60  s 
4 kHz/ 8 kHz 

157 A / 157 A 213 A / 213 A 256 A / 211 A  

Max. corrente per 60  s 
12 kHz / 16 kHz 

10 8 A / 94 A 147A / 128 A 153 A / 130  A  

Max. corrente 60  s 
12 kHz / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

78 A / 72 A 98 A / 78 A 10 6 A / 83 A  

Potenza di uscita 4 kHz/8 kHz 91.4 kVA 124 kVA 149 kVA  

=



=
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=
Inverter tipo 
Numero articolo 

8225E 4) 
33.8225E 

8226E 4) 
33.8226E 

8227E 4) 
33.8227E 

 

Corrente di rete r.m.s 2) 
Senza induttanza di rete / filtro  
Con induttanza di rete / filtro  

 
--/-- 
10 0  A 

 
--/-- 
135 A 

 
--/-- 
165 A 

 

Potenza dissipata 
3) 1470  W 1960  W 240 0  W  

Frequenza di chopper fCH 
 

regolabile 4kHz, 8kHz, 12kHz, 16kHz / osservare derating! 

Frequenza di campo Risoluzione          20 mHz assoluto 
 Precisione  

Selezione riferimento digitale      ± 0 .0 5Hz 
Selezione riferimento analogico 
- linearit=         @ 0 .5% (ref. fmax) 
- temperatura 0 ...40 0C         + 0 .4% 
- offset         @ 0 % 

Peso     
=

NF=`çå=áåÇìíí~åò~=Çá=êÉíÉ=LÑáäíêç=Çá=êÉíÉW=ã~ñK=íÉåëáçåÉ=Çá=ìëÅáí~=Z==Å~K=VS=B=ÇÉää~=íÉåëáçåÉ=Çá=
êÉíÉ=

OF=a~íá=éÉê=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=í~ê~íìê~=Çá=Ñ~ÄÄêáÅ~I=ÑêÉèìÉåò~=Çá=ÅÜçééÉê=U=âeò=
PF=`çå=ÅçêêÉåíÉ=åçãáå~äÉ=É=ÑêÉèìÉåò~=Çá=ÅÜçééÉê=Çá=U=âeò=
QF=a~íá=éêÉäáãáå~êá=



=

 
=

OQ= L 

OKOKQK=a~íá=åçãáå~äá=UOQñb=
 
Inverter tipo 
Numero articolo 

8241E  
EVF8241-E 

8242E  
EVF8242-E 

8243E 
EVF-8243-E 

8244E 
EVF8244-E 

Variante "Cold Plate" 
Numero articolo 

8241-V0 0 3  
EVF8241-E-V0 0 3 

8242-V0 0 3  
EVF8242-E-V0 0 3 

8243-V0 0 3 
EVF8243-E-V0 0 3 

8244-V0 0 3 
EVF8244-E-V0 0 3 

Tensione di rete 320 V @ 0  % ≤ UN ≤ 528V @ 0  % ;   45Hz...65Hz @ 0  % 

Alimentazione in DC alternativa 460 V @ 0  % ≤ UG ≤ 740 V @ 0  %  

Corrente di rete 
con induttanza di rete / filtro 
senza induttanza di rete / filtro 

 
1.5 A 
3.0  A 

 
2.5 A 
5.0  A 

 
3.9 A 
7.8 A 

 
7.0  A 
14.0  A 

Dati con alimentazione: 3 AC / 40 0  V / 50  Hz/60  Hz; 460  ≤ UG ≤ 725 V 

Potenza motore (4-poli ASM) 
4KHz / 8KHz 

0 .37 kW 0 .75 kW 1.5 kW 3.0  kW 

Potenza di uscita U, V, W 
4 kHz / 8 kHz 

1.0  kVA 1.7 kVA 2.7 kVA 4.8 kVA 

Corrente di uscita 4 / 8 kHz  1.5 A / 1.5 A 2.5 A / 2.5 A 3.9 A / 3.9 A 7.0  A / 7.0  A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 1.35 A / 1.2 A 2.2 A / 2.0  A 3.5 A / 3.1 A 6.3 A / 5.6 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

1.3 A / 1.1 A 2.1 A / 1.8 A 3.4 A / 2.9 A 6.1 A / 5.2 A 

Max. corrente per 60  s 
4 kHz / 8 kHz 

2.2 A / 2.2 A 3.7 A / 3.7 A 5.8 A / 5.8 A 10 .5  A / 10 .5 A 

Max. corrente per 60  s 
12 kHz / 16 kHz 

2.0  A / 1.8 A 3.3 A / 3.0  A 5.2 A / 4.7 A 9.5 A / 8.4 A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

1.9 A / 1.6 A 3.2 A / 2.7 A 5.1 A / 4.3 A 9.1 A / 7.8 A 



=
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Inverter tipo 
Numero articolo 

8241E  
EVF8241-E 

8242E  
EVF8242-E 

8243E 
EVF-8243-E 

8244E 
EVF8244-E 

Variante "Cold Plate" 
Numero articolo 

8241-V0 0 3  
EVF8241-E-V0 0 3 

8242-V0 0 3  
EVF8242-E-V0 0 3 

8243-V0 0 3 
EVF8243-E-V0 0 3 

8244-V0 0 3 
EVF8244-E-V0 0 3 

Dati con alimentazione: 3 AC / 480  V / 50  Hz/60  Hz; 460  ≤ UG ≤ 725 V 

Potenza motore (4-poli ASM) 
4KHz / 8KHz 

0 .37 kW 0 .75 kW 1.5 kW 3.0  kW 

Potenza di uscita U, V, W 
4 kHz / 8 kHz 

1.2 kVA 2.1 kVA 3.2 kVA 5.8 kVA 

Corrente di uscita 4 / 8 kHz  1.5 A / 1.5 A 2.5 A / 2.5 A 3.9 A / 3.9 A 7.0  A / 7.0  A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 1.35 A / 1.2 A 2.2 A / 2.0  A 3.5 A / 3.1 A 6.3 A / 5.6 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

1.3 A / 1.1 A 2.1 A / 1.8 A 3.4 A / 2.9 A 6.1 A / 5.2 A 

Max. corrente per 60  s 
8 kHz 

2.25 A 3.75 A  5.85 A  10 .5 A  

Max. corrente per 60  s 
12 kHz / 16 kHz 

2.0  A / 1.8 A 3.3 A / 3.0  A 5.2 A / 4.7 A 9.5 A / 8.4 A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

1.9 A / 1.6 A 3.2 A / 2.7 A 5.1 A / 4.3 A 9.1 A / 7.8 A 

Max. corrente di uscita U,V, W 150  % INX 

Tensione motore 0  - 3 V x Vrete / 0  Hz...50  Hz, fino a 480  Hz selezionabile 
Potenza dissipata (funz. con INX) 50  W 65 W 10 0  W 150  W 

Riduzione della potenza  40 0 C < TU  < 550 C: 2 %/K 

10 0 0  m a.m.s.l. < h ≤ 40 0 0  a.m.s.l.: 5 %/10 0 0  m 

Frequenza di campo Risoluzione    0 .0 2 Hz assoluto 
 Precisione:  

  Selezione riferimento digitale    ± 0 .0 5Hz 
  Selezione riferimento analogico. 
  - linearit=    @ 0 .5%  
  - temperatura 0 ...40 0C    + 0 .4% 
  - offset    @ 0 % 

Peso 
"Cold Plate" senza dissipatore 

3.5 kg 3.5 kg 5.0  kg 5.0  kg 



=

 
=

OS= L 

 
Inverter tipo 
Numero articolo 

8245E  
EVF8245-E 

8246E 
EVF-8246-E 

Variante "Cold Plate" 
Numero articolo 

8245-V0 0 3  
EVF8245-E-V0 0 3 

8243-V0 0 3 
EVF8246-E-V0 0 3 

Tensione di rete 320 V @ 0  % ≤ UN ≤ 528V @ 0  % ;   45Hz...65Hz @ 0  % 

Alimentazione in DC alternativa 460 V @ 0  % ≤ UG ≤ 740 V @ 0  %  

Corrente di rete 
con induttanza di rete / filtro 
senza induttanza di rete / filtro 

 
12.0  A 
24.0  A 

 
20 .5 A 
41.0  A 

Dati con alimentazione: 3 AC / 40 0  V / 50  Hz/60  Hz; 460  ≤ UG ≤ 725 V 

Potenza motore (4-poli ASM) 
4KHz / 8KHz 

5.5 kW 
 

11.0  kW 
 

Potenza di uscita U, V, W 
4 kHz / 8 kHz 

9.0  kVA 
 

16.3 kVA 
 

Corrente di uscita 4 / 8 kHz  13.0  A / 13.0  A 23.5 A / 23.5 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 11.7 A / 10 .4 A 20 .0  A / 16.5 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

11.3 A / 9.7 A 19.4 A / 15.2A 

Max. corrente per 60  s 
4 kHz / 8 kHz 

19.5 A / 19.5 A 35.0  A / 35.0  A 

Max. corrente per 60  s 
12 kHz / 16 kHz 

17.5 A / 15.6 A 30 .0  A / 24.6A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

16.5 A / 14.5 A 29.0  A / 22.9 A 



=
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Inverter tipo 
Numero articolo 

8245E  
EVF8245-E 

8246E 
EVF-8246-E 

Variante "Cold Plate" 
Numero articolo 

8245-V0 0 3  
EVF8245-E-V0 0 3 

8243-V0 0 3 
EVF8246-E-V0 0 3 

Dati con alimentazione: 3 AC / 480  V / 50  Hz/60  Hz; 460  ≤ UG ≤ 725 V 

Potenza motore (4-poli ASM) 
4KHz / 8KHz 

5.5 kW 11.0  kW 

Potenza di uscita U, V, W 
4 kHz / 8 kHz 

10 .8 kVA 10 .8 kVA 

Corrente di uscita 4 / 8 kHz  13.0  A / 13.0  A 23.5 A / 23.5 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 11.7 A / 10 .4A 19.1 A / 15.7 A 
Corrente di uscita 12 / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

11.3 A / 9.7 A 18.4 A / 14.6 A 

Max. corrente per 60  s 
8 kHz 

19.5 A  33.5 A  

Max. corrente per 60  s 
12 kHz / 16 kHz 

17.5 A / 15.6 A 28.7 A / 23.6 A 

Max. corrente 60  s 
12 kHz / 16 kHz 
emissione disturbi ridotta 

16.5 A / 14.5 A 27.6 A / 21.8 A 

Max. corrente di uscita U,V, W 150  % INX 

Tensione motore 0  - 3 V x Vrete / 0  Hz...50  Hz, fino a 480  Hz selezionabile 
Potenza dissipata (funz. con INX) 210  W 360  W 

Riduzione della potenza  40 0 C < TU  < 550 C: 2 %/K 

10 0 0  m a.m.s.l. < h ≤ 40 0 0  a.m.s.l.: 5 %/10 0 0  m 

Frequenza di campo Risoluzione    0 .0 2 Hz assoluto 
 Precisione:  

  Selezione riferimento digitale    ± 0 .0 5Hz 
  Selezione riferimento analogico. 
  - linearit=    @ 0 .5%  
  - temperatura 0 ...40 0C    + 0 .4% 
  - offset    @ 0 % 

Peso 
"Cold Plate" senza dissipatore 

7.5 kg 7.5 kg 

 



=

 
=

OU= L 

OKPK= aáãÉåëáçåá=
iÉ=ÇáãÉåëáçåá=ÇÉääDáåîÉêíÉê=ÇáéÉåÇçåç=Ç~ää~=áåëí~ää~òáçåÉ=ãÉÅÅ~åáÅ~=EîÉÇá=Å~éK=PFK=
=
=
OKQK= bäÉãÉåíá=Ñçêåáíá=
• N=áåîÉêíÉê=UOññ=
• N=ã~åì~äÉ=Çá=áëíêìòáçåÉ=
• N=âáí=Çá=~ëëÉãÄä~ÖÖáç=éÉê=äDáåëí~ää~òáçåÉ=ãÉÅÅ~åáÅ~=É=ÉäÉííêáÅ~=
=

Parti del kit di assemblaggio 

 820 x 821x 821x-V0 0 3 8221
8222
8223 

8224
8225 

8226
8227 

8221-V0 0 3
8222-V0 0 3

824x 824x-V0 0 3 

Morsetti a 7-poli per i cavi di 
controllo  

2 2 2 2 2 2 2 2 2 

Morsetti a 3-poli per relay di 
uscita K2  

- - - 1 1 1 1 1 1 

Guide di fissaggio  2 2 2 - - - - 2 - 

Staffe di montaggio incluse le 
viti per fissaggio sulla carcassa 

- - - 4 4 - - - - 

Passacavo  PG 21 - - - 1 1 1 1 - - 

Supporto per fissagio schermo 
cavi di controllo inclusa vite di 
fissaggio  

- - - 1 1 1 1 1 1 

Supporto per fissaggio schermo 
cavo motore incluse due viti di 
fissaggio 

- - - 1 1 1 1 1 1 

Dado esagonale M6 incluse 
rondelle per i collegamenti 
elettrici 

- - - 8 M6 8M8 8 M10 8M6 - - 

Conduttore termico - - 1 tubo - - - 1 tubo - 1 tubo 

Guarnizione - - 1 - - - 1 - 1 

Telaio tenditore - - 1 - - - 2 - 2 

=



=

 
 

L 
OV

OKRK= ^ééäáÅ~òáçåÉ=ÅçãÉ=ÇáêÉííáî~=L=Å~ãéç=Çá=~ééäáÅ~òáçåÉ=
däá=áåîÉêíÉê=ÇÉää~=ëÉêáÉ=UOMñbI=UONñbI=É=UOOñb==
•= ëçåç=ÇÉá=ÅçãéçåÉåíá=éÉê=áä=Åçåíêçääç=Çá=ìå=~òáçå~ãÉåíç=~=îÉäçÅáí¶=î~êá~ÄáäÉ=áå=
ÅçååÉëëáçåÉ=Åçå=ìå=ãçíçêÉ=~ëáåÅêçåç=íêáÑ~ëÉ=ÅÜÉ=éì∂=ÉëëÉêÉ=~åÅÜÉW==
J= áåëí~ää~íç=ëì=ìå~=ã~ÅÅÜáå~K=
J= ç=ÅÜÉ=Ñçêã~=ìå~=ã~ÅÅÜáå~=áåëáÉãÉ=~Ç=~äíêá=ÅçãéçåÉåíáK=

•= bëëá==
J= ëçåç=Éèìáé~ÖÖá~ãÉåíá=ÉäÉííêáÅá=éêçÖÉíí~íá=éÉê=ÉëëÉêÉ=ãçåí~íá=áå=ìå=èì~Çêç=
ÉäÉííêáÅç=ç=ìå=Çáëéçëáíáîç=ëáãáäÉ=ÅÜáìëçK=

J= ëçåç=éêçÖÉíí~íá=éÉê=áä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=ìå~=êÉíÉ=Çá=~äáãÉåí~òáçåÉ=éìÄÄäáÅ~=ç=
åçå=éìÄÄäáÅ~K=

J= åçå=ëçåç=ÉäÉííêçÇçãÉëíáÅáI=Éëëá=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=ÉëÅäìëáî~ãÉåíÉ=áãéáÉÖ~íá=éÉê=
ìëá=ÅçããÉêÅá~äá=É=áåÇìëíêá~äáK=

J= åçå=ëçåç=ã~ÅÅÜáåÉ=åÉä=ëÉåëç=ÇÉää~=aáêÉííáî~=Çá=páÅìêÉòò~=j~ÅÅÜáåÉ==EjpaFK=
J= éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=áãéáÉÖ~íá=áå=~êÉÉ=êÉëáÇÉåòá~äá=É=áåÇìëíêá~äá=ëÉ=Åá=ëá=~ííáÉåÉ=~ä=
ëáëíÉã~=Çá=ÅçåÑáÖìê~òáçåÉ=ÇÉëÅêáííçK=

•= i~=ÅçåÑáÖìê~òáçåÉ=Çá=ìå=~òáçå~ãÉåíç=íáéáÅç=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=Åçãé~íáÄáäÉ=Åçå====
J= ä~=aáêÉííáî~=`É=ëìääÉ=bj`==
J= ä~=aáêÉííáî~=`É=ëìää~=Ä~ëë~=íÉåëáçåÉ=
J= Öäá=ëí~åÇ~êÇ=áåÇáÅ~íá=
J= iDìíáäáòò~íçêÉ=≠=êÉëéçåë~ÄáäÉ=ÇÉää~=êáëéçåÇÉåò~=ÇÉää~=ëì~=~ééäáÅ~òáçåÉ=Åçå=äÉ=
aáêÉííáîÉ=`bK=

•=^=Å~ìë~=ÇÉä=êáÑÉêáãÉåíç=Çá=éçíÉåòá~äÉ=Çá=íÉêê~=ÇÉä=Ñáäíêç=ocfI=á=ÇÉëÅêáííá=íáéáÅá=ëáëíÉãá=
Çá=~òáçå~ãÉåíç=`b=åçå=ëçåç=~Ç~ííá=éÉê=áä=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=~Ç=ìå~=êÉíÉ=fq=EêÉíÉ=
ëÉåò~=êáÑÉêáãÉåíç=Çá=éçíÉåòá~äÉ=Çá=íÉêê~FK=

•= lÖåá=~äíêç=ëáëíÉã~=≠=Ç~=êáíÉåÉêëá=áå~ééêçéêá~íç>=



=

 
=

PM= L 

PK= fåëí~ää~òáçåÉ=ãÉÅÅ~åáÅ~=
PKNK= kçíÉ=áãéçêí~åíá=

•=däá=áåîÉêíÉê=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=ìë~íá=ÅçãÉ=ìåáí¶=áå=~êã~Çáç>=
•=pÉ=äD~êá~=Çá=ê~ÑÑêÉÇÇ~ãÉåíç=ÅçåíáÉåÉ=áãéìêáí¶=EéçäîÉêÉI=ÑáçÅÅÜáI=Öê~ëëçI=Ö~ë=
~ÖÖêÉëëáîáFW=
J= éêÉîÉÇÉêÉ=ãáëìêÉ=ëìÑÑáÅáÉåíáI=éKÉK=ÅçåÇçííÉ=Çá=~êá~=ëÉé~ê~íÉI=áåëí~ää~òáçåÉ=Çá=
ÑáäíêáI=éìäáòá~=éÉêáçÇáÅ~I=ÉíÅK=

•=mêÉîÉÇÉêÉ=ìåç=ëé~òáç=äáÄÉêç>=
J= èì~åÇç=ëá=áåëí~ää~åç=éáª=áåîÉêíÉê=áå=ìå=~êã~Çáç=èìÉëíá=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=Ñáëë~íá=
~ÑÑá~åÅ~íáK=

J= éêÉîÉÇÉêÉ=ÅÜÉ=åçå=îá=ëá~åç=áãéÉÇáãÉåíá=~ää~=ÅáêÅçä~òáçåÉ=ÇÉääD~êá~=åÉääç=ëé~òáç=
äáÄÉêç=Çá=NMM=ãã=áå=~äíç=É=áå=Ä~ëëçK=

•=kÉä=Å~ëç=Çá=ÅçåíáåìÉ=îáÄê~òáçåá=É=ëÜçÅâW=
J= mêÉîÉÇÉêÉ=äDìëç=Çá=~ããçêíáòò~íçêáK=

=
mçëáòáçåá=Çá=ãçåí~ÖÖáç=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UOMNb=~=UONQb=
•= få=îÉêíáÅ~äÉ=ëìää~=éá~ëíê~=ÇÉääD~êã~ÇáçI=Åçå=á=ãçêëÉííá=Ñêçåí~äáW=
J= ìë~êÉ=äÉ=~ÅÅäìëÉ=ÖìáÇÉ=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=çééìêÉ==
J= Ñáëë~ÖÖáç=ëéÉÅá~äÉ=ëì=ìå~=ç=ÇìÉ=ÖìáÇÉ=afkK=

•=oìçí~íç=Çá=VMøEãçåí~ÖÖáç=éá~ííç=ëìää~=éá~ëíê~=ÇÉääD~êã~ÇáçFW=
J= áåëÉêáêÉ=äÉ=~ÅÅäìëÉ=ÖìáÇÉ=ëìä=Çáëëáé~íçêÉK=

•=lêáòòçåí~äÉ=Åçå=ìå=îÉåíáä~íçêÉ=~ÇÇáòáçå~äÉK=
•=pì=íÉä~áç=êìçí~ÄáäÉ=Åçå=ìå~=éêçÑçåÇáí¶=Çá=Y=NVU=ãã=éÉê=Ñ~Åáäáí~êÉ=äÉ=çéÉê~òáçåá=É=
ä~=áåëí~ää~òáçåÉ=ÇÉääÉ=áåíÉêÑ~ÅÅÉ=ëìä=Ñêçåí~äÉK=

=
mçëáòáçåÉ=Çá=ãçåí~ÖÖáç=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UONRb=~=UONUb=
•= få=îÉêíáÅ~äÉ=ëìää~=éá~ëíê~=ÇÉääD~êã~ÇáçI=Åçå=á=ãçêëÉííá=Ñêçåí~äáW=
J= ìë~êÉ=äÉ=~ÅÅäìëÉ=ÖìáÇÉ=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=
J= ëÉé~ê~òáçåÉ=íÉêãáÅ~=éçêí~åÇç=áä=Çáëëáé~íçêÉ=~ääDÉëíÉêåç=

=
mçëáòáçåÉ=Çá=ãçåí~ÖÖáç=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UOOñb=
•= få=îÉêíáÅ~äÉ=ëìää~=éá~ëíê~=ÇÉääD~êã~ÇáçI=Åçå=á=ãçêëÉííá=Ñêçåí~äáW=
J= ìë~êÉ=äÉ=~ÅÅäìëÉ=ÖìáÇÉ=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=
J= ëÉé~ê~òáçåÉ=íÉêãáÅ~=éçêí~åÇç=áä=Çáëëáé~íçêÉ=~ääDÉëíÉêåç=
=

=



=
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PKOK= jçåí~ÖÖáç=Åçå=ÖìáÇÉ=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=ç=ëí~ÑÑÉ=Eëí~åÇ~êÇF=

PKOKNK=fåîÉêíÉê=UOMNb=~=UONQb===
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Postfach 101352 ,31763 HAMELN

c

k

a

e

d b

1)

2)

3)

=

[mm] a b c d e g k 
820 1E 64 210  29 190  158 6,5 30  
820 2E 64 210  29 190  198 6,5 30  
820 2E.V0 0 2 64 210  29 190  158 6,5 30  
820 3E / 820 4E 83 283 38 263 211 6,5 30  
8211E / 8212E 
8213E / 8214E 

83 283 38 263 211 6,5 30  

 

NF=mÉê=áä=ãçåí~ÖÖáç=ä~íÉê~äÉ=áåëÉêáêÉ=äÉ=ÖìáÇÉ=èì±K===
OF=`çåëáÇÉê~êÉ=äç=ëé~òáç=éÉê=á=Å~îá=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíçK=
PF=nì~åÇç=ëá=ìë~=ìå=ãçÇìäç=áåíÉêÑ~ÅÅá~W=

ÅçåëáÇÉê~êÉ=ä~=éêçÑçåÇáí¶=Çá=ãçåí~ÖÖáç=éáª=äç=ëé~òáç=éÉê=á=Å~îá=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíçK=
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PKOKOK=fåîÉêíÉê=UONRb=~=UONUb==
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k

a

g

b d

e

1) 3)

=

[mm] a b d e g k 
8215E / 8216E 
8217E / 8218E 

125 283 263 218 6,5 30  

=

NF= mÉê=áä=ãçåí~ÖÖáç=ä~íÉê~äÉ=áåëÉêáêÉ=äÉ=ÖìáÇÉ=èì±K===
PF=nì~åÇç=ëá=ìë~=ìå=ãçÇìäç=áåíÉêÑ~ÅÅá~W=

ÅçåëáÇÉê~êÉ=ä~=éêçÑçåÇáí¶=Çá=ãçåí~ÖÖáç=éáª=äç=ëé~òáç=éÉê=á=Å~îá=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíçK=



=
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PKOKPK=fåîÉêíÉê=UOONb=~=UOOTb=
mÉê=äD~ëëÉãÄä~ÖÖáç=É=äDáåëí~ää~òáçåÉ=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=≠=åÉÅÉëë~êáç=êáãìçîÉêÉ=áä=
ÅçéÉêÅÜáçK=^ääDáåíÉêåç=ëá=íêçî~=ìå=âáí=Çá=~ÅÅÉëëçêá=åÉÅÉëë~êáç=~ääD~ëëÉãÄä~ÖÖáç=É=
äDáåëí~ää~òáçåÉK=
•=oáãçòáçåÉ=ÇÉä=ÅçéÉêÅÜáçW=
J= ëîáí~êÉ=EñF=
J= ~ÑÑÉêê~êÉ=É=ëÄäçÅÅ~êÉ=áä=ÅçéÉêÅÜáç=

•= mêÉé~ê~òáçåÉ=~ä=ãçåí~ÖÖáçW=
J= rë~êÉ=äÉ=îáíá=éÉê=~ëëÉãÄä~êÉ=äÉ=ëí~ÑÑÉ=ëìää~=é~êíÉ=Ä~ëë~=ÇÉää~=Å~êÅ~ëë~=
ÇÉääDáåîÉêíÉê=EîÉÇá=ÑáÖKFK=

=

(x)

PF

=

[mm] a b b1 c c1 d d1 e e1 g k m 
8221 / 8222 / 8223 250  40 2 350  22 20 6 370  24 250  230  6,5 24 11 
8224 340  580  510  28,5 283 532 38 285 265 11 24 18 
8225 340  672 591 28,5 283 624 38 285 265 11 28 18 
8226 / 8227 450  748,5 680  30 ,5 389 70 2 38 285 265 11 28 18 
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PKPK= jçåí~ÖÖáç=ëì=ÖìáÇ~=afk=

PKPKNK=fåîÉêíÉê=UOMNb=~=UONQb=
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a e

b

c1

2)

3)

c2

c3

1)

1)

=

[mm] a b c1 c2 c3 e 
820 1E 64 188 16 98 149 173 
820 2E 64 188 16 98 149 213 
820 3E / 820 4E 83 258 16 - 149 237 
8211E / 8212E 
8213E / 8214E 

83 258 16 - 149 226 

 

NF=däá=áåîÉêíÉê=UOMPb=J=UONQb=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=~ëëÉãÄä~íá=Åçå=ÇìÉ=ÖìáÇÉ=afkK=
OF=`çåëáÇÉê~êÉ=ÇÉääç=ëé~òáç=äáÄÉêç=éÉê=á=ÅçääÉÖ~ãÉåíáK=
PF=nì~åÇç=ëá=ìë~=ìå=ãçÇìäç=áåíÉêÑ~ÅÅá~W=

ÅçåëáÇÉê~êÉ=ä~=éêçÑçåÇáí¶=Çá=ãçåí~ÖÖáç=éáª=äç=ëé~òáç=éÉê=á=Å~îá=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíçK=
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PKQK= jçåí~ÖÖáç=Åçå=ëÉé~ê~òáçåÉ=íÉêãáÅ~=ÇÉää~=éçíÉåò~=
E?qÉÅåçäçÖá~=mìëÜJíÜêçìÖÜ?F=

fä=Çáëëáé~íçêÉ=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UONRb=~=UONUb=É=UOONb=~=UOOTb=éì∂=ÉëëÉêÉ=ãçåí~íç=
ÉëíÉêåç=~ä=èì~Çêç=ÉäÉííêáÅçI=Åá∂=ÅçåëÉåíÉ=Çá=êáÇìêêÉ=áä=Å~äçêÉ=~ääDáåíÉêåç=ÇÉääD~êã~ÇáçK=
bD=åÉÅÉëë~êáç=~îÉêÉ=ìå=íÉä~áç=Åçå=íÉåìí~=EîÉÇá=~ÅÅÉëëçêáFK=
•=aáëíêáÄìòáçåÉ=ÇÉää~=éçíÉåò~=Çáëëáé~í~W=
J= ÅáêÅ~=áä=SRB=~ííê~îÉêëç=áä=Çáëëáé~íçêÉ=ëÉé~ê~íç=EÇáëëáé~íçêÉ=H=îÉåíáä~íçêÉF=
J= ÅáêÅ~=áä=PRB=~ääDáåíÉêåç=ÇÉääDáåîÉêíÉê==

•= fä=Öê~Çç=Çá=éêçíÉòáçåÉ=Åçå=áä=Çáëëáé~íçêÉ=ëÉé~ê~íç=EÇáëëáé~íçêÉHîÉåíáä~íçêÉF=≠=
fm=QN=

•= f=Ç~íá=åçãáå~äá=ÇÉääDáåîÉêíÉê=êáã~åÖçåç=áåî~êá~íá=~åÅÜÉ=Åçå=èìÉëí~=~ééäáÅ~òáçåÉK=
•=mêÉé~ê~òáçåÉ=~ääD~ëëÉãÄä~ÖÖáçW=
NK=fåëÉêáêÉ=äÉ=ÇìÉ=ãÉí¶=ÇÉä=íÉä~áç=Çá=ãçåí~ÖÖáç=åÉääÉ=~ééçëáíÉ=ëÅ~å~ä~íìêÉ=
ÇÉääDáåîÉêíÉêK=

OK=mêÉãÉêÉ=á=ÇìÉ=ãÉòòá=íÉä~á=áåëáÉãÉ=Ñáåç=~Ç=áååÉëí~êëá=åÉää~=ëÅ~å~ä~íìê~K=
PK=qáê~êÉ=äD~åÉääç=Çá=íÉåìí~=çäíêÉ=áä=Çáëëáé~íçêÉ=É=ãÉííÉêäç=ëìääD~ééçëáí~=ëÅ~å~ä~íìê~K=

=
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PKQKNK=fåîÉêíÉê=UONRb=~=UONUb=
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=
=

[mm] a b c1 c2 d1 d2 d3 e f g h 
8215E /8216E 
8217E / 8218E 

162 283 31 132 10  90 .5 192.5 218 88 6.5 8.5 

=

Finestra  [mm] Altezza Larghezza k l m n 
Linea Z 250  ±5 132±5 16 ± 2 147 ± 2 19 ± 2 266 ± 2 
 

PF=nì~åÇç=ëá=ìë~=ìå=ãçÇìäç=áåíÉêÑ~ÅÅá~W=
ÅçåëáÇÉê~êÉ=ä~=éêçÑçåÇáí¶=Çá=ãçåí~ÖÖáç=éáª=äç=ëé~òáç=éÉê=á=Å~îá=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíçK=
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PKQKOK=fåîÉêíÉê=UOONb=~=UOOTb==

L

f
c1 e

h m

n

l

k g

a

c2

c3

h

d1

d2

d3

d4

b

Z

=

[mm] a b c1 c2 c3 d1 d2 d3 d4 e f g h 
8221E/8222E/8223E 280  379 28 140  252 41 141 238 338 250  90  6 9 
8224E/8225E              
8226E/8227E              
=

Finestra Z [mm] Altezza Larghezza k l m n 
8221E /8222E/8223E PPU=±=N= =OPU=±=N= OM±O= ORV±O OM±O= PRV±O
8224E/8225E       
8226E /8227E       



=
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PU= L 

PKRK= jçåí~ÖÖáç=ÇÉääÉ=î~êá~åíá=

PKRKNK=s~êá~åíÉ=UOMObKsMMO=EéêçÑçåÇáí¶=êáÇçíí~F=
`çå=èìÉëí~=î~êá~åíÉ=äDáåîÉêíÉê=Ü~=áä=Çáëëáé~íçêÉ=Åçå=ìå~=ëìéÉêÑáÅáÉ=êáÇçíí~K==
•=lëëÉêî~êÉ=ä~=ëÉÖìÉåíÉ=éêçÅÉÇìê~=éÉê=ã~åíÉåÉêÉ=Öäá=ëíÉëëá=Ç~íá=íÉÅåáÅáW=
J= ãçåí~êÉ=äDáåîÉêíÉê=ëì=ìå~=ëìéÉêÑáÅáÉ=åçå=îÉêåáÅá~í~=
J= ~êÉ~=[=MKNRã²=
J= ëéÉëëçêÉ=ÇÉää~=ä~ãáÉê~=ãáåK=O=ãã=

•=mçëëáÄáäÉ=áä=ãçåí~ÖÖáç=ëì=ÖìáÇ~=afk=EîÉÇá=é~ÖK=PNFK=
=
=
PKRKOK=s~êá~åíÉ=UONñbKsMMP=Eê~ÑÑêÉÇÇ~ãÉåíç=éÉê=

ÅçåîÉåòáçåÉF=
`çå=èìÉëí~=î~êá~åíÉ=äDáåîÉêíÉê=åçå=≠=Éèìáé~ÖÖá~íç=Çá=îÉåíáä~íçêÉ=ëìä=Çáëëáé~íçêÉI=
ÅáêÅ~=áä=PR=B=ÇÉää~=éçíÉåò~=Çáëëáé~í~=ÇÉîÉ=éçíÉê=ÉëëÉêÉ=Çáëëáé~í~=Ç~ää~=éá~ëíê~=
ÇÉääD~êã~ÇáçK=
•=lëëÉêî~êÉ=ä~=ëÉÖìÉåíÉ=éêçÅÉÇìê~=éÉê=ã~åíÉåÉêÉ=Öäá=ëíÉëëá=Ç~íá=íÉÅåáÅáW==
J==^ëëáÅìê~êÉ=ìå~=ëìÑÑáÅáÉåíÉ=~ÉêÉ~òáçåÉ=ëìä=Çáëëáé~íçêÉK=
J= pé~òáç=äáÄÉêç=Çá=~äãÉåç=RMM=ãã=ëìä=êÉíêç=ÇÉääD~êã~Çáç=
J= kÉÅÉëë~êá~=ìå~=ÇáÑÑÉêÉåò~=Çá=íÉãéÉê~íìê~=Çá=∆ϑ=Z=NM=h=íê~=äDáåíÉêåç=É=äDÉëíÉêåç=
ÇÉääD~êã~ÇáçW= =

Inverter 8215E.V0 0 3 8216E.V0 0 3 8217E.V0 0 3 8218E.V0 0 3 
Superficie A10  [mP] 1.6 1.9 2.3 3.2 

=

J= kÉÅÉëë~êá~=ìå~=ÇáÑÑÉêÉåò~=Çá=íÉãéÉê~íìê~=Çá=∆ϑ=Z=NM=h=íê~=äDáåíÉêåç=É=äDÉëíÉêåç=
ÇÉääD~êã~ÇáçW= =

[ ]
ϑϑ ∆

⋅
=

KAmA 10102
=

•=nì~åÇç=ëçåç=áåëí~ää~íá=éáª=áåîÉêíÉê=áå=ìå=ìåáÅç=~êã~ÇáçW=
J= ^ëëáÅìê~êÉ=ìåç=ëé~òáç=ãáåáãç=áåíçêåç=~ä=Çáëëáé~íçêÉW=
OMM=ãã=ëáåáëíê~=É=ÇÉëíê~=
RMM=ãã=áå=~äíç=É=áå=Ä~ëëç=

J= kçå=ãçåí~êÉ=ìå=áåîÉêíÉê=ëçéê~=äD~äíêçK=
=
=
=
=

=

=



=

 
 

L 
PV

=
=
jçåí~ÖÖáç=ëìää~=é~êÉíÉ=ÇÉää~=éá~ëíê~=Åçå=Çáëëáé~íçêÉ=iÉåòÉ=
NK=̂ ééäáÅ~êÉ=áä=äìÄêáÑáÅ~åíÉ=íÉêãáÅç=ëìä=Çáëëáé~íçêÉK=
OKcáëë~êÉ=äDáåîÉêíÉê=ëìä=Çáëëáé~íçêÉ=éÉê=ãÉòòç=ÇÉääÉ=~ÅÅäìëÉ=îáíá=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=EU=îáíá=
jRñOMFNF=K=`çééá~=Çá=ëÉêê~ÖÖáçW=PKQ=kãK=

PK=bëíê~êêÉ=áä=ÅçéÉêÅÜáç=ÇÉääÛáåîÉêíÉê=É=áåëÉêáêÉ=áä=Çáëëáé~íçêÉK=
QKfåëÉêáêÉ=äDáåîÉêíÉê=~ííê~îÉêëç=ä~=ÑáåÉëíê~=Ç~ä=êÉíêç=ÇÉää~=éá~ëíê~=ÇÉääD~êã~ÇáçK=
RKfåëÉêáêÉ=äÉ=îáíá=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=EU=îáíá=jS=ñ=NOFNF==Ç~ääDáåíÉêåç=ÇÉääD~êã~Çáç=~ííê~îÉêëç=ä~=
éá~ëíê~=Çá=ãçåí~ÖÖáç=É=ä~=íÉåìí~=É=~îîáí~êäÉ=ëìá=Ñçêá=ÑáäÉíí~íá=ÇÉä=Çáëëáé~íçêÉK==

SK=pÉêê~êÉ=äÉ=îáíá=áå=ëÉåëç=çê~êáçK=`çééá~=Çá=ëÉêê~ÖáçW=RKQ=kãK=
=
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Lenze
Postfach 101352 ,31763 HAMELN

a

b

d2

d2

c2
c1

f e

d1

g

M6 x 12 3)

=
=

[mm] a b c1 c2 d1 d2 e f g 
8215E.V0 0 3 30 0  40 0  145 10 0  263 80 .5 138 83 6,5 
8216E.V0 0 3 30 0  50 0  145 10 0  263 80 .5 138 83 6,5 
8217E.V0 0 3 30 0  60 0  145 10 0  263 80 .5 138 83 6,5 
8218E.V0 0 3 30 0  750  145 10 0  263 80 .5 138 83 6,5 

=

Finestra [mm] Altezza  Larghezza 
 250  ± 5 132 ± 5 
NF= iÉ=îáíá=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=åÉÅÉëë~êáÉ=~ä=ãçåí~ÖÖáç=ëçåç=ÑçêåáíÉ=áåëáÉãÉ=~ä=Çáëëáé~íçêÉK=
PF=nì~åÇç=ëá=ìë~=ìå=ãçÇìäç=áåíÉêÑ~ÅÅá~W=

ÅçåëáÇÉê~êÉ=ä~=éêçÑçåÇáí¶=Çá=ãçåí~ÖÖáç=éáª=äç=ëé~òáç=éÉê=á=Å~îá=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíçK=



=

 
=

QM= L 

jçåí~ÖÖáç=~=é~êÉíÉ=Åçå=Çáëëáé~íçêÉ=iÉåòÉ=
NK=̂ ééäáÅ~êÉ=áä=äìÄêáÑáÅ~åíÉ=íÉêãáÅç=ëìä=Çáëëáé~íçêÉK=
OK=cáëë~êÉ=äDáåîÉêíÉê=ëìä=Çáëëáé~íçêÉ=éÉê=ãÉòòç=ÇÉääÉ=~ÅÅäìëÉ=îáíá=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=EU=îáíá=
jR=ñ=OMFNFK=`çééá~=Çá=ëÉêê~ÖÖáçW=PKQ=kãK=

PK=cáëë~êÉ=áä=Çáëëáé~íçêÉ=~ää~=é~êÉíÉ=~ííê~îÉêëç=á=éêÉîáëíá=Ñçêá=Åçå=äÉ=Q=îáíá=EÇá~ãÉíêç=
ëíÉäç=U=ããFK=

=
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Lenze
Postfach 101352 ,31763 HAMELN

a

b d

f ec

g

3)

=
=

[mm] a b c d e f g 
8215E.V0 0 3 30 0  40 0  230  320  138 83 9 
8216E.V0 0 3 30 0  50 0  230  320  138 83 9 
8217E.V0 0 3 30 0  60 0  230  320  138 83 9 
8218E.V0 0 3 30 0  750  230  320  138 83 9 

=

NF= iÉ=îáíá=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=åÉÅÉëë~êáÉ=~ä=ãçåí~ÖÖáç=ëçåç=ÑçêåáíÉ=áåëáÉãÉ=~ä=Çáëëáé~íçêÉK=
PF=nì~åÇç=ëá=ìë~=ìå=ãçÇìäç=áåíÉêÑ~ÅÅá~W=

ÅçåëáÇÉê~êÉ=ä~=éêçÑçåÇáí¶=Çá=ãçåí~ÖÖáç=éáª=äç=ëé~òáç=éÉê=á=Å~îá=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíçK=



=

 
 

L 
QN

jçåí~ÖÖáç=áå=~êã~Çáç=Åçå=~äíêá=Çáëëáé~íçêá=
=
lëëÉêî~êÉW=
•=rë~êÉ=ëçäç=Çáëëáé~íçêá=Åçå=êÉëáëíÉåò~=íÉêãáÅ~W=

Rth
35
PV

K

W
≤ =

•=mêçÑçåÇáí¶=Çá=éÉåÉíê~òáçåÉ=ÇÉääÉ=îáíá=åÉää~=Ä~ëÉ=ÇÉääDáåîÉêíÉêW=

U=ãã=≤=í=≤=NM=ãã=
=
•=mÉê=áåÑçêã~òáçåá=ÅáêÅ~=ä~=Ñçê~íìê~=É=ä~=ëìéÉêÑáÅáÉ=Åçåí~íí~êÉ=áä=ÅçëíêìííçêÉK=



=

 
=

QO= L 

QK= fåëí~ää~òáçåÉ=ÉäÉííêáÅ~=
• Per informazioni circa il montaggio conforme alle EMC, vedi pag. 69. 
=
=
QKNK= kçíÉ=áãéçêí~åíá=

QKNKNK=mÉê=ä~=ëáÅìêÉòò~=ÇÉääDçéÉê~íçêÉ=
•=^ííÉåòáçåÉ>==qìííá=á=ãçêëÉííá=Çá=éçíÉåò~=êáã~åÖçåç=áå=íÉåëáçåÉ=Ñáåç=~=íêÉ=ãáåìíá=
Ççéç=~îÉêÉ=ÇáëáåëÉêáíç=ä~=êÉíÉK=

•=mêçíÉÖÖÉêÉ=Åçå=Çáëéçëáíáîá=Çá=éêçíÉòáçåÉ=~ÇÉÖì~íá=ìçãáåá=É=~åáã~äá=áå=~ÅÅçêÇç=
~ääÉ=afk=sab=MNMMK==
däá=áåîÉêíÉê=ëçåç=Éèìáé~ÖÖá~íá=Åçå=ìå=ê~ÇÇêáòò~íçêÉ=Çá=êÉíÉK=rå=Öì~ëíç=ëìä=ä~íç=a`=
éì∂=åçå=Ñ~êÉ=áåíÉêîÉåáêÉ=áä=ÅáêÅìáíç=Çá=éêçíÉòáçåÉ=Ççéç=ìå=Åçêíç=ÅáêÅìáíç=îÉêëç=ä~=
Å~êÅ~ëë~K=mÉê=èìÉëíç=ëá=ê~ÅÅçã~åÇ~=äDìëç=ÇáW=
J= áåíÉêêìííçêÉ=~ìíçã~íáÅç=éÉê=ÅçêêÉåíÉ=áãéìäëáî~=éÉê=Öäá=áåîÉêíÉê=ëÉêáÉ=UOMñbK=
J= áåíÉêêìííçêÉ=~ìíçã~íáÅç=ìåáîÉêë~äÉ=éÉê=Öäá=áåîÉêíÉê=ëÉêáÉ=UONñb=É=UOOñbK=

= kÉä=ÇáãÉåëáçå~ãÉåíç=ÇÉääDáåíÉêêìííçêÉ=Çá=ÅçêêÉåíÉI=ÄáëçÖå~=íÉåÉêÉ=éêÉëÉåíÉ=ä~=
ÅçêêÉåíÉ=Å~é~Åáíáî~=íê~=á=Å~îá=ëÅÜÉêã~íá=É=áä=Ñáäíêç=ocf=Çá=êÉíÉ=áå=Ñìåòáçå~ãÉåíçK===
nìÉëí~=ÅçêêÉåíÉ=éçíêÉÄÄÉ=Ñ~êÉ=áåíÉêîÉåáêÉ=äDáåíÉêêìííçêÉ=áå=ãçÇç=áãéêçéêáçK==

===`çããÉåíç=ëìääDìëç=Çá=ìå=áåíÉêêìííçêÉ=Çá=ÅçêêÉåíÉ=ìåáîÉêë~äÉW=
i~=éêçéçëí~=ÇÉääç=ëí~åÇ~êÇ=éêbkRMNTU=EéêÉÅÉÇÉåíÉ=sabMNSMF=ÅáêÅ~=
äD~ééäáÅ~òáçåÉ=Çá=ìå=áåíÉêêìííçêÉ=Çá=ÅçêêÉåíÉ=ìåáîÉêë~äÉ=≠=ëí~í~=~ééêçî~í~=Ç~ä=
Åçãáí~íç=qÉÇÉëÅç=hOOSK=
i~=ÇÉÅáëáçåÉ=Ñáå~äÉ=ÅáêÅ~=èìÉëíá=ëí~åÇ~êÇ=ë~ê¶=Ñ~íí~=Ç~ä=`bkbib`L=`p=E`çãáí~íç==
bìêçéÉç=éÉê=ä~=ëí~åÇ~êÇáòò~òáçåÉ=ÉäÉííêçíÉÅåáÅ~F=Çá=_êìñÉääÉëK=mÉê=ìäíÉêáçêá=
áåÑçêã~òáçåá=ÅáêÅ~=äD~ééäáÅ~òáçåÉ=Çá=ìå=áåíÉêêìííçêÉ=Çá=ÅçêêÉåíÉ=Åçåí~íí~êÉ=áä=
ÑçêåáíçêÉK=

•= fëçä~ãÉåíç=Ç~ää~=êÉíÉ=L=éêçíÉòáçåÉ=Åçåíêç=áä=Åçåí~ííç=
däá=áåÖêÉëëá=É=äÉ=ìëÅáíÉ=Çá=Åçåíêçääç=Çá=íìííá=á=íáéá=Çá=áåîÉêíÉê=ëçåç=áëçä~íÉ=Ç~ää~=êÉíÉK=
mÉê=äÉ=áåÑçêã~òáçåá=êáÖì~êÇç=ä~=éêçíÉòáçåÉ=Åçåíêç=á=Åçåí~ííáI=Åçåëìäí~êÉ=äÉ=
ÇÉëÅêáòáçåá=íÉÅåáÅÜÉ=ÇÉá=ëáåÖçäá=íáéá=Çá=áåîÉêíÉêK=

=

=



=

 
 

L 
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QKNKOK=mêçíÉòáçåÉ=áåîÉêíÉê=
•=däá=áåîÉêíÉê=ÅçåíÉåÖçåç=ÅçãéçåÉåíá=ëÉåëáÄáäá=~ääÉ=ëÅ~êáÅÜÉ=ÉäÉííêçëí~íáÅÜÉW=
J= mêáã~=Çá=ãçåí~êÉ=É=çéÉê~êÉ=åÉääD~êÉ~=ÇÉá=ÅçääÉÖ~ãÉåíá=ÇÉääDáåîÉêíÉêI=áä=éÉêëçå~äÉ=
ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=ëÅ~êáÅç=Ç~=Å~êáÅÜÉ=ÉäÉííêçëí~íáÅÜÉW=

= fä=éÉêëçå~äÉ=éì∂=ëÅ~êáÅ~êëá=íçÅÅ~åÇç=ä~=îáíÉ=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=mb=ç=ìåD~äíê~=é~êíÉ=
ãÉí~ääáÅ~=ÇÉä=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=Çá=íÉêê~=ÇÉääD~êã~ÇáçK=

•=i~=äìåÖÜÉòò~=ÇÉääÉ=îáíá=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=éÉê=áä=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=ÇÉä=Å~îç=Çá=íÉêê~=ç=ÇÉä=
ëìééçêíç=ãÉí~ääáÅç=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UONRb=~=UOOTbW=
J= Y=NO=ãã=

•=däá=áåîÉêíÉê=ëçåç=éêçíÉííá=éÉê=ãÉòòç=Çá=ÑìëáÄáäá=ÉëíÉêåáI=îÉÇá=?éêçíÉòáçåÉ=áåîÉêíÉê=É=
Å~îá?K=

=
QKNKPK=mêçíÉòáçåÉ=ãçíçêÉ=
•=mêçíÉòáçåÉ=ãçíçêÉ=áå=~ÅÅçêÇç=~ääÉ=sabW=
J= Åçå=êÉä≠=Çá=ëçîê~ÅçêêÉåíÉ=ç=ëçêîÉÖäá~åò~=ÇÉää~=íÉãéÉê~íìê~K=
J= êáÅÜáÉëíç=éÉê=Öêìééá=Çá=~òáçå~ãÉåíá==
Eãçíçêá=ÅçääÉÖ~íá=áå=é~ê~ääÉäç=~ääDáåîÉêíÉêF==

J= pá=ê~ÅÅçã~åÇ~=Çá=ìë~êÉ=íÉêãáëíçêÉ=ìå=mq`=ç=íÉêãçëí~íç=Åçå=Å~ê~ííÉêáëíáÅ~=
mq`=éÉê=áä=ãçåáíçê~ÖÖáç=ÇÉää~=íÉãéÉê~íìê~=ÇÉä=ãçíçêÉK=

•=nì~åÇç=ëá=ìë~åç=ãçíçêá=áä=Åìá=áëçä~ãÉåíç=åçå=ëá=~Ç~íí~=~ä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=Öäá=
áåîÉêíÉêW=
J= `çåí~íí~êÉ=áä=ÑçêåáíçêÉ=ÇÉá=ãçíçêáK=f=ãçíçêá=íêáÑ~ëÉ=iÉåòÉ=ëçåç=éêçÖÉíí~íá=éÉê=
Ñìåòáçå~êÉ=áå=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=Åçå=Öäá=áåîÉêíÉêK=

J= få=ÖÉåÉê~äÉI=áä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=á=êÉä~íáîá=Ñáäíêá=ãçíçêÉ=≠=éçëëáÄáäÉK=
•=`çå=ä~=ÅçêêáëéçåÇÉåíÉ=í~ê~íìê~I=Öäá=áåîÉêíÉê=éçëëçåç=ê~ÖÖáìåÖÉêÉ=ìå~=ÑêÉèìÉåò~=
Ñáåç=~=OQMeòL=QUMeòW=
J= pÉ=åçå=ëá=ìë~åç=á=ãçíçêá=~Ç~ííáI=éçëëçåç=áåëçêÖÉêÉ=éêçÄäÉãá=Çá=~äí~=îÉäçÅáí¶=
Åçå=éçëëáÄáäÉ=Ç~ååÉÖÖá~ãÉåíç=ÇÉä=ãçíçêÉK=

=



=

 
=

QQ= L 

QKNKQK=qáéç=É=ÅçåÇáòáçåÉ=ÇÉää~=êÉíÉ==
lëëÉêî~êÉ=äÉ=êÉëíêáòáçåá=ÇÉá=ÇáÑÑÉêÉåíá=íáéá=Çá=~äáãÉåí~òáçåÉ>=
Alimentazione Operatvit= dell'inverter Note 

con punto neutro a rerra illimitata osservare i dati nominali degli  inverter 

 funzionamento di pi?  inverter 820 xE : 

- collegare alla rete  3AC/ N/ PE con 
distribuzione simmetrica sulle tre fasi 

osservare il carico del conduttore 
neutro N-  
(per la corrente r.m.s. vedi 
capitolo 2.2), possibilmente aumentare 
la sezione del cavo N- 

Con punto neutro isolato 
(rete IT) 

funzionamento con il filtro raccomandato non 
possibile 

il filtro di rete sar= distrutto se avviene 
un guasto verso terra, 
contattare Lenze 

con messa a terra di una fase funzionamento possibile con una delle varianti contattare Lenze 

alimentazione in DC via +UG/-UG la tensione DC deve essere simmetrica con 
PE 

l'inverter verr= distrutto se un polo +UG 
o -UG    va a terra 

 
 

QKNKRK=péÉÅáÑáÅÜÉ=ëìá=Å~îá=Ç~=ìë~êÉ==
•= f=Å~îá=ìë~íá=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=áå=ÅçåÑçêãáí¶=Åçå=ä~=~ééäáÅ~òáçåÉK=
•=iDÉÑÑáÅáÉåò~=ÇÉá=Å~îá=ëÅÜÉêã~íá=≠=ÇÉíÉêãáå~í~=Ç~W=
J= ìå=Äìçå=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=ÇÉääç=ëÅÜÉêãç=
J= ìå~=Ä~ëë~=êÉëáëíÉåò~=ÇÉääç=ëÅÜÉêãç=
Erë~êÉ=ëçäç=ëÅÜÉêãç=Åçå=ìå~=éá~ííáå~=ëçííáäÉ=ç=ìå~=éá~ííáå~=Çá=ê~ãÉ=áåíêÉÅÅá~íç>=
kçå=ìë~êÉ=ëÅÜÉêãç=Çá=~ÅÅá~ç=áåíêÉÅÅá~íçKF=

J= áä=Öê~Çç=Çá=ÅçéÉêíìê~=ÇÉääDáåíêÉÅÅáç=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉW=
~äãÉåç=TMB=~=UMB=Åçå=ìå=~åÖçäç=Çá=ÅçéÉêíìê~=Çá=VMø=

=
=

=



=

 
 

L 
QR

QKNKSK=`çääÉÖ~ãÉåíá=Çá=éçíÉåò~=
•= =mêçíÉòáçåáW=
J= `~îá=É=áåîÉêíÉê=ä~íç=~äáãÉåí~òáçåÉ=^`W=
áåÖêÉëëç=^`KKKI=éÉê=ãÉòòç=Çá=ÑìëáÄáäá=ëí~åÇ~êÇK=
cìëáÄáäá=áå=ëáëíÉãá=Åçå=ÅçåÑçêãáí¶=ri=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=ri=~ééêçî~íáK=
i~=íÉåëáçåÉ=åçãáå~äÉ=ÇÉá=ÑìëáÄáäá=ÇÉîÉ=ÅçêêáëéçåÇÉêÉ=~ää~=íÉåëáçåÉ=Çá=êÉíÉ=
äçÅ~äÉK=i~=Å~ê~ííÉêáëíáÅ~=Çá=áåíÉêîÉåíç=≠=ÇÉÑáåáí~=Ç~=e=ç=âRK=

J= `~îá=É=áåîÉêíÉê=ä~íç=íÉåëáçåÉ=a`W=
= áåÖêÉëëç=a`KKKI=éÉê=ãÉòòç=ÇÉá=ê~ÅÅçã~åÇ~íá=ÑìëáÄáäá=a`K=
f=íáéá=Çá=ÑìëáÄáäá=É=éçêí~ÑìëáÄáäá=ê~ÅÅçã~åÇ~íá=ëçåç=ÅçåíÉåìíá=åÉääÉ=åçêã~íáîÉ=riK=

J= cìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=áåíÉêÅçååÉëëáçåá=a`=ç=~äáãÉåí~òáçåÉ=áå=a`W=
lëëÉêî~êÉ=ä~=í~ÄÉää~=ëÉÖìÉåíÉ=É=áä=ÅçêêáëéçåÇÉåíÉ=Å~éáíçäç=ÇÉä=j~åì~äÉK==

J= nì~åÇç=ëá=ÅçääÉÖ~=áä=ÅÜçééÉê=Çá=ÑêÉå~íìê~=~á=ãçêëÉííá=Hrd=L=JrdW=
f=ÑìëáÄáäá=É=ä~=ëÉòáçåÉ=ÇÉá=Å~îá=ÇÉíÉêãáå~í~=åçå=ëçåç=î~äáÇá=éÉê=áä=ÅÜçééÉê=Çá=
ÑêÉå~íìê~K=f=Ç~íá=ëéÉÅáÑáÅá=ëá=íêçî~åç=åÉää~=ÇçÅìãÉåí~òáçåÉ=êÉä~íáî~=~ä=ÅÜçééÉê=Çá=
ÑêÉå~íìê~K=

J= mÉê=ìäíÉêáçêá=áåÑçêã~òáçåá=ÅáêÅ~=á=ÑìëáÄáäá=Ç~=ìë~êÉ=éÉê=ä~=éêçíÉòáçåÉ=ÇÉá=Å~îá=É=
ÇÉÖäá=áåîÉêíÉêI=îÉÇá=^ÅÅÉëëçêáK==

•= f=Ç~íá=êáéçêí~íá=åÉää~=í~ÄÉää~=ëÉÖìÉåíÉ=ëçåç=ìå~=ê~ÅÅçã~åÇ~òáçåÉ=É=ëá=
êáÑÉêáëÅçåç=

J=~ä=ãçåí~ÖÖáç=áå=~êã~Çáç=ç=ëìää~=ã~ÅÅÜáå~=
J= äDáåëí~ää~òáçåÉ=áå=Å~å~äáåÉ==
J= ä~=ã~ñK=íÉãéÉê~íìê~=~ãÄáÉåíÉ=Çá=HQM=ø`K=

•=nì~åÇç=ëá=ÇÉíÉêãáå~=ä~=ëÉòáçåÉ=ÇÉá=Å~îá=ÅçåëáÇÉê~êÉ=ä~=Å~Çìí~=Çá=íÉåëáçåÉK=
•=i~=ÅçêêáëéçåÇÉòò~=Åçå=~äíêá=ëí~åÇ~êÇ=EéKÉK=sab=MNNPI=sab=MOUVI=ÉíÅKF=êáã~åÉ=Çá=
íçí~äÉ=êÉëéçåë~Äáäáí¶=ÇÉääDìíÉåíÉK=

=



=

 
=

QS= L 

QKNKSKN= cìëÄáäá=É=ëÉòáçåÉ=ÇÉá=Å~îá=éÉê=~òáçå~ãÉåíá=ëáåÖçäá=

=
Tipo Ingresso di rete L1, N, PE / collegamento del motore U, V, W, PE 

 Funzionamento senza induttanza/filtro di rete  Funzionamento con induttanza/filtro di rete 

 Fusibili 
F1, F2, F3 

Interuttore 
fusibili 

Sezione cavi1) Fusibili 
F1, F2, F3 

Interuttore 
fusibili 

Sezione cavi1) 

 VDE UL VDE mm2 AWG VDE UL VDE mm2 AWG 

8201 M 10 A - C 10 A 1.5 15 M 10  A - C 10 A 1.5 15 

8202 M15 A - C 16 A 2.5 13 M 15 A - C16 A 2.5 13 

8203 M 20  A - C 20  A 4 11 M 15 A - C16 A 2.5 13 

8204 - - - - - M 20  A - C 20  A 4 11 

 
 

Tipo Ingresso di rete L1, L2, L3, PE / collegamento del motore U, V, W, PE 

 Funzionamento senza induttanza/filtro di rete  Funzionamento con induttanza/filtro di rete 

 Fusibili 
F1, F2, F3 

Interuttore 
fusibili 

Sezione cavi1) Fusibili 
F1, F2, F3 

Interuttore 
fusibili 

Sezione cavi1) 

 VDE UL VDE mm2 AWG VDE UL VDE mm2 AWG 

8211 M 6A - B 6A 1 17 M 6A - B 6A 1 17 

8212 M 10 A - B 6A 1.5 15 M 6A - B 6A 1 17 

8213 M 10 A - B 10 A 1.5 15 M 10 A - B 10 A 1.5 15 

8214 - - - - - M 10 A - B 10 A 1.5 15 

8215 M 16A - B 16A 2.5 13 M 16A - B 13A 2.5 13 

8216 M 25A - B 25A 6 10  M 20 A - B 20 A 4 11 

8217 M 32A - B 32A 6 10  M 25A - B 25A 6 10  

8218 - - - - - M 32A - B 32A 6 10  



=

 
 

L 
QT

 

Tipo Ingresso di rete L1, L2, L3, PE / collegamento del motore U, V, W, PE 

 Funzionamento senza induttanza/filtro di rete  Funzionamento con induttanza/filtro di rete 

 Fusibili 
F1, F2, F3 

Interuttore 
fusibili 

Sezione cavi1) Fusibili 
F1, F2, F3 

Interuttore 
fusibili 

Sezione cavi1) 

 VDE UL VDE mm2 AWG VDE UL VDE mm2 AWG 

8221 63A - - 16 5 M 35A 35A - 10  7 

8222 - - - - - M 50 A 50 A - 16 5 

8223 - - - - - M 80 A 80 A - 25 3 

8224 - - - - - M 10 0 A 10 0 A - 50  0  

8225 - - - - - M 125A 125A - 70  2 / 0  

8226 - - - - - M 160 A 160 A - 95 3 / 0  

8227 - - - - - M 20 0 A 20 0 A - 120  4 / 0  

           
8241 M 6A 5A B 6A 1 17 M 6A 5A B 6A 1 17 

8242 M 6A 5A B 6A 1 17 M 6A 5A B 6A 1 17 

8243 M 10 A 10 A B 10 A 1.5 15 M 10 A 10 A B 10 A 1.5 15 

8244 - - - - - M 10 A 10 A B 10 A 1.5 15 

8245 M 25A 25A B 25A 6 10  M 20 A 20 A B 20 A 4 11 

8246 - - - - - M 32A 25A B 32A 6 10  

 
1) Osservare le leggi nazionali (p.e. VDE/EVU) 
 

`çééá~=Çá=ëÉêê~ÖÖáç=ÇÉá=ãçêëÉííá=Çá=éçíÉåò~=

 Morsetti 

Tipo L1, L2, L3, +UG, -UG Collegamento a PE 
820 1 - 820 4 0 .5...0 .6 Nm 

4.4...5.3 lbin 
3.4 Nm 
30  lbin 

8211 - 8218 0 .5...0 .6 Nm 
4.4...5.3 lbin 

3.4 Nm 
30  lbin 

8221 - 8223 4 Nm 
35 lbin 

8224 - 8225 7 Nm 
62 lbin 

8226 - 8227 12 Nm 
10 6.2 lbin 

8241 - 8246 0 .5...0 .6 Nm 
4.4...5.3 lbin 

3.4 Nm 
30  lbin 



=

 
=

QU= L 

QKNKTK=`çääÉÖ~ãÉåíá=ãçíçêÉ=
qáéç=Çá=Å~îç=ãçíçêÉ=L=äìåÖÜÉòò~=íçí~äÉI=ãçÇç=Çá=Åçåíêçääç=
•=mÉê=ê~Öáçåá=Çá=Åçãé~íáÄáäí¶=bj`=ëá=ê~ÅÅçã~åÇ~=äDìëç=Çá=Å~îá=ëÅÜÉêã~íáK=
•=i~=äìåÖÜÉòò~=ÇÉá=Å~îá=ãçíçêÉI=áåëáÉãÉ=~á=êáëìäí~íá=Çá=~äíêá=ÅçãéçåÉåíá=áåÑäìÉåò~åç=
áä=íáéç=Çá=Åçåíêçääç=É=áä=êáëìäí~íç=Ñìåòáçå~äÉ=ÅçãéäÉëëáîçW=
J= i~=äìåÖÜÉòò~=ÇÉá=Å~îá=ãçíçêÉ=áåÑäìÉåò~åç=áä=ãçÇç=Çá=Åçåíêçääç=áä=èì~äÉ=≠=
é~ê~ãíÉêáòò~ÄáäÉ=~ä=ÅçÇáÅÉ=`MNQ=É=äD~ééäáÅ~òáçåÉ=Çá=ìäíÉêáçêá=~ÅÅÉëëçêá=EîÉÇá=áä=
ëÉÖìÉåíÉ=Å~éáíçäçFK=

J= mÉê=Öêìééá=Çá=~òáçå~ãÉåíá=Eéáª=ãçíçêá=ÅçääÉÖ~íá=~Ç=ìå=ìåáÅç=áåîÉêíÉêF=≠=
åÉÅÉëë~êáç=Å~äÅçä~êÉ=áä=íçí~äÉ=ÇÉää~=äìåÖÜÉòò~=ÇÉá=Å~îá=äêáë=W=
=

l  =  Somma di tutte le lunghezze dei cavi Numero dei cavi motore  ris ⋅
=
J= f=Å~îá=ãçíçêÉ=ÇçîêÉÄÄÉêç=ÉëëÉêÉ=áä=éáª=Åçêíç=éçëëáÄáäÉ=éÉê=~îÉêÉ=ìå==

ãáÖäáçêÉ=ÉÑÑÉííç=ëìääÉ=éêÉëí~òáçåá=ÇÉääDáåîÉêíÉêK=
•=`çåÇáòáçåá=Çá=Å~îá=ãçíçêÉ=éÉê=äìåÖÜÉòòÉ=~ëëçäìíÉ=ç=êÉä~íáîÉ=≤=OMMãW=
J= nì~åÇç=ëá=ìë~åç=Å~îá=ãçíçêÉ=åçå=ëÅÜÉêã~íáI=äÉ=ëÉÖìÉåíá=í~ÄÉääÉ=ëçåç=î~äáÇÉ=
éÉê=áä=Ççééáç=ÇÉää~=äìåÖÜÉòò~=ÇÉá=Å~îá=ãçíçêÉK=

J= `çåí~íí~êÉ=iÉåòÉ=èì~åÇç=áä=î~äçêÉ=~ëëçäìíç=ç=ä~=êáëìäí~åíÉ=ÇÉää~=äìåÖÜÉòò~=ÇÉá=
Å~îá=ãçíçêÉ=ëìéÉê~=á=[=OMM=ãK==
 

Tipo Modo di controllo C0 14 consentito 
820 1_E     
820 2_E -0 -, -1-, -2-, -3- -2-, -3-  -2-, -3- 
820 3_E -2-, -3-  + filtro motore + filtro sinusoidale 
820 4_E     

 0  15 25 50  10 0  20 0  
 Lunghezza cavi motore schermati in m 

 

Tipo Modo di controllo C0 14 consentito 
8211_E -2-, -3-,

-4- 
-2-, -3-  

-2-, -3-  
 

-2-, -3- 
8212_E -2-, -3-, -4- -2-, -3- + filtro motore/ induttanza 

motore 
+ filtro sinusoidale 

8213_E    
8214_E    
8215_E -2-, -3-,-4- -2-, -3-  -2-, -3- 
8216_E  + filtro motore/ + filtro sinusoidale 
8217_E  induttanza motore  
8218_E    

 0  15 25 50  10 0  20 0  
 Lunghezza cavi motore schermati in m 



=

 
 

L 
QV

 

Tipo Modo di controllo C0 14 consentito 
8221_E  -2-, -3-  
8222_E   + filtro motore/ 

induttanza motore 
 

8223_E    
8224_E -2-, -3-,-4- -2-, -3- -2-, -3- 
8225_E   + induttanza motore 
8226_E   (contattare Lenze) 
8227_E    

 0  15 25 50  10 0  20 0  
 Lunghezza cavi motore schermati in m 

=

Tipo Modo di controllo C0 14 consentito 
8241_E    
8242_E    
8243_E -2-, -3-,-4 -2-, -3- -2-, -3- 
8244_E - + filtro motore + filtro sinosoidale 
8245_E    
8246_E    

 0    50  10 0  20 0  
 Lunghezza cavi motore schermati in m 

=

•=`çããìí~òáçåÉ=ëìä=ä~íç=ãçíçêÉ=
= i~=Åçããìí~òáçåÉ=ëìä=ä~íç=ãçíçêÉ=ÇÉääDáåîÉêíÉê=≠=éÉêãÉëë~W=
J= éÉê=ê~Öáçåá=Çá=ëáÅìêÉòò~=EÉãÉêÖÉåò~FK=
J= áå=Ñìåòáçå~ãÉåíç=ëçííç=Å~êáÅçK=

= mêÉÖ~ëá=çëëÉêî~êÉW=
J= nì~åÇç=ëá=ëÄäçÅÅ~=äDáåîÉêíÉêI=áä=ãÉëë~ÖÖáç=Çá=~ää~êãÉ=?l`ñ?=EÅçêíç=ÅáêÅìáíç=
îÉêëç=íÉêê~=áå=Ñìåòáçå~ãÉåíç=ñF=éì∂=ÉëëÉêÉ=~ííáî~íçK=

J= nì~åÇç=ëá=ìë~åç=Å~îá=ãçíçêÉ=äìåÖÜá=É=äDáåîÉêíÉê=Åçå=ìå~=Ä~ëë~=éçíÉåò~=Çá=
ìëÅáí~I=ä~=ÇáëéÉêëáçåÉ=Çá=ÅçêêÉåíÉ=É=äÉ=Å~é~Åáí¶=é~ê~ëëáíÉ=áåÇçííÉ=åÉá=Å~îá=
éçëëçåç=~ííáî~êÉ=áä=ãÉëë~ÖÖáç=Çá=Öì~ëíç=?l`ñ?K=
få=èìÉëíç=Å~ëçI=ÇçîêÉÄÄÉ=ÉëëÉêÉ=ìë~íç=áä=Ñáäíêç=ãçíçêÉK=

J= nì~åÇç=ëá=Åçããìí~=ëìä=ä~íç=ãçíçêÉI=áä=ëáëíÉã~=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=ÇáãÉåëáçå~íç=éÉê=
ä~=íÉåëáçåÉ=a`=
UOMñbW=ra`=ã~ñ=≤=QMM=s=
UONñbI=UOOñbW=ra`=ã~ñ=≤=UMM=s=

=

•=pÅÜÉêã~íìê~=ÇÉá=Å~îá=ãçíçêÉ=éÉê=Öäá=áåîÉêíÉê=UOMNb=J=UONQb=
J= `çääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=~ää~=ëéáå~=c^pqJlk=ÇÉääDáåîÉêíÉêK=
=

•=pÅÜÉêã~íìê~=ÇÉá=Å~îá=ãçíçêÉ=éÉê=Öäá=áåîÉêíÉê=UONRb=J=UONUb=
J= `çääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=~ä=ëìééçêíç=ãÉí~ääáÅç=ëìä=Ñêçåí~äÉ=ÇÉääDáåîÉêíÉêK=



=

 
=

RM= L 

=

•=pÅÜÉêã~íìê~=Å~îç=ãçíçêÉ=éÉê=áåîÉêíÉê=UOOñb=
=J=`çääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=éÉê=ãÉòòç=ÇÉää~=
Ñ~ëÅÉíí~I=ä~=èì~äÉ=≠=Ç~=Ñáëë~êÉ=~ä=ëìééçêíç=mb=
éçëíç=îáÅáåç=~á=ãçêëÉííá=rI=sI=tI=Åçå=ÇìÉ=îáíáK=
iÉ=îáíá=åÉÅÉëë~êáÉ=~ä=Ñáëë~ÖÖáç=ëçåç=åÉä=âáí=Çá=
~ëëÉãÄä~ÖÖáçK=

J= i~=Ñ~ëÅÉíí~=Çá=ëÅÜÉêã~íìê~=åçå=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=
ìë~í~=éÉê=äç=ëÖ~åÅáç=ÇÉää~=íÉåëáçåÉ>=

=

NF=cçêá=éÉê=áä=Ñáëë~ÖÖáç=~ääDáåîÉêíÉêK===
=

1)

=
=
QKNKUK=`çååÉëëáçåá=Çá=Åçåíêçääç=
•=pá=ê~ÅÅçã~åÇ~=Çá=ëÅÜÉêã~êÉ=íìííá=á=Å~îá=Çá=ëÉÖå~äÉ=~å~äçÖáÅç=éÉê=Éîáí~êÉ=
Çáëíçêëáçåá=åÉä=ëÉÖå~äÉK=

•=`çääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=ÇÉá=Å~îá=Çá=Åçåíêçääç==
J= ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UOMñb=L=UONNb=~=UONQb=
~ääç=ëéÉÅá~äÉ=ÅçååÉííçêÉ=Ñ~ëíJçåK=

J= ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UONRb=~=UONUb==
ëìää~=ëìéÉêÑáÅáÉ=ãÉí~ääáÅ~=Ñêçåí~äÉK=

J= ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UOOñb=~=UOOñb==
éÉê=ãÉòòç=ÇÉää~=Ñ~ëÅÉíí~=ãÉí~ääáÅ~=ëìä=
Ñêçåí~äÉ=ãÉí~ääáÅç=ÇÉääDáåîÉêíÉêK=

 

 



=

 
 

L 
RN

•=pÉ=ÄáëçÖå~=áåíÉêêçãéÉêÉ=á=Å~îá=Çá=Åçåíêçääç=EãçêëÉííá=~Ç=áååÉëíçI=êÉä~óëFI=
êáÅçääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=áä=éáª=îáÅáåç=éçëëáÄáäÉK=

•=`çääÉÖ~êÉ=ä~=îáíÉ=Çá=Ñáëë~ÖÖáç=ÇÉä=éçíÉåòáçãÉíêç=Çá=êáÑÉêáãÉåíç=~=mbK=
•=mÉê=ä~=ëçêîÉÖäá~åò~=ÇÉää~=íÉãéÉê~íìê~=ÇÉä=ãçíçêÉ=éÉê=Öäá=áåîÉêíÉê=UOOñbW=
EçéòáçåÉ=åÉÖäá=áåîÉêíÉê=UOMñb=L=UONñbI=ëí~åÇ~êÇ=Åçå=UOOñbF=
J= ëÉ=éçëëáÄáäÉI=ëÉé~ê~êÉ=á=Å~îá=Ç~=èìÉääá=ÇÉä=ãçíçêÉK==

=
jçêëÉííáÉê~=Çá=Åçåíêçääç==
•= f=ãçêëÉííá=Çá=Åçåíêçääç=ëçåç=éêçíÉííá=Åçåíêç=äDáåîÉêëáçåÉ=Çá=éçä~êáí¶W=
J= däá=áåÖêÉëëá=Çá=Åçåíêçääç=áåíÉêåá=åçå=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=ÅçääÉÖ~íá=áå=ãçÇç=ëÄ~Öäá~íç=
éÉê=îá~=ÇÉä=Åçåíêçääç=áåíÉÖê~íç=ëìää~=áåîÉêëáçåÉ=ÇÉää~=íÉåëáçåÉK=nìÉëí~=
éêçíÉòáçåÉ=éì∂=ÉëëÉêÉ=ëìéÉê~í~=Åçå=~äí~=éçíÉåò~I=íìíí~îá~I=äDáåîÉêíÉê=åçå=ë~ê¶=
~Äáäáí~íçK==

=
^ëëÉÖå~òáçåÉ=ÇÉá=ãçêëÉííá=Çá=Åçåíêçääç=
fåîÉêíÉê=UOMñbLUONñb== = fåîÉêíÉê=UOOñbLUOQñb==

62
7
8
9
K11
K12
K14

20
28
E1
E2
E3
E4
39

K21
K22
K24

=

=

62
7
8
9
K11
K12
K14

20
28
E1
E2
E3
E4
39

K21
K22
K24

=
=
fåîÉêíÉê=UOOñb=
f=ãçêëÉííá=EãçêëÉííá=~=ÅäáéëF=ÇÉä=íÉêãáëíçêÉ=mq`=ëçåç=éçëáòáçå~íá=îáÅáåç=~á=ãçêëÉííá=Çá=
éçíÉåò~=ÇÉä=ãçíçêÉ=EãçêëÉííá=rI=sI=tFK=
=

= =



=

 
=

RO= L 

QKOK= `çääÉÖ~ãÉåíá=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=UOMñb=

QKOKNK=`çääÉÖ~ãÉåíá=Çá=éçíÉåò~=UOMñb=

L1

U V W

+UG

-UG

M

3~ PE

RB1 RB2 +UG -UG

K10

K10

RB

L1

PE

8201E... 8204E

Z3

N

K10    K10*

-X1

 N/L2

F1     F2*

PE

Z1

PE

 PE

PE

PE

Z2

ϑRB

=

F1, F2* Protezione cavi, F2* solo con alimentazione  2AC / PE / 190  - 260 V  
K10 , K10 * Contattore di rete, K10 * solo con alimentazione 2AC / PE / 190  - 260 V  
Z1 Induttanza di rete, vedi Accessori 

Collegare l'inverter 820 4E solo con la propria induttanza 
Z2 Filtro motore / filtro sinusoidale, vedi Accessori 
Z3 Chopper di frenatura/modulo di frenatura, vedi Accessori 
RB Resistenza di frenatura, vedi Accessori 

ϑRB Sorveglianza temperatura resistenza di frenatura  

-X1 Morsettiera in armadio 



=

 
 

L 
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QKOKOK=jçêëÉííáÉê~=Çá=Åçåíêçääç=UOMñ=

`çå=~äáãÉåí~òáçåÉ=áåíÉêå~==
f=ãçêëÉííá=Çá=Åçåíêçääç=Ü~ååç=ìå=áëçä~ãÉåíç=Çá=Ä~ëÉ=EÇáëí~åò~=Çá=áëçä~ãÉåíçFK=
mÉê=éêÉîÉåáêÉ=Åçåí~ííá=~ÅÅáÇÉåí~äá=
J= ≠=êáÅÜáÉëíç=ìå=Ççééáç=áëçä~ãÉåíçK=
J= á=ÅçãéçåÉåíá=Ç~=ÅçääÉÖ~êÉ=ÇÉÄÄçåç=~îÉêÉ=ä~=ëÉÅçåÇ~=Çáëí~åò~=Çá=áëçä~ãÉåíçK=

 

62 7 8 9 K11K12K14

3k 3k3k3k3kVcc
12V

GND 2

K1
GND 1

5,2V
Vref

3k
3

>1
00

k

8201E ... 8204E

R ≥  1k

20 28 E1 E2 E3 E4 39PE

=



=

 
=

RQ= L 

`çå=~äáãÉåí~òáçåÉ=ÉëíÉêå~=EHNO=KKK=HPM=sF=

62 7 8 9 K11 K12 K14

3k 3k3k3k3kVcc
12V

GND 2

GND 1

5,2V
Vref

3k
3

>1
00

k
12...30V

8201E ... 8204E

R ≥  1k

+

-

20 28 E1 E2 E3 E4 39PE

K1

=

GND 1 Riferimento per la tensione interna  
GND 2: Riferimento per la tensione esterna 
 GND 1 e GND 2 sono internamente isolate 



=
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QKOKPK=fåÖêÉëëá=É=ìëÅáíÉ=Çá=Åçåíêçääç=UOMñb=
fåÖêÉëëá=~å~äçÖáÅá=
Morsetto Uso 

(Taratura di fabbrica) 
Livello Dati Parametrizzazio

ne  

7 GND 1    
8 Ingressi riferim. velocit=, 

riferito al: morsetto 7 
(0  a 10 V) 

 

1
3
5

2
4
6

 
Ponticello 

5 - 6 
5 - 6 
3 - 4 
1 - 2 

0  a 20 mA 
4 a 20 mA 
0  a 5V 
0  a 10 V 

Risoluzione 10  bit 
Errore di linearit=:  
@ 0 .5 % 
Errore temperatura: 
0 .4 % (0  ... +40 0C) 

 

9 Alimentazione potenziometro 5.2V / 6mA   
 

rëÅáí~=~å~äçÖáÅ~=ErëÅáí~=ãçåáíçêF=
Morsetto Uso 

(Taratura di fabbrica) 
Livello Dati Parametrizzazio

ne 

62 Uscita analogica, riferito al mors. 7 (frequenza di 
campo) 

0  ... 6V / 2mA Risoluzione 8 bit pag. 93 

=
fåÖêÉëëá=ÇáÖáí~äá=
Morsetto Uso 

(Taratuta di fabbrica) 
Livello di attivazione Parametrizzazio

ne 

20  Alimentazione degli ingressi digitali 12V/20 mA   
28 Abilitazione inverter  ALTO  
E4 Rotazione CW / 

Rotazione CCW (CW/CCW) 
Rotazione CW: BASSO 
Rotazione CCW: ALTO 

 

E3 Frenatura DC- ALTO  
E2 Frequenza JOG (JOG) Codice binario  

E1 20 Hz, 30 Hz, 40 Hz   

39 GND 2   

=
oÉä~ó=Çá=ìëÅáí~W=hN= OQs=^`=L=PKM^=ç=SMs=a`=L=MKR^=
Morsetto Uso  

(Taratura di fabbrica) 
Posizione relay 
(scambio) 

Parametrizzazio
ne 

K 11 Contatto relay - normalmente chiuso  (TRIP)  apertura page 91 
K 12 Contatto comune   
K 14 Contatto relay - normalmente aperto  (TRIP)   chiusura  



=

 
=

RS= L 

QKPK= `çääÉÖ~ãÉåíá=áåîÉêíÉê=UONñ==

QKPKNK=`çååÉëëáçåá=Çá=éçíÉåò~=UONñ=

L1

U V W

+UG

-UG

M
3~ PE

RB1 RB2+UG-UG

K10

K10

RB

L3
N

PE

8211E ... 8218E

L1

L2

L2 L3

K10

F1    F2    F3

Z1

-X1

PE

PE

PE

PE

PE

PE

Z2

Z3

ϑRB

=

F1, F2, F3 Protezione cavi  
K1 Contattore di rete 
Z1 Induttanza di rete, vedi Accessori 

8214E e 8218E funzionamento solo con induttanza di rete 
Z2 Filtro motore / filtro sinusoidale, vedi  Accessori 
Z3 Chopper di frenatura/modulo di frenatura, vedi  Accessori 
RB Resistenza di frenatura, vedi  Accessori 

ϑRB Sorveglianza temperatura resistenza di frenatura 

-X1 Morsettiere in armadio 



=

 
 

L 
RT

QKPKOK=jçêëÉííáÉê~=Çá=Åçåíêçääç=UONñ=

`çå=~äáãÉåí~òáçåÉ=áåíÉêå~==
f=ãçêëÉííá=Çá=Åçåíêçääç=Ü~ååç=ìå=áëçä~ãÉåíç=Çá=Ä~ëÉ=EÇáëí~åò~=Çá=áëçä~ãÉåíçFK=
mÉê=éêÉîÉåáêÉ=Åçåí~ííá=~ÅÅáÇÉåí~äá=
J= ≠=êáÅÜáÉëíç=ìå=Ççééáç=áëçä~ãÉåíçK=
J= á=ÅçãéçåÉåíá=Ç~=ÅçääÉÖ~êÉ=ÇÉÄÄçåç=~îÉêÉ=ä~=ëÉÅçåÇ~=Çáëí~åò~=Çá=áëçä~ãÉåíçK=

 

62 7 8 9 K11 K12K14

3k 3k3k3k3kVcc
15V

GND 2

K1
GND 1

5,2V
Vref

3k
3

>1
00

k

8211E ... 8218E

R ≥  1k

20 28 E1 E2 E3 E4 39PE

=



=

 
=

RU= L 

`çå=~äáãÉåí~òáçåÉ=ÉëíÉêå~=EHNO=KKK=HPM=sF=

62 7 8 9 K11 K12 K14

3k 3k3k3k3kVcc
15V

GND 2

GND 1

5,2V
Vref

3k
3

>1
00

k
12...30V

8211E ... 8218E

R ≥  1k

+

-

20 28 E1 E2 E3 E4 39PE

K1

=

GND 1 Riferimento per la tensione interna  
GND 2: Riferimento per la tensione esterna 
 GND 1 e GND 2 sono internamente isolate 
=



=

 
 

L 
RV

QKPKPK=fåÖêÉëëá=É=ìëÅáíÉ=Çá=Åçåíêçääç=UONñb=
fåÖêÉëëç=~å~äçÖáÅç=
Morsetto Uso 

(Taratura di fabbrica) 
Livello Dati Parametrizzazio

ne 

7 GND 1    
8 Ingressi riferim. velocit=, 

riferito al: morsetto 7 
(0  a 10 V) 

 

1
3
5

2
4
6

 
Ponticello 

5 - 6 
5 - 6 
3 - 4 
1 - 2 

0  a 20 mA 
4 a 20 mA 
0  a 5V 
0  a 10 V 

Risoluzione 10  bit 
Errore linearit=:  
@ 0 .5 % 
Errore temperatura 
0 .3 % (0  ... +40 0C) 

 

9 Alimetazione potenziometro 5.2V / 6mA   
 

rëÅáí~=~å~äçÖáÅ~=ErëÅáí~=ãçåáíçêF=
Morsetto Uso 

(Taratura di fabbrica) 
Livello Dato Parametrizzazio

ne 

62 Uscita analogica, riferito: mors. 7 (Frequenza di 
campo) 

0 ...6V / 2mA Risoluzione 
10  bit 

pag. 93 

=
fåÖêÉëëá=ÇáÖáí~äá=
Morsetto Uso 

(Tratura di fabbrica) 
Livello di attivazione Parametrizzazio

ne 

20  Alimentazione degli ingressi digitali 15V/20 mA   
28 Abilitazione inverter  ALTO  
E4 Rotazione CW /CCW      (CW/CCW) Rotazione CW: BASSO 

Rotazione CCW: ALTO 
 

E3 Frenatura DC (Fren. DC) ALTO  
E2 Frequenze JOG (JOG) Codice binario  

E1 20 Hz, 30 Hz, 40 Hz   

39 GND 2   

=
oÉä~ó=Çá=ìëÅáí~=hN= OQs=^`=L=PKM^=ç=SMs=a`=L=MKR^=
Morsetto Uso  

(Taratura di fabbrica) 
Posizione relay 
(commutazione) 

Parametrizzazio
ne 

K 11 Relay uscita contatto norm. chiuso  
(TRIP)  

apertura pag. 91 

K 12 Contatto comune   
K 14 Relay uscita contatto norm. aperto  

(TRIP)   
chiusura  



=

 
=

SM= L 

QKQK= `çääÉÖ~ãÉåíá=áåîÉêíÉê=UOOñb==

QKQKNK=`çååÉëëáçåá=Çá=éçíÉåò~=UOOñb=

L1

U V W

+UG

-UG

M
3~ PE

RB1 RB2+UG-UG

K10

K10

RB

L3
N

PE

8221E ... 8227E

L1

L2

L2 L3

K10

F1    F2    F3

Z1

-X1

PE

PE

PE

PE

PE

PE

Z2

Z3

ϑRB

=

F1, F2, F3 Protezione cavi  
K10  Contattore di rete 
Z1 Induttanza di rete, vedi Accessori 

8222E a 8227E funzionamento solo con induttanza di rete 
Z2: Filtro motore / filtro sinusoidale, vedi  Accessori 
Z3 Chopper di frenatura/modulo di frenatura, vedi  Accessori 
RB Resistenza di frenatura, vedi  Accessori 

ϑRB Sorveglianza temperatura resistenza di frenatura 

-X1 Morsettiere in armadio 



=

 
 

L 
SN

QKQKOK=`çääÉÖ~ãÉåíá=Çá=Åçåíêçääç=UOOñb=

mÉê=~äáãÉåí~òáçåÉ=Åçå=íÉåëáçåÉ=áåíÉêå~=
f=ãçêëÉííá=Çá=Åçåíêçääç=Ü~ååç=ìå=áëçä~ãÉåíç=Çá=Ä~ëÉK=
kçå=ëçåç=êáÅÜáÉëíÉ=ãáëìêÉ=~ÇÇáòáçå~äá=éÉê=éêÉîÉåáêÉ=Åçåí~ííá=~ÅÅáÇÉåí~äáK=

62 7 8 9 K11K12 K14

Masse 1

5,2V
Vref

3k
3

>1
00

k

8221E ... 8227E

R ≥ 1k

PE K21K22 K24

3k 3k3k3k3kVcc
15V

GND 2

20 28 E1 E2 E3 E4 39 +T1  -T2

PTC

Sx

K2K1

=



=

 
=

SO= L 

mÉê=~äáãÉåí~òáçåÉ=Åçå=íÉåëáçåÉ=ÉëíÉêå~=EHNO=KKK=HPM=sF=

62 7 8 9 K11K12K14

K1
Masse 1

5,2V
Vref

3k
3

>
10

0k

8221E ... 8227E

R ≥ 1k

PE K21K22K24

K2
3k 3k3k3k3kVcc

15V

GND 2

20 28 E1 E2 E3 E4 39

12...30V
+

-

+T1  -T2

PTC

Sx

=
GND 1: Riferimento per la tensione interna 
GND 2: Riferimento per la tensione esterna 
 GND 1 e GND 2 sono internamente isolate 
Sx/PTC Termostato con caratteristica a PTC per la protezione motore 

I morsetti a clips sono vicini ai morsetti U, V, W del motore. 
Separare i cavi di collegamento della sonda termica da  quelli del motore. 



=

 
 

L 
SP

=
QKQKPK=fåÖêÉëëá=É=ìëÅáíÉ=Çá=Åçåíêçääç=áåîÉêíÉê=UOOñ=
fåÖêÉëëá=~å~äçÖáÅá=
Morsetto Uso 

(Taratura di fabbrica) 
Livello Dato Parametrizzazio

ne 

7 GND 1    
8 Ingresso rif. velocit=, 

reiferimento: morsetto 7
(0  a 10 V) 

 

1
3
5

2
4
6

 
Ponticello 

5 - 6 
5 - 6 
3 - 4 
1 - 2 
 

0  a 20 mA 
4 a 20 mA 
0  a 5V 
0  a 10 V 

Risoluzione 10  bit 
Errore linearit=:  
@ 0 .5 % 
Errore temperatura 
0 .3 % (0  ... +40 0C) 

 

9 Alimentazione potenziometro 5.2V / 6mA   
 

rëÅáí~=~å~äçÖáÅ~=ErëÅáí~=ãçåáíçêF=
Morsetto Uso 

(Taratura di fabbrica) 
Livello Dato Parametrizzazio

ne 

62 Uscita analogica, riferito al mors. 7 (frequenza di 
campo) 

0 ...6V / 2mA Risoluzione 
10  bit 

pag. 93 

=
fåÖêÉëëá=ÇáÖáí~äá=
Morsetto Uso 

(Taratura di fabbrica) 
Livello di attivazione Parametrizzazio

ne 

20  Alimentazione degli ingressi digitali 15V/20 mA   
28 Abilitazione inverter ALTO  
E4 Rotazione CW/CCW      (CW/CCW) Rotazione CW: BASSO 

Rotazione CCW: ALTO 
 

E3 Frenatura DC- (Fren. DC) ALTO  
E2 Frequenze Jog (JOG) Codice binario  

E1 20 Hz, 30 Hz, 40 Hz   

39 GND 2   

=



=

 
=

SQ= L 

Relay di uscita K1         24V AC / 3.0A o 60V DC / 0.5A 
Morsetto Uso  

(Taratura di fabbrica) 
Posizione relay 
(scambio) 

Parametrizzazio
ne 

K 11 Contatto relay norm. chiuso (TRIP)  apertura pag. 91 
K 12 Contatto comune relay   
K 14 Contatto relay norm. aperto (TRIP)   chiusura  

=
Relay di uscita K2  250 V AC / 3.0 A o 60 V DC / 0.5 A 
Morsetto Uso  

(Taratura di fabbrica) 
Posizione relay 
(scambio) 

Parametrizzazio
ne 

K 21 Contatto relay normalmente chiuso  
(pronto al funzionamento) 

apertura pag. 85 

K 22 Contatto comune relay   
K 24 Contatto relay normalmente aperto  

(pronto al funzionamento) 
chiusura  

 
Ingresso PTC/termistore 
Morsetto Uso Parametrizzazio

ne 
+PTC, 
-PTC 

Sorveglianza temperatura motore  
(PTC termistore/termostato)  
Se non usato: parametrizzare C119 = -0 - 

pag. 90  

=



=

 
 

L 
SR

QKRK= cìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=ÅçååÉëëáçåÉ=~Ç=ìå=a`JÄìë==
i~=ÅçååÉëëáçåÉ=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=~Ç=ìå=a`JÄìëI=ÅçåëÉåíÉ=äç=ëÅ~ãÄáç=Çá=ÉåÉêÖá~=íê~=Öäá=
áåîÉêíÉê=ÅçääÉÖ~íá=~ääç=ëíÉëëç=äáîÉääç=Çá=a`K=pÉ=ìåç=ç=éáª=ãçíçêá=Ñìåòáçå~åç=áå=ãçÇç=
êáÖÉåÉê~íáîç=EéKÉK=á=ãçíçêá=ÅÜÉ=ÑêÉå~åçFI=äDÉåÉêÖá~=ÖÉåÉê~í~=≠=êÉë~=~ä=a`=Äìë=ç=~ää~=
ëçêÖÉåíÉ=a`K=nìÉëí~=ÉåÉêÖá~=≠=èìáåÇá=ÇáëéçåáÄáäÉ=éÉê=Öäá=~äíêá=ãçíçêá=ÅÜÉ=Ñìåòáçå~åç=
åÉä=ãçÇç=ãçíçêÉK=pá=êáÇìÅÉ=éÉêí~åíç=äDìëç=Çá=ãçÇìäá=Çá=ÑêÉå~íìê~=É=áä=Åçåëìãç=Ç~ää~=
êÉíÉK=lëëÉêî~êÉ=äÉ=åçíÉ=Çá=áåëí~ää~òáçåÉ=É=Çá=ãçåí~ÖÖáç=ÇÉá=Å~éáíçäá=éêÉÅÉÇÉåíáK=
=
=
4.5.1. dêìééá=Çá=~òáçå~ãÉåíá=
nì~åÇç=éáª=~òáçå~ãÉåíá=ëçåç=ÅçääÉÖ~íá=~ää~=êÉíÉI=ä~=ÅçååÉëëáçåÉ=~ä=a`JÄìë=≠=
éçëëáÄáäÉ=çëëÉêî~åÇç=äÉ=ëÉÖìÉåíá=åçíÉW=
UOMñ=L=UONñ=L=UOOñW=
•=mçëëçåç=ÉëëÉêÉ=ÅçääÉÖ~íá=~ääç=ëíÉëëç=a`JÄìë=É=êÉíÉ=áåîÉêíÉê=Åçå=ä~=ëíÉëë~=
íÉåëáçåÉI=éKÉK=a`=OTMsKKKPSM=s=ç=a`=POMKKKRNM=sK=

•= íÉåÉêÉ=áä=Å~îç=ÇÉä=éìåíç=åÉìíêç=ÇÉä=a`JÄìë=éáª=Åçêíç=éçëëáÄáäÉK==
•=qÉåÉêÉ=ä~=ëÉòáçåÉ=ÇÉä=Å~îç=Hrd=LJrd=~ä=éìåíç=åÉìíêç=ÇÉä=a`JÄìë=ëÉÅçåÇç=ä~=
í~ÄÉää~=Çá=é~ÖK=QSK=

•=c~ê=ëá=ÅÜÉ=áä=î~äçêÉ=Çá=áåÇìííáîáí¶=ÇÉä=Å~îç=ëá~=ä~=éáª=Ä~ëë~=éçëëáÄáäÉW=
J= f=ÅçääÉÖ~ãÉåíá=ÇÉá=a`JÄìë=Åçå=Ä~êêÉ=áå=é~ê~ääÉäç=
J= fåíêÉÅÅá~êÉ=á=Å~îá=É=ãÉííÉêäá=áå=é~ê~ääÉäç=íê~=áåîÉêíÉê=É=a`JÄìëK=

•=rë~êÉ=äDáåÇìíí~åò~LÑáäíêç=Çá=êÉíÉK=
•=rë~êÉ=á=êÉä~íáîá=ÑìëáÄáäá=a`=ÄìëK=
•=`çããìí~êÉ=íìííá=Öäá=~òáçå~ãÉåíá=ÅçääÉÖ~íá=~ä=Äìë=åÉääç=ëíÉëëç=ãçãÉåíçK=
•=mÉê=ÅçääÉÖ~êÉ=áåîÉêíÉê=Çá=ëÉêáÉ=ÇáÑÑÉêÉåíÉ=~ääç=ëíÉëëç=a`=ÄìëI=Åçåí~íí~êÉ=iÉåòÉK=

=
UOMñW=
•=^ëëáÅìê~êÉ=ä~=ÅçêêÉíí~=ëÉèìÉåò~=Ñ~ëÉK=
=



=

 
=

SS= L 

Connessione ad un DC-bus 820xE 

820xE

U V W

PE L1 N -UG +UG

820xE

U V W

PE L1 N -UG +UG

Z3

F1   F1* F1   F1*

Z1   Z1* Z1   Z1*

F4   F5 F4   F5

-UG +UG

K10

PE

K10*
L1

PE
N/L2

=

K10 , K10 * Contattore di rete,  
K10 * solo per aliment. con 2AC / PE/ 190 ...260 V ± 0 % /45...65Hz ± 0 % 

F1, F1* Protezione cavi, vedi  Accessori,  
F1* solo per aliment. con 2AC / PE/ 190 ...260 V ± 0 % /45...65Hz ± 0 % 

F4, F5 Protezione inverter sul livello DC, vedi  Accessori  
Z1, Z1* Induttanze/filtro di rete, vedi  Accessori,  

Z1* solo per aliment. con  2AC / PE/ 190 ...260 V ± 0 % /45...65Hz ± 0 % 
Z3 Chopper / modulo di frenatura, vedi  Accessori 

=



=

 
 

L 
ST

Connessione ad un DC-bus 821xE/822xE/824xE 

•= lëëÉêî~êÉ=ä~=ã~ñK=íÉåëáçåÉ=Çá=êÉíÉ=ç=ÇÉä=a`JÄìëW=
J= däá=áåîÉêíÉê=UONñb=É=UOOñb=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=ÅçãÄáå~íá=èì~åÇç=áä=ê~åÖÉ=ÇÉää~==
íÉåëáçåÉ=Çá=êÉíÉ=åçå=ÉÅÅÉÇÉ=èìÉääç=áåÇáÅ~íç=éÉê=Öäá=áåîÉêíÉê=UONñbK=

821xE / 822xE

U V W

PE L1 L2 -UG +UG

Z3

F1 

Z1 

F4   F5 

-UG +UG

K10

L3

821xE / 822xE

U V W

PE L1 L2 -UG +UG

F1 

Z1 

F4   F5 

L3

PE

L1
L2
L3

PE

F2 F3 F2 F3 

=

K10  Contattore di rete 
F1, F2, F3 Protezione cavi, vedi  Accessori  
F4, F5 Protezione inverter, vedi  Accessori  
Z1 Induttanze /filtro di rete, vedi  Accessori  
Z3 Chopper /modulo di frenatura, vedi  Accessori 

=
=



=

 
=

SU= L 

QKRKOK=^äáãÉåí~òáçåÉ=áå=a`=
pÉ=Öäá=áåîÉêíÉê=ëçåç=~äáãÉåí~íá=Ç~=ìå~=ëçêÖÉåíÉ=áå=a`W=
J= i~=íÉåëáçåÉ=Hrd=→=mb=L=Jrd=→=mb=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=ëáããÉíêáÅ~===
däá=áåîÉêíÉê=ëá=ÇáëíêìÖÖÉê~ååç=ëÉ=á=ÅçääÉÖ~ãÉåíá=Hrd=ç=Jrd=îÉåÖçåç=ëÅ~ãÄá~íáK=

fåîÉêíÉê=UOMñb==

820xE

U V W

PE L1 N -UG +UG

820xE

U V W

PE L1 N -UG +UG

Z3

F5   

-UG +UG

820xAB

+UG
-UG

F5   

820xAB

PE

PE

F4   F4   

=

F4, F5 Protezione inverter livello DC, vedi  Accessori  
Z3 Chopper/modulo di frenatura, vedi  Accessori 
820 xAB Moduli interfaccia, vedi Accessori 

 

fåîÉêíÉê=UOONñbLUOOñb==

821xE / 822xE

U V W

PE L1 L2 -UG +UG

Z3

F4   F5 

-UG +UGL3

821xE / 822xE

U V W

PE L1 L2 -UG +UG

F4   F5 

L3 PE

PE

+UG
-UG

=

F4, F5 Protezione inverter, vedi  Accessori  
Z3 Chopper/modulo di frenatura, vedi  Accessori 

=



=

 
 

L 
SV

QKSK= fåëí~ää~òáçåÉ=Çá=ìå=íáéáÅç=ëáëíÉã~=`b=

QKSKNK=kçíÉ=ÖÉåÉê~äá=
•= pÉ=Öäá=áåîÉêíÉê=ëçåç=áåëí~ää~íá=îáÅáåç=~Ç=~éé~êÉÅÅÜá=ÅÜÉ=åçå=ëçåç=ÅçåÑçêãá=Åçå=äÉ=
åçêã~íáîÉ=`b=éÉê=ä~=ëçééêÉëëáçåÉ=bj`I=èìÉëíá=~éé~êÉÅÅÜá=éçíêÉÄÄÉêç=ÉëëÉêÉ=
ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~ãÉåíÉ=ÇáëíìêÄ~íá=Ç~Öäá=áåîÉêíÉêK=

•=däá=áåîÉêíÉê=ÅçåíÉåÖçåç=ÅçãéçåÉåíá=ÉääÉííêçëí~íáÅá=ëÉåëáÄáäáK=mêáã~=Çá=~ëëÉãÄä~êÉ=
É=çéÉê~êÉ=åÉääD~êÉ~=ÇÉá=ÅçääÉÖ~ãÉåíá=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉêI=áä=éÉêëçå~äÉ=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=éêáîç=
Çá=Å~êáÅ~=ÉäÉííêçëí~íáÅ~K=nìÉëíÉ=éÉêëçåÉ=éçëëçåç=ëÅ~êáÅ~êÉ=ä~=éêçéêá~=ÉäÉííêáÅáí¶=
íçÅÅ~åÇç=ä~=îáíÉ=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=~=mb=çééìêÉ=ìå=~äíêç=éìåíç=ãÉí~ääáÅç=ÇÉä=
èì~Çêç=ÉäÉííêáÅçK=

•= i~=Åçãé~íáÄáäáí¶=ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~=Çá=ìå~=ã~ÅÅÜáå~=ÇáéÉåÇÉ=Ç~ää~=Åìê~=ÇÉää~=
áåëí~ää~òáçåÉK=m~êíáÅçä~êÉ=Åìê~=î~=Ç~í~=èìáåÇá=~W=
J= ãçåí~ÖÖáç=
J= Ñáäíêá=
J= ëÅÜÉêã~íìêÉ=
J= ãÉëë~=~=íÉêê~=

•= mÉê=áåëí~ää~òáçåá=~íáéáÅÜÉ==
J==äDìëç=Çá=Å~îá=åçå=ëÅÜÉêã~íáI=
J==äDìëç=Çá=Öêìééá=Çá=Ñáäíêá=áåîÉÅÉ=ÇÉá=Ñáäíêá=ocf=~ëëÉÖå~íáI=
J==ëÉåò~=äÉ=áåÇìíí~åòÉ=Çá=êÉíÉ=

= ä~=ÅçåÑçêãáí¶=~ääÉ=ÇáêÉííáîÉ=`b=ÅáêÅ~=ä~=bj`=êáÅÜáÉÇÉ=ìå~=îÉêáÑáÅ~=ÇÉää~=ã~ÅÅÜáå~=
ç=ÇÉä=ëáëíÉã~=êÉä~íáî~ãÉåíÉ=~á=î~äçêá=äáãáíÉ=éêÉîáëíá=Ç~ääÉ=bj`K=

•= fä=ÅçëíêìííçêÉ=ÇÉää~=ã~ÅÅÜáå~=≠=êÉëéçåë~ÄáäÉ=éÉê=ä~=Åçãé~íáÄáäáí¶=Åçå=äÉ=
= ÇáêÉííáîÉ=bj`K=
=
=



=

 
=

TM= L 

QKSKOK=fåëí~ää~òáçåÉ=
pÉ=äÉ=ëÉÖìÉåíá=ãáëìêÉ=îÉåÖçåç=çëëÉêî~íÉ=ëá=éì∂=ÉëëÉêÉ=ëáÅìêá=ÅÜÉ=äD~òáçå~ãÉåíç=
åçå=Å~ìëÉê¶=éêçÄäÉãá=Çá=bj`=èì~åÇç=ä~=ã~ÅÅÜáå~=≠=áå=ÑìåòáçåÉK=
=
^ëëÉãÄä~ÖÖáçW=
•= `çääÉÖ~êÉ=ä~=ã~ÖÖáçê=ëìéÉêÑáÅáÉ=éçëëáÄáäÉ=ÇÉääDáåîÉêíÉêI=Ñáäíêç=Çá=êÉíÉ=ç=Ñáäíêç=ocf=É=
áåÇìíí~åò~=Çá=êÉíÉ=ëìää~=éá~ëíê~=Çá=ãçåí~ÖÖáç=Ç~=ÅçääÉÖ~êÉ=~=íÉêê~W=
J= má~ëíêÉ=Çá=ãçåí~ÖÖáç=Åçå=ëìéÉêÑáÅáÉ=ÅçåÇìííáî~=EòáåÅçJîÉêåáÅá~íçI=Å~ÇãáçJ
îÉêåáÅá~íçF==éÉêãÉííçåç=ìå=Åçåí~ííç=éÉêã~åÉåíÉK=

J= pÉ=ä~=éá~ëíê~=Çá=ãçåí~ÖÖáç=≠=îÉêåáÅá~í~I=ä~=îÉêåáÅÉ=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=êáãçëë~K=
J==kçå=~ëëÉãÄä~êÉ=ëì=ÖìáÇ~=afkK=

•= nì~åÇç=ëá=ìë~åç=éáª=éá~ëíêÉ=Çá=ãçåí~ÖÖáçW=
J= `çääÉÖ~êÉ=ä~=ã~ÖÖáçê=é~êíÉ=Çá=ëìéÉêÑáÅáÉ=éçëëáÄáäÉ=~ääÉ=éá~ëíêÉ=EéKÉK=ìë~åÇç=
Ä~åÇÉääÉ=Çá=ê~ãÉFK=

•= ^ëëáÅìê~êÉ=ä~=ëÉé~ê~òáçåÉ=íê~=á=Å~îá=ãçíçêÉI=êÉíÉ=É=Çá=ëÉÖå~äÉK=
•= kçå=ìë~êÉ=ä~=ëíÉëë~=ãçêëÉííáÉê~=éÉê=ä~=êÉíÉ=Çá=Éåíê~í~=É=äDìëÅáí~=ãçíçêÉK=
•= f=Å~îá=ëìééçêí~íá=EÖìáÇ~íáF=ãÉííÉêäá=áä=éáª=îáÅáåç=éçëëáÄáäÉ=~ä=êáÑÉêáãÉåíç=Çá=éçíÉåòá~äÉK=
f=Å~îá=åçå=ÖìáÇ~íá=Ü~ååç=äç=ëíÉëëç=ÉÑÑÉííç=Çá=ìå~=~åíÉåå~K=

cáäíêá=
•= rë~êÉ=ëçäç=Ñáäíêá=ç=Ñáäíêá=ocf=É=áåÇìíí~åòÉ=Çá=êÉíÉ=ëéÉÅáÑáÅá=éÉê=Öäá=áåîÉêíÉê=
J= f=Ñáäíêá=ocf=êáÇìÅçåç=á=ÇáëíìêÄá=~Ç=~äí~=ÑêÉèìÉåò~=~Ç=ìå=î~äçêÉ=ÅçåëÉåíáíçK=
J= fåÇìíí~åòÉ=Çá=êÉíÉLÑáäíêá=êáÇìÅçåç=á=ÇáëíìêÄá=~=Ä~ëë~=ÑêÉèìÉåò~I=Å~ìë~íá=áå=Öê~å=
é~êíÉ=Ç~=Å~îá=ãçíçêÉ=ãçäíç=äìåÖÜáK=

J==f=Ñáäíêá=Çá=êÉíÉ=~ëëçãã~åç=äÉ=Ñìåòáçåá=ÇÉääÉ=áåÇìíí~åòÉ=Çá=êÉíÉ=É=Ñáäíêá=ocfK=

pÅÜÉêã~íìêÉ=
•= `çääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=ÇÉä=Å~îç=ãçíçêÉ==
J= ~ä=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=ÇÉääç=ëÅÜÉêãç=ÇÉääDáåîÉêíÉê=
J= Åçå=ìå~=ëìéÉêÑáÅáÉ=ã~ÖÖáçêÉ=éçëëáÄáäÉ=~ää~=éá~ëíê~=Çá=ãçåí~ÖÖáçK=
= o~ÅÅçã~åÇ~òáçåÉW=éÉê=äÉ=ÅçååÉëëáçåá=ìë~êÉ=éêÉëÉ=Çá=íÉêê~=ëìääÉ=Ä~êêÉ=
ãÉí~ääáÅÜÉ=ÇÉääÉ=éá~ëíêÉ=Çá=ãçåí~ÖÖáçK=



=
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•= pÉ=åÉää~=äáåÉ~=ÇÉä=ãçíçêÉ=ëá=íêçî~åç=Åçåí~ííçêáI=áåíÉêêìííçêá=~ìíçã~íáÅá=ç=
ãçêëÉííáÉêÉW=
J= ÅçääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=ÇÉä=Å~îç=ëìää~=éá~ëíê~=Çá=ãçåí~ÖÖáç=ëì=ìå~=ëìéÉêÑáÅáÉ=
ã~ÖÖáçêÉ=éçëëáÄáäÉK=

•= `çääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=~ä=ãçêëÉííç=mbW=
J= Å~îá=Åçå=ÅçéÉêíìê~=ãÉí~ääáÅ~=ëìää~=ãçêëÉííáÉê~=ÇÉä=ãçíçêÉ=~ëëáÅìê~åç=ìå=
ÅçääÉÖ~ãÉåíç=ÇÉääç=ëÅÜÉêãç=Åçå=ìå~=ëìéÉêÑáÅáÉ=ãçäíç=Öê~åÇÉK=

•= pÉ=áä=Å~îç=íê~=Ñáäíêç=Çá=êÉíÉ=É=áåîÉêíÉê=≠=ã~ÖÖáçêÉ=Çá=PMM=ããW=
J= ëÅÜÉêã~êÉ=á=Å~îá=Çá=êÉíÉ=
J= ÅçääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=ÇÉä=Å~îç=Çá=êÉíÉ=ÇáêÉíí~ãÉåíÉ=~ääDáåîÉêíÉê=É=~ä=Ñáäíêç=Çá=êÉíÉ=
èìáåÇá=ÅçääÉÖ~êäç=~ää~=éá~ëíê~=Åçå=ìå~=ëìéÉêÑáÅáÉ=ã~ÖÖáçêÉ=éçëëáÄáäÉK=

•= nì~åÇç=ëá=ìë~=áä=ÅÜçééÉê=Çá=ÑêÉå~íìê~W=
J= ÅçääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=ÇÉä=Å~îç=ÇÉää~=êÉëáëíÉåò~=Çá=ÑêÉå~íìê~=ÇáêÉíí~ãÉåíÉ=~ä=
ÅÜçééÉê=Çá=ÑêÉå~íìê~=èìáåÇá=ÅçääÉÖ~êäç=~ää~=éá~ëíê~=Åçå=ìå~=ëìéÉêÑáÅáÉ=Çá=
Åçåí~ííç=ã~ÖÖáçêÉ=éçëëáÄáäÉ=

J= ÅçääÉÖ~êÉ=äç=ëÅÜÉêãç=ÇÉä=Å~îç=íê~=áåîÉêíÉê=É=ÅÜçééÉê=Çá=ÑêÉå~íìê~=ÇáêÉíí~ãÉåíÉ=
~ääDáåîÉêíÉê=É=~ä=ÅÜçééÉê=Çá=ÑêÉå~íìê~=èìáåÇá=ÅçääÉÖ~êäç=~ää~=éá~ëíê~=Çá=ãçåí~ÖÖáç=
Åçå=ìå~=ëìéÉêÑáÅáÉ=ã~ÖÖáçêÉ=éçëëáÄáäÉK=

•= pÅÜÉêã~íìê~=ÇÉá=Å~îá=Çá=ÅçåíêçääçW=
J= ÅçääÉÖ~êÉ=~=ã~ëë~=äç=ëÅÜÉêãç=ÇÉá=Å~îá=Çá=Åçåíêçääç=ëì=Éåíê~ãÄÉ=äÉ=ÉëíêÉãáí¶=
J= ÅçääÉÖ~êÉ=~=ã~ëë~=äç=ëÅÜÉêãç=ÇÉá=Å~îá=Çá=Åçåíêçääç=~å~äçÖáÅç=ëì=Éåíê~ãÄÉ=äÉ=
ÉëíêÉãáí¶=

J= Ñ~êÉ=áå=ãçÇç=ÅÜÉ=ä~=Çáëí~åò~=Ñê~=áä=Å~îç=ëÅÜÉêã~íç=É=áä=éìåíç=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=
ëá~=éáª=ÄêÉîÉ=éçëëáÄáäÉK=

•= nì~åÇç=ëá=ìë~åç=Öäá=áåîÉêíÉê=ëÉêáÉ=UONñb=É=UOOñb=áå=òçåÉ=êÉëáÇÉåòá~äáW=
J= ~ä=ÑáåÉ=Çá=êáÇìêêÉ=äDÉãáëëáçåÉ=Çá=ÇáëíìêÄá=áå=òçåÉ=êÉëáÇÉåòá~äáI=≠=åÉÅÉëë~êáç=
éêÉîÉÇÉêÉ=ìå~=ëÅÜÉêã~íìê~=~ÇÇáòáçå~äÉ=[=NMÇ_K=nìÉëíç=êáëìäí~íç=ëá=ê~ÖÖáìåÖÉ=
áåëí~ää~åÇç=äDáåîÉêíÉê=áå=ìå=~êã~Çáç=ãÉí~ääáÅç=ÅçääÉÖ~íç=~=íÉêê~K=

jÉëë~=~=íÉêê~=
•= jÉííÉêÉ=~=íÉêê~=íìííá=á=ÅçãéçåÉåíá=ÅçåÇìííáîá=ãÉí~ääáÅá=EáåîÉêíÉêI=Ñáäíêá=Çá=êÉíÉI=Ñáäíêá=
ãçíçêÉI=áåÇìíí~åòÉ=Çá=êÉíÉF=éÉê=ãÉòòç=Çá=ÅçåÇìííçêá=áÇçåÉá=ÅçääÉÖ~íá=~ä=éìåíç=
ÅÉåíê~äÉ=ÇÉääDáãéá~åíç=EÄ~êê~=mbFK=
•= j~åíÉêÉ=ä~=ëÉòáçåÉ=ãáåáã~=éêÉëÅêáíí~=Ç~ääÉ=åçêãÉ=Çá=ëáÅìêÉòò~W=
J= mÉê=äÉ=bj`I==åçå=ÅçåëáÇÉê~êÉ=ä~=ëÉòáçåÉ=ÇÉä=Å~îç=ã~=ä~=ëìéÉêÑáÅáÉ=Çá=Åçåí~ííç=
ã~ÖÖáçêÉ=éçëëáÄáäÉI=éKÉK=≠=áãéçêí~åíÉ=ìå~=ä~êÖ~=ëìéÉêÑáÅáÉK=



=

 
=

TO= L 

bëÉãéáç=Çá=ìå~=~ééäáÅ~òáçåÉ=íáéáÅ~=áå=~ÅÅçêÇç=~ääÉ=åçêã~íáîÉ=bj`=

Lx

U V W

M
3~ PE

RB1 RB2 +UG -UG

RB

Netz

PE

82xxE

K10

Z3

Z2

Z4

PE

PE

Z1

PE

n

PE

PE

7 8 9

GND 1

GND 2

PE

Vref Vcc

-UG

+UG

 

F1

-X1

n

n

n

n

K1

62 K11 K12 K14 20 28 E1 E2 E3 E4 39

PES

PES

PES

PES PES

PES

PES

PES

PES PES

PES

PE
PE

PE

=
F1 Protezione dei cavi 
K10  Contattore di rete 
Z1 Induttanza di rete, vedi  Accessori 
Z2 Filtro motore / filtro sinusoidale, vedi Accessori 
Z3 Modulo di frenatura / chopper di frenatura , vedi Accessori 
Z4 Filtro RFI, vedi  Accessori 
-X1 Morsettiere in armadio 
RB Resistenza di frenatura 
PES HF-collegamento dello schermo su una grande superficie PE  

(vedi "Schermature" in questo capitolo) 
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jçåí~ÖÖáç=Çá=ìå=ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=íáéáÅç=`b=ëì=éá~ëíê~=

LINE

LOAD

PE

PE

Mains choke

RFI filter

Controller

PE bar

PE

Screened motor cable,
connect screen to PE also at
the motor side, make contact of
a large cross-section to 
the motor housingscreened 

control cables
PEconnection

PE

PE

paint-free bare
metal contact surfaces

Paint-free connection of 
a large cross-section to 
the mounting plate

Make conductive
connection between 
mounting plate
and PE

Connect cable screens
to screen connections
of the controller

Screen cables longer than 
300mm between mains filter
and controller

L1 N  Connection mains fuse
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jÉëë~=áå=ëÉêîáòáç=

UOMñb=
i~=í~ê~íìê~=Çá=Ñ~ÄÄêáÅ~=≠=ÉëÉÖìáí~=Åçå=ìå=ãçíçêÉ=~ëáåÅêçåç=ëí~åÇ~êÇ=~=èì~ííêç=éçäá=
OPMLQMM=sI=RM=eò==Çá=éçíÉåò~=~ÇÉÖì~í~K=räíÉêáçêá=í~ê~íìêÉ=åçå=ëçåç=åÉÅÉëë~êáÉK=

UONñbLUOOñb=
i~=í~ê~íìê~=Çá=Ñ~ÄÄêáÅ~=≠=ÉëÉÖìáí~=Åçå=ìå=ãçíçêÉ=~ëáåÅêçåç=ëí~åÇ~êÇ=~=èì~ííêç=éçäá=
OPMLQMM=sI=RM=eò=ç=OSRLQSM=sI=SM=eò=ç=OUMLQUM=sI=SM=eò=Çá=éçíÉåò~=~ÇÉÖì~í~K==
räíÉêáçêá=í~ê~íìêÉ=åçå=ëçåç=åÉÅÉëë~êáÉK=

mêÉÖ~ëá=åçí~êÉW=
•= fä=éçíÉåòá~äÉ=Çá=êáÑÉêáãÉåíç=ÇÉá=ãçêëÉííá=Çá=Åçåíêçääç=≠=áä=ãçêëÉííç=PVK=
•= mçåíáÅÉää~êÉ=á=ãçêëÉííá=T=É=PV=åÉä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Åçå=~äáãÉåí~òáçåÉ=áåíÉêå~=
EãçêëÉííç=OMFK=EmÉê=á=ÅçääÉÖ~ãÉåíá=îÉÇá=äÉ=é~ÖáåÉ=RPI=RTI=SNKF=

•= däá=áåîÉêíÉê=UOOñb=ëçåç=Éèìáé~ÖÖá~íá=Çá=îÉåíáä~òáçåÉ=ÇáéÉåÇÉåíÉ=Ç~ää~=
íÉãéÉê~íìê~K=
J= f=îÉåíáä~íçêá=Ñìåòáçå~åç=ëçäç=èì~åÇç=ìå~=ÅÉêí~=íÉãéÉê~íìê~I=í~ê~í~=áå=Ñ~ÄÄêáÅ~=≠=
ëìéÉê~í~K=

=
=

NK= ^ÅÅÉåëáçåÉ=áåáòá~äÉ=
NK=̀ çääÉÖ~êÉ=äDáåîÉêíÉê=~ää~=êÉíÉW=
J= iDáåîÉêíÉê=ë~ê¶=éêçåíç=~ä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Ççéç=ÅáêÅ~=O=ëÉÅçåÇáK=

OKpÉäÉòáçå~êÉ=áä=ëÉåëç=Çá=êçí~òáçåÉW=
J= oçí~òáçåÉ=`tW= ^ééäáÅ~êÉ=M=KKK=HP=s=EëÉÖå~äÉ=_^pplF=~ä=ãçêëÉííç=bQK=
J= oçí~òáçåÉ=``tW= ^ééäáÅ~êÉ=HNO=sKKK=HPM=s=EëÉÖå~äÉ=^iqlF=~ä=ãçêëÉííç=bQK=

PK=pÉäÉòáçå~êÉ=áä=ëÉÖå~äÉ=Çá=êáÑÉêáãÉåíçW=
^ééäáÅ~êÉ=ìå=ëÉÖå~äÉ=Çá=êáÑÉêáãÉåíç=î~êá~ÄáäÉ=éKÉK=MKKKNM=s=~ä=ãçêëÉííç=UK=
EmÉê=äD~äáãÉåí~òáçåÉ=ÇÉä=éçíÉåòáçãÉíêç=îÉÇÉêÉ=äÉ=é~ÖáåÉ=ROI=RVI=SPKF=

QK=̂ Äáäáí~òáçåÉ=ÇÉääDáåîÉêíÉêW=
J= ^ééäáÅ~êÉ=HNO=sKKK=HPM=s=EëÉÖå~äÉ=^iqlF=~ä=ãçêëÉííç=OUK=

=
fä=ãçíçêÉ=~ÇÉëëç=Öáê~K=mÉê=~Ç~íí~êÉ=äDáåîÉêíÉê=~ää~=ëéÉÅáÑáÅ~=~ééäáÅ~òáçåÉ=≠=
åÉÅÉëë~êáç=ìë~êÉ=ä~=í~ëíáÉê~=UOMN__=ç=áä=ãçÇìäç=áåíÉêÑ~ÅÅá~=ib`ljK=
=



=

 
=

TS= L 

OK= léÉê~íáîáí¶=
•=iDáåîÉêíÉê=êáã~åÉ=áå=íÉåëáçåÉ=Ñáåç=~=P=ãáåìíá=Ççéç=ä~=ÇáëáåëÉêòáçåÉ=ÇÉää~=êÉíÉ>=
•=pçëíáíìáêÉ=á=ÑìëáÄáäá=ÇáÑÉííçëá=Åçå=~äíêÉíí~åíá=ÇÉääç=ëíÉëëç=íáéç=É=èì~åÇç=äDáåîÉêíÉê=åçå=
≠=ëçííç=íÉåëáçåÉK=
kçå=îá=ëçåç=ÑìëáÄáäá=~ääDáåíÉêåç=ÇÉääDáåîÉêíÉêK=

•=kÉä=Å~ëç=Çá=ÅçåÇÉåë~I=åçå=ÅçääÉÖ~êÉ=äDáåîÉêíÉê=~ää~=êÉíÉ=éêáã~=ÅÜÉ=äDìãáÇáí¶=ëá~=
îáëáî~ãÉåíÉ=Éî~éçê~í~K=

•=däá=áåîÉêíÉê=UOMQbI=UONQbI=UONUbI=É=UOOOb=~=UOOTb=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=ÅçääÉÖ~íá=
Åçå=ä~=êÉä~íáî~=áåÇìíí~åò~Çá=êÉíÉ=L=Ñáäíêç=Çá=êÉíÉK=

•=`çääÉÖ~ãÉåíç=ÅáÅäáÅç=~ää~=êÉíÉW=
J= iDáåîÉêíÉê=åçå=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=áåëÉêáíç=É=ÇáëáåëÉêáíç=~ää~=êÉíÉ=éáª=Çá=îçäíÉ=~ä=ãáåìíçI=
~äíêáãÉåíá=áä=äáãáí~íçêÉ=Çá=ÅçêêÉåíÉ=áåíÉêåç=éçíêÉÄÄÉ=ëçîê~ÅÅ~êáÅ~êëáK=

•=`çããìí~òáçåÉ=ëìä=ä~íç=ãçíçêÉW=
J= bD=ÅçåëÉåíáíç=áå=Å~ëç=Çá=ÉãÉêÖÉåò~K==
J= pÉ=áä=ãçíçêÉ=îáÉåÉ=ëÖ~åÅá~íç=Åçå=äDáåîÉêíÉê=áå=ëÄäçÅÅçI=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=~ííáî~íá=
ãÉëë~ÖÖá=Çá=~ää~êãÉK=

•= f=ãçêëÉííá=~=ëéáå~=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=ÅçääÉÖ~íá=ç=ëÅçääÉÖ~íá=ëçäç=Åçå=äDáåîÉêíÉê=åçå=
ëçííç=íÉåëáçåÉK==

•=däá=áåîÉêíÉê=UOOñb=ëçåç=Éèìáé~ÖÖá~íá=Çá=ìå=ÅáêÅìáíç=ÅÜÉ=~ííáî~=áä=îÉåíáä~íçêÉ=áå=
ÑìåòáçåÉ=ÇÉää~=íÉãéÉê~íìê~W=
J= fä=îÉåíáä~íçêÉ=ëá=~ííáî~=ëçäç=èì~åÇç=ä~=íÉãéÉê~íìê~=áãéçëí~í~=îáÉåÉ=ëìéÉê~í~K=

•=`çå=ìå~=í~ê~íìê~=ÅçêêáëéçåÇÉåíÉI=Öäá=áåîÉêíÉê=éçëëçåç=ÖÉåÉê~êÉ=ìå~=ÑêÉèìÉåò~=Çá=
ìëÅáí~=Ñáåç=~=QUM=eòW=
J= pá=éçëëçåç=ê~ÖÖáìåÖÉêÉ=îÉäçÅáí¶=éÉêáÅçäçëÉ=ÅçääÉÖ~åÇç=ìå=ãçíçêÉ=åçå=
~ÇÉÖì~íçK=

J= däá=áåîÉêíÉê=ëÉêáÉ=UOMñb=Ñìåòáçå~åÇç=~Ç=ìå~=ÑêÉèìÉåò~=[=OQM=eòI=éçíêÉÄÄÉ=
áåíÉêîÉåáêÉ=ä~=éêçíÉòáçåÉ=Çá=ëçîê~ÅçêêÉåíÉK=

•=`çå=ìå~=ÇÉíÉêãáå~í~í~=í~ê~íìê~=ÇÉääDáåîÉêíÉêI=áä=ãçíçêÉ=éçíêÉÄÄÉ=ëÅ~äÇ~êÉW==
EÅçå=ìå=Ñìåòáçå~ãÉåíç=éêçäìåÖ~íç=Åçå=ä~=ÑêÉå~íìê~=áå=a`=çééìêÉ=~=Ä~ëë~=
îÉäçÅáí¶FK=

•=nì~åÇç=ëá=ìë~=ä~=ÑìåòáçåÉ=?`tL``t?=Åçå=ä~=ÅçåÑáÖìê~òáçåÉ=`MMT=Z=JMJ=~=JNPJW=
J= fä=ëÉåëç=Çá=êçí~òáçåÉ=éçíêÉÄÄÉ=Å~ãÄá~êÉ=èì~äçê~=ëá=áåíÉêêçãéÉëëÉ=áä=Ñáäç=ç=ÅD≠=
ìå=Öì~ëíç=åÉää~=~äáãÉåí~òáçåÉ=Çá=ÅçåíêçääçK=

=



=

=
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•=nì~åÇç=ëá=ìë~=ä~=ÑìåòáçåÉ=?cäóáåÖ=êÉëí~êí?=E`NQO=Z=JOJI=JPJF=Åçå=ìå~=ã~ÅÅÜáå~=
Åçå=Ä~ëë~=áåÉêòá~=É=~ííêáíáW=
J= fä=ëÉåëç=Çá=êçí~òáçåÉ=éçíêÉÄÄÉ=Å~ãÄá~êÉ=éÉê=ìå=ÄêÉîÉ=íÉãéç=ç=áä=ãçíçêÉ=
éçíêÉÄÄÉ=é~êíáêÉ=èì~åÇç=ëá=Ç~=áä=Åçã~åÇç=Çá=ëÄäçÅÅç=~=ãçíçêÉ=ÑÉêãçK=

`~ê~ííÉêáëíáÅ~=ëéÉÅá~äÉ=ÇÉää~=î~êá~åíÉ=UONñbKsMMP=
•=`çå=äDáåîÉêíÉê=íáéç=UONU|bKsMMP=çííáãáòò~íç=éÉê=áä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=~=Ä~ëëç=
êìãçêÉ=Åçå=ìå~=ÑêÉèìÉåò~=Çá=ÅÜçééÉê=Çá=NS=âeò=E`MNU=Z=JRJFI=áå=ÇÉíÉêãáå~íÉ=
ÅçåÇáòáçåá=~ééäáÅ~íáîÉ=éçíêÉÄÄÉ=~ííáî~êëá=ä~=ëçêîÉÖäá~åò~=íÉãéÉê~íìê~=EãÉëë~ÖÖáç=
?le?FK=



 
 

TU= L 



 
 

TV
L 

m~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=
i~=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=ÅçåëÉåíÉ=Çá=~Ç~íí~êÉ=äDáåîÉêíÉê=~ääÉ=ëáåÖçäÉ=ÉëáÖÉåòÉK=
iÉ=í~ê~íìêÉ=ëçåç=çêÖ~åáòò~íÉ=ëçííçÑçêã~=Çá=ÅçÇáÅá=åìãÉê~íá=áå=çêÇáåÉ=ÅêÉëÅÉåíÉ=É=
áåáòá~åç=Åçå=ä~=äÉííÉê~=?`?K=lÖåá=ÅçÇáÅÉ=ÅçåíáÉåÉ=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=éÉê=ÅçåëÉåíáêÉ=
äDçííáãáòò~òáçåÉ=ÇÉääDáåîÉêíÉê=áå=Ä~ëÉ=~ää~=îçëíê~=~ééäáÅ~òáçåÉK=
f=é~ê~ãÉíêá=ëá=áãéçëí~åç=~ííê~îÉêëç=ä~=í~ëíáÉê~=UOMN__=çééìêÉ=~ííê~îÉêëç=ìå=
ãçÇìäç=Äìë=ëÉêá~äÉ=Eib`lj=ONMOf_I=fåíÉê_ìëJp=ONNNf_I=`^kJ_ìë=ONTNf_FK=
i~=í~ëíáÉê~=Çá=éêçÖê~ãã~òáçåÉ=É=äÉ=áåíÉêÑ~ÅÅá~=Äìë=ëçåç=ÇáëéçåáÄáäá=ÅçãÉ=~ÅÅÉëëçêá=
EîÉÇá=é~Öáå~=NONFK=
=
=

NK= léÉê~íáîáí¶=Ä~ëÉ=
NKNK= sáëì~äáòò~òáçåÉ=ÇÉääç=ëí~íç=çéÉê~íáîç=

NKNKNK=iba==
iç=ëí~íç=çéÉê~íáîç=≠=îáëì~äáòò~íç=~ííê~îÉêëç=ÇìÉ=iba=èì~åÇç=ä~=í~ëíáÉê~=åçå=≠=
ÅçääÉÖ~í~K=
=
LED  Stato operativo 
Verde Rosso  

on off Inverter abilitato 
on on Rete inserita e start automatico inibito (AS_LC) 
lampeggio off Inverter inibito 
off lampeggia (ogni secondo) Indicazione di allarme 
off lampeggia (ogni 0 .4 secondi) Spento sottotensione 
off off Modo programmazione 

=
=



 
 

UM= L 

NKNKOK=q~ëíáÉê~=Çá=éêçÖê~ãã~òáçåÉ=UOMN__==
= Eåçå=áåÅäìë~I=îÉÇá=é~Öáå~=NONFK==

i~=í~ëíáÉê~=Çá=éêçÖê~ãã~òáçåÉ=UOMN__=≠=éêçîîáëí~=Çá=ìå=Çáëéä~ó=i`a=~=RJÇáÖáí=É=S=
í~ëíá=ÑìåòáçåÉK=

cìåòáçåáW=
•= m~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=ÇÉääDáåîÉêíÉê==
•= sáëì~äáòò~òáçåÉ=
•= oáÑÉêáãÉåíç=Çá=îÉäçÅáí¶=îá~=í~ëíáÉê~=
•= ^Äáäáí~òáçåÉ=É=ÄäçÅÅç=ÇÉääDáåîÉêíÉê=îá~=í~ëíáÉê~==
•= qê~ëÑÉêáãÉåíç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=Åçå=áåîÉêíÉê=ÇÉää~=ëíÉëë~=ëÉêáÉ===
EUOMu=↔=UOMuI=UONu=↔=UONuI=UOOu=↔=UOOuF==
qê~ëÑÉêáãÉåíç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=Åçå=áåîÉêíÉê=Çá=ëÉêáÉ=ÇáÑÑÉêÉåíÉ=åçå=≠=éçëëáÄáäÉ=éÉê=îá~=
ÇÉää~=ÇáÑÑÉêÉåò~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=Ç~=áãéçëí~êÉ>=

=
i~=í~ëíáÉê~=éì∂=ÉëëÉêÉ=áååÉëí~í~=ç=ÇáëáååÉëí~í~=Åçå=äDáåîÉêíÉê=áå=ÑìåòáçåÉK==
=
cìåòáçåÉ=ÇÉá=í~ëíá==
?pe=H?=ëáÖåáÑáÅ~W=
NK=mêÉãÉêÉ=É=íÉåÉêÉ=éêÉãìíç=í~ëíç=peK=
OK=mêÉãÉêÉ=ìå=ëÉÅçåÇç=í~ëíçK=

=
Tasto Funzione 

=

PRG Cambio tra livello operativo e livello codici 
SH Cambio tra livello codici e livello parametri 

▲ Aumenta il valore visualizzato 

▼ Diminuisce il valore visualizzato 

SH + ▲ Aumento veloce del valore visualizzato 

SH + ▼ Riduzione veloce valore visualizzato 

SH + PRG Salva i cambiamenti 
STP Inibizione inverter 
RUN Abilitazione inverter 

SH PRG

STP

RUN

PAR2 0VLVIMAXDBTEMP
PAR1

LOAD
SET

A
%
Hz



 
 

UN
L 

Visualizzazione di stato 
OV Sovratensione 
LV Sottotensione 
IMAX Corrente limite impostata raggiunta 
TEMP Temperatura dissipatore vicino ad intervenire (ϑmax-10 0C) 
PAR1 Parametrizzazione 1 attiva,  PAR1 lampeggia: programmazione possibile  
PAR2 Parametrizzazione 2 attiva,  PAR2 lampeggia: programmazione possibile 
SET Riferimento velocit= via tastiera  

Visualizzazione con 5-digit display a 7-segmenti: 
OFF Inverter inibito con un segnale BASSO al morsetto 28 
STOP Inverter inibito attraverso il tasto STP o la funzione quick stop oppure quando la frequenza fd = 0  Hz 
AS_LC Autostart lockout, l'inverter , sbloccato dopo che , stato dato un comando BASSO -ALTO al morsetto 28 
STO Memorizzazione parametri 
dC_b Frenatura DC attiva 
LU Sottotensione 
SET1 Parametrizzazione 1 sar= sovrascritta con la taratura di fabbrica 
SET2 Parametrizzazione 2 sar= sovrascritta con la taratura di fabbrica 
rEAd1 Parametrizzazione 1 sar= sovrascritta con i dati contenuti nella tastiera 
rEAd2 Parametrizzazione 2 sar= sovrascritta con i dati contenuti nella tastiera 
STOE Parametrizzazione PAR1 e PAR2 saranno trasmessi sulla tastiera 
=

mÉê=äÉ=áåÇáÅ~òáçåá=Çá=Öì~ëíç=îÉÇá=?pÉêîáÅÉ?I=é~Öáå~=NNRK=
aáéä~ó=~=Ä~êê~=
iDìäíáã~=äáåÉ~=ÇÉä=îáëì~äáòò~íçêÉ=îáëì~äáòò~=áä=Å~êáÅç=ÇÉääDáåîÉêíÉêW=

LOAD

LOAD

LOAD

LOAD

LOADgenerative

no

20%

40%

100%

80%

60%

160%

LOAD

LOAD

LOAD

load

overload

load

load

load

load

load

load

=



 
 

UO= L 

NKOK= píêìííìê~=ÇÉä=éêçÖê~ãã~=çéÉê~íáîç=
fä=éêçÖê~ãã~=çéÉê~íáîç=≠=Åçãéçëíç=Ç~=äáîÉääá=Çá=éêçÖê~ãã~=J=áä=äáîÉääç=çéÉê~íáîçI=áä=
äáîÉääç=ÅçÇáÅáI=É=áä=äáîÉääç=é~ê~ãÉíêáK=mÉê=é~ê~ãÉíêáòò~êÉ=Öäá=áåîÉêíÉê=ÄáëçÖå~=~ÖáêÉ=~ä=
äáîÉääç=ÅçÇáÅá=É=~ä=äáîÉääç=é~ê~ãÉíêáK=

cäçï=ÅÜ~êí=ÇÉää~=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=

PAR1

HzSET .

HzSET .

SH SHPRG

%

A

Hz.

SH

SH SHPRG

PRG

Display value

Change value

Save value

1s

Code level

PAR1 or PAR2 are blinking
if changeable

Controller 
inhibited

Change
set-value 
C001 = 1

Enable 
controller

1s

1s

Change 
set-value
C001 = 1

Parameter level

Operating level

Select 
code

PAR2

PAR1

PAR2



 
 

UP
L 

iáîÉääç=çéÉê~íáîç=
•=^ä=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=~ää~=êÉíÉ=äDáåîÉêíÉê=≠=ëÉãéêÉ=~ä=äáîÉääç=çéÉê~íáîçK=
•= fä=î~äçêÉ=áãéçëí~íç=~ä=ÅçÇáÅÉ=`MMQ=≠=îáëì~äáòò~íç=Eîáëì~äáòò~òáçåÉ=~ää~=
~ÅÅÉåëáçåÉFK=

•=mêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=mod=ëá=é~ëë~=~ä=äáîÉääç=ÇÉá=ÅçÇáÅáK=

iáîÉääç=ÅçÇáÅá=
•= ^ä=äáîÉääç=ÇÉá=ÅçÇáÅá=ëá=ëÉäÉòáçå~=áä=ÅçÇáÅÉ=~ííê~îÉêëç=á=í~ëíá=▲=ç=▼K=
•=mÉê=é~ëë~êÉ=~ä=äáîÉääç=é~ê~ãÉíêá=ÄáëçÖå~=éêÉãÉêÉ=áä=í~ëíç=peK=

iáîÉääç=é~ê~ãÉíêá=
•= ^ä=äáîÉääç=é~ê~ãÉíêá=ëçåç=éêÉëÉåíá=äÉ=ÇìÉ=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåá=m^oN=É=m^oOK=
===mÉê=é~ëë~êÉ=Ç~=m^oN=~=m^oO=ÄáëçÖå~=éêÉãÉêÉ=áä=í~ëíç=peW=
•= lÖåá=ÅçÇáÅÉ=ÅçåíáÉåÉ=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=ÅÜÉ=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=Å~ãÄá~íá=éÉê=~Ç~íí~êÉ=
äDáåîÉêíÉê=~ääÉ=ëáåÖçäÉ=ÉëáÖÉåòÉK=
J= fä=ä~ãéÉÖÖá~êÉ=Çá=m^oN=ç=m^oO=áåÇáÅ~=èì~äÉ=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=≠=çéÉê~íáî~K=

•= sá=ëçåç=Q=íáéá=Çá=é~ê~ãÉíêáW=
J= s~äçêá=~ëëçäìíá===
EéKÉK=QMM=sI=NM=ëF=

J= s~äçêá=êÉä~íáîá==
EéKÉK=RMB=ÇÉä=î~äçêÉ=Çá=êáÑÉêáãÉåíçF=

J= `çÇáÅá=éÉê=ÇÉÑáåáêÉ=äç=ëí~íç==
EéKÉK=JMJ=Z=áåîÉêíÉê=áåáÄáíçI=JNJ=Z=áåîÉêíÉê=~Äáäáí~íçFK=

J= s~äçêá=îáëì~äáòò~íá=
nìÉëíá=î~äçêá=ëçåç=îáëì~äáòò~íá=ã~=åçå=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=Å~ãÄá~íáK=
EéKÉK=ÅçêêÉåíÉ=ãçíçêÉF=

•= f=î~äçêá=~ëëçäìíá=É=êÉä~íáîá=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=Å~ãÄá~íá=áå=Öê~Çáåá=ÇáëÅêÉíáK=
===iD~äíÉòò~=ÇÉá=Öê~Çáåá=Å~ãÄá~=Çìê~åíÉ=ä~=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉK=
= bëÉãéáçW=qÉãéç=Çá=~ÅÅÉäÉê~òáçåÉ=qáê=E`MNOFW=
= sá=ëçåç=P=~äíÉòòÉ=Çá=Öê~Çáåá=åÉääDáåíÉêç=Å~ãéç=Çá=í~ê~íìê~W=
= qáê=Ç~====MKMN=ë=~=N=ë====== áåÅêÉãÉåíá=MKMN=ë=
= qáê=Ç~========Në=~=NM=ë== áåÅêÉãÉåíá=MKN=ë=
= qáê=Ç~======NMë=~=NMM=ë= áåÅêÉãÉåíá=N=ë=

=



 
 

UQ= L 

NKPK= jÉãçêáòò~òáçåÉ=É=Å~ãÄáç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=
lÖåá=ÅçÇáÅÉ=ÅÜÉ=éì∂=ÉëëÉêÉ=Å~ãÄá~íç=Ü~=ìå~=í~ê~íìê~=Çá=Ñ~ÄÄêáÅ~K=mÉê=Å~ãÄá~êÉ=
ìå=é~ê~ãÉíêçI=îá=ëçåç=íêÉ=éçëëáÄáäáí¶=áå=~ÅÅçêÇç=~ä=ÅçÇáÅÉW==
•= ^ÅÅÉíí~òáçåÉ=É=ãÉãçêáòò~òáçåÉ=ëÉåò~=ÅçåÑÉêã~=ElkifkbF=
•= ^ÅÅÉíí~òáçåÉ=É=ãÉãçêáòò~òáçåÉ=ÇÉá=Å~ãÄá~ãÉåíá=Åçå=pe=H=mod=Epe=H=modF=
•= ^ÅÅÉíí~òáçåÉ=É=ãÉãçêáòò~òáçåÉ=ÇÉá=Å~ãÄá~ãÉåíá=Åçå=pe=H=mod=èì~åÇç=
äDáåîÉêíÉê=≠=áåáÄáíç=Expe=H=modzF=

qáéç=UOMñb=
•= f=é~ê~ãÉíêá=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=Å~ãÄá~íá=ëçäç=èì~åÇç=äDáåîÉêíÉê=≠=áåáÄáíçK=
J= ^ééäáÅ~êÉ=ìå=ëÉÖå~äÉ=_^ppl=~ä=ãçêëÉííç=OU=ç=éêÉãÉêÉ=áä=í~ëíç=pqm=ëìää~=
í~ëíáÉê~K=

•=bÅÅÉòáçåÉW=
fä=Öì~Ç~Öåç=ÇÉä=î~äçêÉ=Çá=ìëÅáí~=Çá=ãçåáíçê~ÖÖáç=E`NMUF=≠=~ÅÅÉíí~íç=lkifkbK=

qáéá=UONñb=É=UOOñb=
•= f=é~ê~ãÉíêá=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=Å~ãÄá~íá=~åÅÜÉ=èì~åÇç=äDáåîÉêíÉê=≠=áå=ÑìåòáçåÉK==
•= fä=Å~ãÄáç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=çéÉê~íáîá=≠=~ÅÅÉíí~íç=lkifkbK==
•=m~ê~ãÉíêá=ÅÜÉ=ãçÇáÑáÅ~åç=ä~=áåáòá~äáòò~òáçåÉ=ÇÉääDáåîÉêíÉêI=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=
ÅçåÑÉêã~íá=Åçå=pe=H=modK=

•=bÅÅÉòáçåÉ=
fä=é~ê~ãÉíêç=áãéçëí~íç=~=E`MMOF=éì∂=ÉëëÉêÉ=ëçîê~ëÅêáííç=ëçäç=èì~åÇç=äDáåîÉêíÉê=≠=
áå=ÄäçÅÅçK=

=
=

=



 
 

UR
L 

NKPKNK=jÉãçêáòò~òáçåÉ=É=Å~ãÄáç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=Åçå=ä~=
í~ëíáÉê~=UOMN__=

^ÅÅÉíí~òáçåÉ=ëÉåò~=ÅçåÑÉêã~=ElkifkbF=
EfÇÉåíáÑáÅ~íç=Åçå=?lkifkb?=åÉää~=í~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅáKF=
iDáåîÉêíÉê=~ÅÅÉíí~=áããÉÇá~í~ãÉåíÉ=áä=Å~ãÄá~ãÉåíç=ÇÉä=é~ê~ãÉíêçK=
N=`~ãÄáç=Ç~ä=äáîÉääç=çéÉê~íáîç=~ä=äáîÉääç=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=modK=
OK=pÉäÉòáçåÉ=ÇÉä=ÅçÇáÅÉ=Åçå=á=í~ëíá=▲=ç=▼K=
PK=̀ ~ãÄáç=~=m^oN=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=peK=
pÉ=åÉÅÉëë~êáçI=éêÉãÉêÉ=áä=í~ëíç=pe=ìå~=ëÉÅçåÇ~=îçäí~=éÉê=é~ëë~êÉ=~ää~=
é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=m^oOK=

QK=pÉ=m^oN=ç=m^oO=ëí~ååç=ä~ãéÉÖÖá~åÇç=ëìä=Çáëéä~ó=ëá=éì∂=Å~ãÄá~êÉ=á=
é~ê~ãÉíêá=éêÉãÉåíç=á=í~ëíá=▲=ç=▼K=
iDáåîÉêíÉê=~ÅÅÉíí~=áããÉÇá~í~ãÉåíÉ=á=åìçîá=é~ê~ãÉíêáK=
nìÉëíç=≠=~åÅÜÉ=éçëëáÄáäÉ=èì~åÇç=áä=ãçíçêÉ=≠=áå=ÑìåòáçåÉK==

RK=̀ ~ãÄá~êÉ=~ä=äáîÉääç=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=peK=
SK=̀ ~ãÄáç=~ä=äáîÉääç=çéÉê~íáîç=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç==modK=
i~=ãçÇáÑáÅ~=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=≠=ãÉãçêáòò~í~=áå=ãçÇç=éÉêã~åÉåíÉK=

^ÅÅÉíí~òáçåÉ=ÇÉá=Å~ãÄá~ãÉåíá=Åçå=pe=H=mod=
EfÇÉåíáÑáÅ~íç=Åçå=?peHmod?=åÉää~=í~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅáKF=
iDáåîÉêíÉê=åçå=~ÅÅÉíí~=á=åìçîá=é~ê~ãÉíêá=éêáã~=Çá=~îÉêÉ=éêÉãìíç=pe=H=modK=
NK=̀ ~ãÄáç=Ç~ä=äáîÉääç=çéÉê~íáîç=~ä=äáîÉääç=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=modK=
OK=pÉäÉòáçåÉ=ÇÉä=ÅçÇáÅÉ=éÉê=ãÉòòç=ÇÉá=í~ëíá=▲=ç=▼K=
PK=̀ ~ãÄáç=~=m^oN=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=peK=
pÉ=åÉÅÉëë~êáçI=éêÉãÉêÉ=áä=í~ëíç=pe=ìå~=ëÉÅçåÇ~=îçäí~=éÉê=Å~ãÄá~êÉ=~ää~=
é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=m^oOK=

QKpÉ=m^oN=ç=m^oO=ëí~ååç=ä~ãéÉÖÖá~åÇç=ëìä=Çáëéä~ó=ëá=éì∂=Å~ãÄá~êÉ=á=
é~ê~ãÉíêá=éêÉãÉåíç=á=í~ëíá=▲=ç=▼K=
nìÉëíç=≠=~åÅÜÉ=éçëëáÄáäÉ=èì~åÇç=áä=ãçíçêÉ=≠=áå=ÑìåòáçåÉK=

RK=mêÉãÉêÉ=á=í~ëíá=pe=H=modK==
pql=≠=îáëì~äáòò~íç=éÉê=ÅáêÅ~==N=ëK=
fä=éêçÖê~ãã~=ë~äí~=áåÇáÉíêç=~ä=äáîÉääç=ÇÉá=ÅçÇáÅáK=
iDáåîÉêíÉê=Ü~=~ÅÅÉíí~íç=á=åìçîá=é~ê~ãÉíêáK=

SK=̀ ~ãÄáç=~ä=äáîÉääç=çéÉê~íáîç=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=modK=
f=åìçîá=é~ê~ãÉíêá=ëçåç=ãÉãçêáòò~íá=ÇÉÑáåáíáî~ãÉåíÉK=



 
 

US= L 

^ÅÅÉíí~òáçåÉ=ÇÉá=Å~ãÄá~ãÉåíá=Åçå=pe=H=mod=èì~åÇç=äDáåîÉêíÉê=≠=áå=ÄäçÅÅç==
EfÇÉåíáÑáÅ~íç=Åçå=?xpeHmodz?=åÉää~=í~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅáKF=
iDáåîÉêíÉê=~ÅÅÉíí~=á=åìçîá=é~ê~ãÉíêá=ëçäç=èì~åÇç=≠=áå=ÄäçÅÅç=É=Ççéç=~îÉêÉ=éêÉãìíç=
á=í~ëíá=pe=H=modK=
NK=fåáÄáêÉ=äDáåîÉêíÉê=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=pqm=éçëíç=ëìää~=í~ëíáÉê~K=
OK=̀ ~ãÄáç=Ç~ä=äáîÉääç=çéÉê~íáîç=~ä=äáîÉääç=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=modK=
PK=pÉäÉòáçå~êÉ=áä=ÅçÇáÅÉ=Åçå=á=í~ëíá=▲=ç=▼K=
QK=̀ ~ãÄáç=~=m^oN=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=peK=
ëÉ=åÉÅÉëë~êáçI=éêÉãÉêÉ=pe=ìå~=ëÉÅçåÇ~=îçäí~=éÉê=é~ëë~êÉ=~=m^oOK=

RKpÉ=m^oN=ç=m^oO=ëí~ååç=ä~ãéÉÖÖá~åÇç=ëá=éçëëçåç=Å~ãÄá~êÉ=á=é~ê~ãÉíêá=
~ííê~îÉêëç=á=í~ëíá=▲=ç=▼K=

SK=mêÉãÉêÉ=á=í~ëíá=pe=H=modK==
fä=ãÉëë~ÖÖáç=pql=≠=îáëì~äáòò~íç=éÉê=ÅáêÅ~==N=ëK=
fä=éêçÖê~ãã~=ë~äí~=áåÇáÉíêç=~ä=äáîÉääç=ÇÉá=ÅçÇáÅáK=

TK=̀ ~ãÄáç=~ä=äáîÉääç=çéÉê~íáîç=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=modK=
UK^Äáäáí~êÉ=äDáåîÉêíÉê=~åÅçê~=éêÉãÉåÇç=áä=í~ëíç=orkK=
iDáåîÉêíÉê=Ü~=~ÅÅÉíí~íç=á=åìçîá=é~ê~ãÉíêáK=

f=åìçîá=é~ê~ãÉíêá=ëçåç=ë~äî~íá=áå=ãçÇç=éÉêã~åÉåíÉK=
=
=
NKPKOK=jÉãçêáòò~òáçåÉ=É=Å~ãÄáç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=éÉê=ãÉòòç=

ÇÉääDáåíÉêÑ~ÅÅá~=ëÉêá~äÉ=

iÉÅçã=^L_Lif=ONMOf_=
i~=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=~ííê~îÉêëç=äDáåíÉêÑ~ÅÅá~=ëÉêá~äÉ=ib`lj=≠=ëìééçêí~í~=Ç~ä=
éêçÖê~ãã~=ibjl`=OI=Ñçêåáíç=ëì=êáÅÜáÉëí~=EîÉÇá=é~Öáå~=NONFK=

f=ÅçÇáÅá=ÇÉää~=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=m^oN=îá~=äDáåíÉêÑ~ÅÅá~=ib`lj=ëçåç=áãéçëí~íá=
áåëÉêÉåÇç=áä=åìãÉêç=ÇÉä=ÅçÇáÅÉ=ÅçãÉ=áåÇáêáòòçK=mÉê=áåÇáêáòò~êÉ=á=ÅçÇáÅá=ÇÉää~=
é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=m^oOI=OMMM=ÇÉîÉ=ÉëëÉêÉ=~ÖÖáìåíç=~ä=åìãÉêç=ÇÉä=ÅçÇáÅÉK==
bëÉãéáçW==
fåÇáêáòòçW=ÑêÉèìÉåò~=ãáåáã~=ÑÇãáåW= åÉää~=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉW=m^oNW=`MNN=
= åÉää~=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉW=m^oOW=`OMNN=

fåíÉê_ìëJp=ONNNf_=
i~=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=~ííê~îÉêëç=áä=ãçÇìäç==fåíÉê_ìëJp=≠=ÇÉëÅêáíí~=åÉä=
ã~åì~äÉ=Çá=áëíêìòáçåÉ=êÉä~íáîç=~ä=ãçÇìäç=ONNNf_K=

`^kJ_ìëJp=ONTNf_=
i~=é~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=~ííê~îÉêëç=áä=ãçÇìäç=`^k=Äìë=≠=ÇÉëÅêáíí~=åÉä=
ã~åì~äÉ=Çá=áëíêìòáçåÉ=êÉä~íáîç=~ä=ãçÇìäç=ONTNf_K=

=
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OK= cìåòáçåá=léÉê~íáîÉ=
iÉ=Ñìåòáçåá=çéÉê~íáîÉ=?jçÇç=çéÉê~íáîç?=E`MMNF=É=?m~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ?=E`MMOF=ëçåç=
ÇÉëÅêáííÉ=áå=ÄêÉîÉ=åÉää~=í~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=EîÉÇá=é~ÖáåÉ=VUI=NMPI=NMUFK=mÉê=ìäíÉêáçêá=
ÇÉíí~Öäá=îÉÇÉêÉ=áä=ã~åì~äÉK=
=
=

PK= cìåòáçåá=Çá=Åçåíêçääç=
iÉ=Ñìåòáçåá=Çá=Åçåíêçääç=ëçåç=ÇÉëÅêáííÉ=áå=ÄêÉîÉ=åÉää~=í~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=EîÉÇá=é~ÖáåÉ=
VUI=NMPI=NMUFK=
=

QK= cìåòáçåá=îáëì~äáòò~òáçåÉ=
QKNK= s~äçêá=îáëì~äáòò~íá=
pÉäÉòáçåÉ=éÉê=íìííá=á=ãçÇÉääá=
C0 50  Frequenza del campo rotante 0  a 480  [Hz] 
C0 52 Tensione motore 0  a 260 /510 /530  [V] 
C0 54 Corrente motore 0  a 2 · Inomin. [A] @ 20 % 
C0 56 Carico dell'inverter 0  a 20 0  [%] @ 20 % 
C0 61 Temperatura dissipatore 0  a 10 0  [0C] @ 5% 

=

cìåòáçåá= ^äÅìåá=é~ê~ãÉíêáI=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=ãáëìê~íá=áå=ÑìåòáçåÉ=É=
îáëì~äáòò~íá=ëìää~=í~ëíáÉê~=UOMN__K=

cìåòáçåá=ëéÉÅá~äá= =

UONñLUOOñ= fä=î~äçêÉ=ÇÉä=é~ê~ãÉíêç=îáëì~äáòò~íç=éì∂=ÉëëÉêÉ=êÉä~íáîç=~ä=
Åçåíêçääç=Çá=éêçÅÉëëç=EîÉÇá=é~ÖK=UUFK=

=
=



 
 

UU= L 

QKOK= sáëì~äáòò~òáçåÉ=~ää~=~ÅÅÉåëáçåÉ=
pÉäÉòáçåÉ=éÉê=íìííá=á=ãçÇÉääá=
C0 0 4 Visualizzazione alla accensione -0 - Frequenza di campo fd 

-1- Carico inverter  
-2- Corrente motore 

=

cìåòáçåÉ= fä=î~äçêÉ=ëÉäÉòáçå~íç=≠=îáëì~äáòò~íç=~ääDáåëÉêòáçåÉ=ÇÉää~=êÉíÉK=
=
=
QKPK= sáëì~äáòò~òáçåÉ=~ëëçäìí~=Çá=ìå=î~êá~ÄáäÉ=Çá=éêçÅÉëëç=
`~ãéç=Çá=í~ê~íìê~=UONñLUOOñ=
C50 0  Numeratore della variabile di processo da 

visualizzare 
20 0 0  1 a 250 0 0  

C50 1 Denominatore della variabile di processo da 
visualizzare 

10  1 a 250 0 0  

=

cìåòáçåÉ= ^Ç~íí~ãÉåíç=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=`MNMI=`MNNI=`MNTI=`MNVI=`MPTI=
`MPUI=`MPV=É=`MRM=ÅÜÉ=ëçåç=êÉä~íáîá=~ää~=ÑêÉèìÉåò~=Çá=
Å~ãéç==ÇÉää~=î~êá~ÄáäÉ=Çá=éêçÅÉëëçI=éKÉK=îÉäçÅáí¶K=fä=ÅçÇáÅÉ=
áåÇáÅ~=áä=î~äçêÉ=~ëëçäìíç=ÇÉää~=î~êá~ÄáäÉ=Çá=éêçÅÉëëçK=

^ÖÖáìëí~ãÉåíá= fä=î~äçêÉ=Ç~=îáëì~äáòò~êÉ=ëá=Å~äÅçä~=ÅçãÉ=ëÉÖìÉW=

bëÉãéáçW=
`~ãÄá~êÉ=ëìä=Çáëé~äó=Ç~ää~=ÑêÉèìÉåò~=~ää~=îÉäçÅáí¶K==
`çå=ÑÇã~ñ=Z=RM=eò=ëá=îìçäÉ=îáëì~äáòò~êÉ=NRMMW=

Display C011 = f
200

 dmax ⋅
C
C

500
501

=

1500 =
50

200
 
C500
C501

z. B. C500 6000, C501 1⋅ ⇒ = = =

cìåòK=ëéÉÅá~äÉ= =

UOMñ= nìÉëí~=ÑìåòáçåÉ=åçå=≠=ÇáëéçåáÄáäÉK=
=
=



 
 

UV
L 

QKQK= jáëìê~=ÇÉä=íÉãéç=Çá=Ñìåòáçå~ãÉåíç=
sáëì~äáòò~í~=ëì=íìííá=á=ãçÇÉääá=
C178 Tempo di funzionamento 0 ...650 0 0  
C179 Tempo di accensione 0 ...650 0 0  
=

cìåòáçåÉ= f=ëÉÖìÉåíá=íÉãéá=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=îáëì~äáòò~íáW=
J= qÉãéç=Çá=Ñìåòáçå~ãÉåíçW=qÉãéç=áå=Åìá=äDáåîÉêíÉê=≠=~Äáäáí~íç=
J==qÉãéç=Çá=~ÅÅÉåëáçåÉW=qÉãéç=áå=Åìá=äDáåîÉêíÉê=≠=ÅçääÉÖ~íç=
~ää~=êÉíÉK=

=
=

QKRK= sÉêëáçåÉ=É=íáéç=Çá=áåîÉêíÉê==
sáëì~äáòò~í~=ëì=íìííá=á=ãçÇÉääá=
C0 93 Inverter tipo 82xx 
C0 99 Versione software  82 x.x 

=

cìåòáçåÉ= iÉííìê~=íáéç=Çá=áåîÉêíÉê=É=îÉêëáçåÉ=ëçÑíï~êÉK=
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RK= cìåòáçåá=Çá=ãçåáíçê~ÖÖáç=
RKNK= oÉä~ó=Çá=ìëÅáí~=

RKNKNK=oÉä~ó=Çá=ìëÅáí~=hN=
`~ãéç=Çá=í~ê~íìê~=éÉê=íìííá=á=ãçÇÉääá=
C0 0 8 Funzione del relay K1 -0 - Pronto al funzionamento 

-1- Indicazione di guasto TRIP 
-2- Motore in funzione 
-3- Motore in funzione / rotazione CW 
-4- Motore in funzione / rotazione CCW 
-5- Frequenza di campo fd = 0  
-6- fdset raggiunta 
-7-  Qmin raggiunto 
-8- Imax raggiunta 
-9- Sovratemperatura (ϑmax -10 0C) 
-10 - TRIP o Qmin o IMP 

=

cìåòáçåÉ= mÉê=áä=ãçåáíçê~ÖÖáçI=~ä=Åçåí~ííç=Çá=ëÅ~ãÄáç=ÇÉä=êÉä~ó=
ÇÉääDáåîÉêíÉê=hN=J=ãçêëÉííá=hNNI=hNOI=hNQ=J=éì∂=ÉëëÉêÉ=
~ëëÉÖå~í~=ìå~=ÇÉääÉ=Ñìåòáçåá=áåÇáÅ~íÉK=

=

`çåÇáòáçåá=Çá=
ëÅ~ãÄáç=

Funzione di monitoraggio Relay 

= Pronto al funzionamento Va alto, quando l'inverter , pronto 

=  Cade quando 

- vi , una indicazione di TRIP 

- l'inverter , in modo programmazione (solo con 820 xE) 

- condizione di sovra/sottotensione 

= Indicazione di guasto TRIP Va alto quando vi , una indicazione di TRIP  

= Il motore , in funzione va alto quando fd ≠ 0  Hz 

= Il motore sta ruotando in senso CW 
; 
Il motore sta ruotando in senso 
CCW 

va alto quando fd ≠ 0  Hz, il senso di rotazione via morsetti 
Rotazione CW: fd > 0  Hz,  
Rotazione CCW: fd < 0  Hz 

= Frequenza di campo fd=0  cade quando fd = 0  Hz, perch,  

- fdset = 0  Hz, tif , esaurito 

- , attiva la frenatura DC 

- l'inverter , in blocco 

= fdset raggiunta va alto quando fd = fdset 
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=

`çåÇáòáçåá=Çá=
ëÅ~ãÄáç=

Funzione di monitor. Relay 

= Qmin raggiunto va alto quando fd > fdQmin (C0 17) 

= Imax raggiunta va alto quando la corrente del motore =  

- Imax limite modo motore(C0 22) 

- Imax limite modo generatore (C0 23) 

= Sovratemperatura  va alto quando la temperatura del dissipatore = ϑmax -10  0C 

= TRIP, Qmin, o IMP cade quando  

- vi , una indicazione di TRIP 

- fd ≤ fdQmin 
- perch, , stato attivato o il blocco o , in  sovratensione o 

sottotensione 

=
=
RKNKOK=oÉä~ó=Çá=ìëÅáí~=hO=
`~ãéç=Çá=í~ê~íìê~=UOOñ=
C117 Funzioni del K2 -0 - Pronto al funzionamento 

-1- Indicazione di guasto TRIP 
-2- Motore in rotazione 
-3- Motore in rotazione CW 
-4- Motore in rotazione CCW  
-5- Frequenza campo rotante fd = 0  
-6- fdset raggiunta 
-7-  Qmin raggiunto 
-8- Imax raggiunta 
-9- Sovratemperatura (ϑmax -10 0C) 
-10 - TRIP o Qmin oppure IMP 
-11- Allarme PTC motore 

=

cìåòáçåá= mÉê=áä=ãçåáíçê~ÖÖáçI=áä=Åçåí~ííç=ÇÉä=êÉä~ó=Çá=ëÅ~ãÄáç=hO=J=
ãçêëÉííá=hONI=hOOI=hOQ=J=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=~ëëÉÖå~íá=ÇáÑÑÉêÉåíá=
ÑìåòáçåáK=

=

`çåÇáòáçåá=Çá=
ëÅ~ãÄáç=

Funzione di monitor. Relay 

= Pronto al funzionamento va alto quando l'inverter , pronto 

=  cade quando  

- vi , una indicazione di TRIP 

- , rilevata una sovra/sottotensione 
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=

`çåÇáòáçåÉ=Çá=
ëÅ~ãÄáç=

Funzione di monitoraggio Relay 

= Indicazione di guasto TRIP va alto quando TRIP , attivato 

= Motore  in funzione va alto quando fd ≠ 0  Hz 

= Motore con rotazione CW; 
Motore con rotazione CCW  

va alto quando fd ≠ 0  Hz, senso di rotazione via morsetti  
rotazione CW: fd > 0  Hz,  
rotazione CCW: fd < 0  Hz 

= Frequenza di campo fd=0  cade quando fd = 0  Hz, perch, 

- fdset = 0  Hz, tif  , esaurito 

- , attivata la frenatura DC 

- l'inverter , in blocco 

= fdset raggiunta va alto quando fd = fdset 

= Qmin raggiunto va alto quando fd > fdQmin (C0 17) 

= Imax raggiunta va alto quando la corrente del motore =  

- Imax limite modo motore (C0 22) 

- Imax limite modo generatore (C0 23) 

= Sovratemperatura va alto quando la temperatura del dissipatore  = ϑmax -10  0C 

= TRIP, Qmin, o IMP cade quando  

- TRIP , attivato 

- fd ≤ fdQmin 
- l’uscita , disattivata perchL l'inverter , in blocco oppure , 

in sovra/sottotensione 

= PTC allarme cade perchè 
- il termostato (PTC) del motore ha rilevato una 

sovratemperatura  (vedi pag. 96) 
=

péÉÅá~äá=
Å~ê~ííÉêáëíáÅÜÉ=

=

UOMñLUONñ= fä=oÉä~ó=hO=åçå=≠=ÇáëéçåáÄáäÉK=
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RKOK= rëÅáíÉ=~å~äçÖáÅÜÉ=
`~ãéç=Çá=í~ê~íìê~=UOMñ=
C111 Segnale di monitoraggio - 0  - Frequenza del campo rotante 

- 1 - Carico inverter (corrente attiva) 
- 2 - Corrente motore 
- 3 - Tensione bus DC 

C10 8 Guadagno C111 220   0  a 255 (corrisponde dal  40  % al 110  %) 

=
`~ãéç=Çá=í~ê~íìê~=UONñI=UOOñI=UOQñ=
C111 Segnale di monitoraggio - 0  - Frequenza del campo rotante 

- 1 - Utilizzazione (corrente attiva) 
- 2 - Corrente motore 
- 3 - Tensione bus DC 

C10 8 Guadagno C111 128 0  a 255 (corrisponde dal 0  % al 20 0  %) 

=

cìåòáçåÉ= mÉê=ãçåáíçêáòò~êÉI=ÇáÑÑÉêÉåíá=î~êá~Äáäá=ÇÉä=éêçÅÉëëç=éì∂=ÉëëÉêÉ=
áãéáÉÖ~í~=äDìëÅáí~=~å~äçÖáÅ~=~ä=ãçêëÉííç=SOK=

=

oÉÖçä~òáçåÉ= C111 820 xE: Tensione al morsetto 62, C10 8=220  
821xE/822xE:  Tensione al morsetto 62, C10 8 = 128 

= -0 - 6 V, quando fd = fdmax 

= -1- 3 V, quando C0 56 = 10 0  % 

= -2- 3 V, quando C0 54 = corrente nominale inverter 

= -3- 820 x: 6V con UG = 380 V DC 
821x: 6V con UG = 10 0 0 V DC 

=

fãéçêí~åíÉ= fä=Öì~Ç~Öåç=ÇÉää~=ìëÅáí~=~å~äçÖáÅ~=E`NMUF=éì∂=ÉëëÉêÉ=
êÉÖçä~íç=lkifkbK=
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RKPK= pçêîÉÖäá~åò~=íÉêãáÅ~=ÇÉä=ãçíçêÉ==

RKPKNK=pçêîÉÖäá~åò~=f²=ˇ=í==
`~ãéç=Çá=í~ê~íìê~=éÉê=íìííá=á=ãçÇÉääá=
C120  Intervento IP · t 0 % 0  a 10 0 % 

=

cìåòáçåÉ= `çå=ä~=ëçêîÉÖäá~åò~=f²=ˇ=íI=ìå=ãçíçêÉ=~ëáåÅêçåç=íêáÑ~ëÉ=éì∂=
ÉëëÉêÉ=íÉêãáÅ~ãÉåíÉ=éêçíÉííç=ëÉåò~=äD~ìëáäáç=Çá=ëÉåëçêáK=

oÉÖçä~òáçåá= fåëÉêáêÉ=áä=äáãáíÉ=áåÇáîáÇì~äÉ=Çá=Å~êáÅç=ÇÉä=ãçíçêÉ=ÅçääÉÖ~íçK=pÉ=
èìÉëíç=î~äçêÉ=îáÉåÉ=ëìéÉê~íç=éÉê=ìå=íÉãéç=ÉÅÅÉëëáîçI=
äDáåîÉêíÉê=î~=áå=ÄäçÅÅç=É=îáëì~äáòò~=áä=ãÉëë~ÖÖáç=Çá=Öì~ëíç=
Zl`S=EîÉÇá=Å~éáíçäçFK=

i~=äáãáí~òáçåÉ=Çá=ÅçêêÉåíÉ=`MOO=É=`MOP=Ü~=ëçäç=ìå~=áåÑäìÉåò~=
áåÇáêÉíí~=ëìä=Å~äÅçäç=ÇÉää~=f²=ˇ=íW=
J= `çå=ä~=ÅçêêáëéçåÇÉåíÉ=í~ê~íìê~=Çá=`MOO=É=`MOP=≠=
áãéçëëáÄáäÉ=çéÉê~êÉ=Åçå=äDáåîÉêíÉê=~ä=ã~ëëáãç=Å~êáÅç=
E`RSFK=

`çå=~òáçå~ãÉåíá=åçå=ÅçåÑçêãÉ=EÅçêêÉåíÉ=Çá=ìëÅáí~=áåîÉêíÉê=
ãçäíç=éáª=Öê~åÇÉ=ÇÉää~=ÅçêêÉåíÉ=åçãáå~äÉ=ÇÉä=ãçíçêÉFW=
J= êáÇìêêÉ=`NOM=ÇÉä=Ñ~ííçêÉ=êÉä~íáîç=~ää~=åçå=ÅçåÑçêãáí¶=

=
=
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=

=

360

300

240

180

60

120

0

0 1,0 1,50,5 C056 / C120

Auslˆsezeit [ s ]

f     =0Hzd 20Hz > 40Hz

bëÉãéáçW=
`çå=`NOM=Z=NMMB=É=ìå=Å~êáÅç=~=`MRS=Z=NRMBI=äDáåîÉêíÉê=
~ìíçã~íáÅ~ãÉåíÉ=î~=áå=ÄäçÅÅç=Ççéç=SM=ë=èì~åÇç=ÑÇ=[=QM=eò=
ç=éêáã~=èì~åÇç=ÑÇ=Y=QMeòK=

fãéçêí~åíÉ= ^ää~=ÇáëáåëÉêòáçåÉ=ÇÉää~=êÉíÉ=áä=î~äçêÉ=≠=ëÉãéêÉ=êÉëÉíí~íç=~=?M?>

fãéçëí~åÇç=M=B=ëá=Çáë~ííáî~=ä~=ÑìåòáçåÉK=
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RKPKOK=fåÖêÉëëç=mq`=
`~ãéç=Çá=í~ê~íìê~=UOOñLUOQñ=
C119 
 

Funzione della PTC -0 - Ingresso PTC non attivo 
-1- Ingresso PTC attivo, 
 sono attivi TRIP e inibizione  
-2- Ingresso PTC, avviso 

=

cìåòáçåÉ= fåÖêÉëëç=éÉê=áä=ÅçääÉÖ~ãÉåíç=ÇÉää~=êÉëáëíÉåò~=mq`=áå=~ÅÅçêÇç=
~ääÉ=afk=QQMUN=É=afk=QQMUOK=få=èìÉëíç=Å~ëçI=ä~=íÉãéÉê~íìê~=
ÇÉä=ãçíçêÉ=îáÉåÉ=Åçåíêçää~í~=É=áåíÉÖê~í~=åÉääÉ=ëçêîÉÖäá~åòÉ=
ÇÉääDáåîÉêíÉêK=iDáåÖêÉëëç=éì∂=ÉëëÉêÉ=ìë~íç=éÉê=ÅçääÉÖ~êÉ=ìå=
áåíÉêêìííçêÉ=íÉêãáÅç=EÅçåí~ííç=åçêã~äãÉåíÉ=ÅÜáìëçF=

^ííáî~òáçåÉ= 1. Collegare il circuito di sorveglianza di temperatura del 
motore a +PTC e -PTC. 

OK=m~ê~ãÉíêáòò~òáçåÉ=ÇÉä=ëÉÖå~äÉ=ÇÉää~=êÉëáëíÉåò~=mq`W=
= pÉ=ä~=mq`=êáäÉî~=ìå=ëÉÖå~äÉ=Çá=ëçîê~íÉãéÉê~íìê~I=èìÉëíç=
éì∂=ÉëëÉêÉ=î~äìí~íç=áå=íêÉ=ãçÇáW=
J= `NNV=Z=JMJ=åç=ãÉëë~ÖÖá=
J= `NNV=Z=JNJ=ãÉëë~ÖÖáç=Çá=Öì~ëíç=qofm=
J= `NNV=Z=JOJ=~îîáëç=

cìåòáçåÉ=ëéÉÅá~äá= =

UOMñLUONñ= iDáåÖêÉëëç=éÉê=ä~=mq`=≠=ÇáëéçåáÄáäÉ=ÅçãÉ=çéòáçåÉK=
=
=
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RKQK= oÉëÉí=qofm==EoÉëÉí=qofmF=
`~ãéç=Çá=í~ê~íìê~=éÉê=íìííá=á=ãçÇÉääá=
C161 Guasto attuale - Visualizzato- 
C162 Ultimo guasto - Visualizzato - 
C163 Ultimo di un guasto - Visualizzato- 
C164 Ultimo di due guasti - Visualizzato- 
C170  Selezione reset guasto -0 - Tasto STP o segnale BASSO al blocco inverter 

-1- Reset TRIP automatico 
C171 Ritardo per il reset automatico  0 s 0  a 60 s 

=
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VU= L 

SK= q~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=
SKNK= q~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éÉê=ä~=ëÉêáÉ=UOMñb=
`çãÉ=Åçåëìäí~êÉ=ä~=í~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅáW=

Colonna Abbreviazioni Significato 

Codice C0 0 1 Questo codice pu2 avere valori diversi in PAR1 e PAR2 . 

 C0 0 2* Questo codice ha sempre lo stesso valore in PAR1 e PAR2  ed , visualizzato solo in PAR1. 

Parametro -0 - Taratura di fabbrica , stampata in grassetto.  

Accettazione ONLINE L'inverter accetta immediatamente i nuovi parametri. 

 SH+PRG L'inverter accetta i nuovi parametri solo dopo avere premuto  SH+PRG. 

 [SH+PRG] I nuovi parametri sono accettati dall'inverter quando , in blocco e dopo avere premuto i tasti 
SH + PRG. 

Vedi pagina  Qui si trovano le informazioni dettagliate circa le funzioni. 

=
=

Tabella dei codici per la serie 82 0 xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 0 1 Modo operativo -0 -  Rif. di velocit= via morsetto 8 
Controllo via morsetti 
Parametrizzazione via 82 0 1BB 

-1-  Rif. velocit=  82 0 1BB 
Controllo via morsetti  
Parametrizzazione via 82 0 1BB 

-2 -  Rif. velocit= morsetto 8 
Controllo via morsetti  
Parametrizzazione via LECOM 

-3-  Rif. velocit= via LECOM 
Controllo via LECOM  
Parametrizzazione via LECOM 

[SH+PRG]   

=



 
 

VV
L 

=

Tabella dei codici per la serie 82 0 xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 0 2* Parametrizzazione -0 - Funzione eseguita 
-1- Sovrascrive PAR1 con la taratura di fabbrica 
-2 - Sovrascrive PAR2  con la taratura di fabbrica  
-3- Sovrascrive PAR1 e PAR2  con i dati contenuti nella 

tastiera  
-4- Sovrascrive PAR1 con i dati contenuti nella tastiera 
-5- Sovrascrive PAR2  con i dati contenuti nella tastiera 
-6- Trasmissione di PAR1 e PAR2  alla tastiera 

[SH+PRG]   

C0 0 4 Visualizzaz. alla 
accensione 

-0 - Frequenza di campo fd 
-1- Carico inverter 
-2 - Corrente motore 

[SH+PRG] 88  

C0 0 7* Configurazione dei 
morsetti 

 E4 E3 E2  E1 
-0 - CW/CCW GSB JOG 1/2 /3 
-1-  CW/CCW PAR JOG1/2/3 
-2 - CW/CCW QSP JOG1/2/3 
-3- CW/CCW PAR DC brake JOG1 
-4- CW/CCW QSP PAR JOG1 
-5- CW/CCW DC brake Trip set JOG1 
-6- CW/CCW PAR Trip set JOG1 
-7- CW/CCW PAR DC brake Trip set 
-8- CW/CCW QSP PAR Trip set 
-9- CW/CCW QSP Trip set JOG1 
-10 - CW/CCW Trip set UP DOWN 
-11- CW/CCW DC brake UP DOWN 
-12 - CW/CCW PAR UP DOWN 
-13- CW/CCW QSP UP DOWN 
-14- CCW/QSP CW/QSP DC brake JOG1 
-15- CCW/QSP CW/QSP PAR JOG1 
-16- CCW/QSP CW/QSP JOG 1/2/3 
-17- CCW/QSP CW/QSP PAR DC brake 
-18- CCW/QSP CW/QSP PAR Trip set 
-19- CCW/QSP CW/QSP DC brake Trip set 
-2 0 - CCW/QSP CW/QSP Trip set JOG1 
-2 1- CCW/QSP CW/QSP UP DOWN 
-22 - CCW/QSP CW/QSP UP JOG1 

[SH+PRG]   

=



 
 

NMM= L 

=

Tabella dei codici per la serie 82 0 xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto 
Accettazione vedi 

pag. 
vostre 
tarature 

C0 0 8 Funzione  relay K1 -0 - Pronto al funzionamento 
-1- Indicazione di TRIP 
-2 - Motore in rotazione 
-3- Motore in rotazione / CW 
-4- Motore in rotazione / CCW 
-5- Frequenza di campo fd = 0  
-6- fdset raggiunta 
-7- Qmin raggiunto 
-8- Imax raggiunta 

-9- Sovratemperatura (ϑmax -10 0C) 
-10 -TRIP o Qmin oppure IMP 

[SH+PRG] 90   

C0 0 9* Indirizzo inverter  1 1 a 99 
Solo per applicazioni LECOM  

[SH+PRG]   

C0 10  Frequenza minima 0 .0 Hz 0 .0  a 480  Hz [SH+PRG]   
C0 11 Frequenza 

massima 
50 Hz 30  a 480  Hz [SH+PRG]   

C0 12  Tempo di 
acceleraz. 

5.0 s 0 .0 5 a 999 s [SH+PRG]   

C0 13 Tempo di 
deceleraz. 

5.0 s 0 .0 5 a 999 s [SH+PRG]   

C0 14 Tipo di controllo -0 - Caratteristica lineare V ~ fd con auto boost 
-1- Caratteristica quadratica V ~ fdP con auto boost 
-2 - Caratteristica lineare V ~ fd con boost  Vmin costante 
-3- Caratteristica quadratica V ~ fdP con boost Vmin 

costante 

[SH+PRG]   

C0 15 Frequenza V/f 
nominale 

50 Hz 30  a 960 Hz [SH+PRG]   

C0 16 Taratura Vmin Dipende dal tipo 
0  a 40 % 

[SH+PRG]   

C0 17 Soglia di  Qmin 0 Hz 0  a 480  Hz [SH+PRG] 92   
C0 2 1 Compens. 

scorrimento 
0 % 0 .0  a 12% [SH+PRG]   

C0 22  Imax modo motore 150 % 30  a 150 % [SH+PRG]   

=



 
 

NMN
L 

=

Tabella dei codici per la serie 82 0 xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 23 Imax modo 
generatore 

80 % 30  a 110 % [SH+PRG]   

C0 34* Corrente pilota -0 - 0  a 2 0 mA / 0  a 5 V / 0  a 10  V 
-1- 4 a 2 0 mA 

[SH+PRG]   

C0 36 Tensione di 
frenatura DC 

Dipende dal tipo 
0  a 40 % 

[SH+PRG]   

C0 37 Freq. JOG 1 2 0 Hz 0  a 480 Hz [SH+PRG]   
C0 38 Freq. JOG 2  30 Hz 0  a 480  Hz [SH+PRG]   
C0 39 Freq. JOG 3 40 Hz 0  a 480  Hz [SH+PRG]   
C0 50 * Frequenza di 

uscita 
- Visualizzata -    

C0 52* Tensione motore - Visualizzata  -    
C0 54* Corrente motore - Visualizzata -    
C0 56* Carico inverter - Visualizzato  -    
C0 61* Temperat. 

dissipatore 
- Visualizzata  -    

C0 93* Inverter tipo 82 0 x  89  
C0 99* Versione software  82  1.x  89  
C10 6 Tempo della 

frenatura DC 
0 s  0  a 50 s    

C10 8* Guad. C111 22 0  0  a 255 ONLINE 93  
C111 Segnale monitor -0 - Frequenza di campo 

-1- Carico inverter 
-2 - Corrente motore 
-3- Tensione DC-bus 

[SH+PRG] 93  

C12 0  Intervento   IP · t 0 % 0  a 10 0 % [SH+PRG] 94  
C125* Baud LECOM   -0 - 960 0  baud 

-1- 480 0  baud 
-2 - 240 0  baud 
-3- 12 0 0  baud 
-4- 192 0 0  baud 
 Solo per applicazioni con LECOM  

[SH+PRG]   



 
 

NMO= L 

=

Tabella dei codici per la serie 82 0 xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C142  Condizioni di start -0 - Start automatico inibito, circuito flying restart non attivo
-1- Start autom., se mors. 28 ALTO, circuito di flying 

restart non attivo 
-2 - Start automatico inibito, circuito di flying restart attivo 
-3- Start automatico, se mors. 28 ALTO, circuito di flying 

restart attivo 

[SH+PRG]   

C161* Guasto attuale - Visualizzato-  97, 
115 

 

C162* Guasto precedente - Visualizzato -  97, 
115 

 

C163* Ultimo precedente - Visualizzato-  97, 
115 

 

C164* Ultimi due 
precedenti 

- Visualizzato -  97, 
115 

 

C170 * Selezione del tipo 
di trip reset 

-0 - Trip reset via tasto STP o segnale BASSO al morsetto 
28 

-1- Trip reset automatico 

[SH+PRG] 97  

C171* Ritardo per   trip 
reset automatico 

0 s 0  a 60 s [SH+PRG] 97  

C178* Tempo operativo -Visualizzato-  97  
C179* Tempo in funzione - Visualizzato-  97  
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SKOK= q~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éÉê=ä~=ëÉêáÉ=UONñb=
`çãÉ=Åçåëìäí~êÉ=ä~=í~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅáW=

Colonna Abbreviazioni Significato 

Codice C0 0 1 Questo codice pu2 avere valori diversi in PAR1 e PAR2 . 

 C0 0 2* Questo codice ha sempre lo stesso valore in PAR1 e PAR2  ed , visualizzato solo in PAR1. 

Parametro -0 - Taratura di fabbrica , stampata in grassetto.  

Accettazione ONLINE L'inverter accetta immediatamente i nuovi parametri. 

 SH+PRG I nuovi parametri sono accettati dopo avere premuto  SH+PRG. 

 [SH+PRG] I nuovi parametri sono accettati  quando l'inverter , in blocco e dopo avere premuto i tasti SH 
+ PRG. 

Vedi pagina  Qui si trovano le informazioni dettagliate circa le funzioni. 

=
=

Tabella dei codici per la serie 82 1xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 0 1 Modo operativo -0 -  Rif. di velocit= via morsetto 8 
Controllo via morsetti 
Parametrizzazione via 82 0 1BB 

-1-  Rif. velocit=  82 0 1BB 
Controllo via morsetti  
Parametrizzazione via 82 0 1BB 

-2 -  Rif. velocit= morsetto 8 
Controllo via morsetti  
Parametrizzazione via LECOM 

-3-  Rif. velocit= via LECOM 
Controllo via LECOM  
Parametrizzazione via LECOM 

[SH+PRG]   

C0 0 2* Parametrizzazione -0 - Funzione eseguita 
-1- Scrive a PAR1 la taratura di fabbrica 
-2 - Scrive a PAR2  la taratura di fabbrica  
-3- Sovrascrive PAR1 e PAR2  con i dati contenuti nella 

tastiera  
-4- Sovrascrive PAR1 con i dati contenuti nella tastiera 
-5- Sovrascrive PAR2  con i dati contenuti nella tastiera 
-6- Trasmissione di PAR1 e PAR2  alla tastiera 

[SH+PRG]   

=

Tabella dei codici per la serie 82 1xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 0 4 Visualiz. alla 
accensione 

-0 - Frequenza di campo fd 
-1- Carico inverter 
-2 - Corrente motore 

[SH+PRG] 88  



 
 

NMQ= L 

C0 0 7* Configurazione dei 
morsetti 

 E4 E3 E2  E1 
-0 - CW/CCW DC brake JOG 1/2 /3 
-1-  CW/CCW PAR JOG1/2/3 
-2 - CW/CCW QSP JOG1/2/3 
-3- CW/CCW PAR DC brake JOG1 
-4- CW/CCW QSP PAR JOG1 
-5- CW/CCW DC brake Trip set JOG1 
-6- CW/CCW PAR Trip set JOG1 
-7- CW/CCW PAR DC brake Trip set 
-8- CW/CCW QSP PAR Trip set 
-9- CW/CCW QSP Trip set JOG1 
-10 - CW/CCW Trip set UP DOWN 
-11- CW/CCW DC brake UP DOWN 
-12 - CW/CCW PAR UP DOWN 
-13- CW/CCW QSP UP DOWN 
-14- CCW/QSP CW/QSP DC brake JOG1 
-15- CCW/QSP CW/QSP PAR JOG1 
-16- CCW/QSP CW/QSP JOG 1/2/3 
-17- CCW/QSP CW/QSP PAR DC brake 
-18- CCW/QSP CW/QSP PAR Trip set 
-19- CCW/QSP CW/QSP DC brake Trip set 
-2 0 - CCW/QSP CW/QSP Trip set JOG1 
-2 1- CCW/QSP CW/QSP UP DOWN 
-22 - CCW/QSP CW/QSP UP JOG1 

[SH+PRG]   

C0 0 8 Funzione del relay 
K1 

-0 - Pronto al funzionamento 
-1- Indicazione di TRIP 
-2 - Motore in rotazione 
-3- Motore in rotazione / CW 
-4- Motore in rotazione / CCW 
-5- Frequenza di campo fd = 0  
-6- fdset raggiunta 
-7- Qmin raggiunto 
-8- Imax raggiunta 

-9- Sovratemperatura (ϑmax -10 0C) 
-10 -TRIP o Qmin oppure IMP 

SH+PRG 90   

C0 0 9* Indirizzo inverter 1 1 a 99 
Solo per applicazioni con LECOM 

   

=

Tabella dei codici per la serie 82 1xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 10  Frequenza minima 0 .0 Hz 0 .0  a 480  Hz ONLINE   
C0 11 Frequenza 

massima 
50 Hz 7.5 a 480  Hz  (Software 2x) 

30  a 480  Hz (Software 1x) 
ONLINE   

C0 12  Tempo di 
accelerazione 

5.0 s 0 .0  a 999 s  ONLINE   

C0 13 Tempo di 
decelerazione 

5.0 s 0 .0  a 999 s  ONLINE   

C0 14 Modo di controllo -2 - Caratteristica lineare V ~ fd con boost  V
min

 costante 
-3- Caratteristica quadratica V ~ fdP con boost  Vmin 

costante 
-4- Controllo della corrente del motore 

SH+PRG   



 
 

NMR
L 

C0 15 Frequenza 
nominale V/f  

50 Hz 7.5 a 960  Hz  (Software 2x) 
30  a 960  Hz (Software 1x) 

ONLINE   

C0 16 Taratura di Vmin  0  0  a 40 %  ONLINE   
C0 17 Soglia  Qmin 0 Hz 0  a 480  Hz ONLINE 92   

C0 18 Frequenza di 
chopper 

-0 - 4 kHz 
-1- 8 kHz 
-2 - 12  kHz 
-3- 16 kHz 
-4- 12  kHz riduzione generazione dei disturbi 
-5- 16 kHz riduzione generazione dei disturbi 

SH+PRG   

C0 19 Soglia inserzione 
frenatura DC 

0 .1Hz 0 .1 a 5.0  Hz ONLINE   

C0 2 1 Compensazione 
scorrimento 

0 % 0 .0  a 2 0 %  (Software 2x) 
0 .0  a 12% (Software 1x) 

ONLINE   

C0 22   Imax modo 
motore 

150 % 30  a 150 % ONLINE   

C0 23  Imax modo 
generatore 

80 % 30  a 110 % ONLINE   

C0 34* Corrente pilota -0 - 0  a 2 0 mA / 0  a 5V / 0  a 10  V 
-1- 4 a 2 0 mA 

SH+PRG   

C0 36 Tensione di 
frenatura DC   

Dipende dal tipo 
0  a 40 % 

ONLINE   

C0 37 Valore JOG  1 2 0 Hz 0  a 480  Hz ONLINE   
C0 38 Valore JOG  2  30 Hz 0  a 480  Hz ONLINE   

=

Tabella dei codici per la serie 82 1xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 39 Valore JOG  3 40 Hz 0  a 480  Hz ONLINE   
C0 50 * Frequenza di 

uscita 
- Visualizzato -    

C0 52* Tensione motore - Visualizzato-    
C0 54* Corrente motore - Visualizzato -    
C0 56* Carico inverter - Visualizzato -    
C0 61* Temperatura 

dissipatore 
- Visualizzato -    

C0 88 Corrente nominale 
motore 

Dipende dal tipo 
0 .0  a 1.2  ⋅ corrente nominale    
(Software 2x) 

 0 .0  to 1.0  ⋅ corrente nominale 
(Software 1x) 

ONLINE   

C0 91 Cos ϕ motore Dipende dal tipo 
0 .40  a 1.0  

ONLINE   

C0 93* Tipo inverter  82 1x  89  
C0 99* Versione software  82  2 .x  (Software 2x) 

82  1.x  (Software 1x) 
 89  

C10 5 Tempo di 
decelerazione 
quick stop 

5s  0  a 999 s ONLINE   



 
 

NMS= L 

C10 6 Tempo di frenatura 
in  DC 

0 .0 2s  0  a 999s ONLINE   

C10 8* Guadagno C111 128 0  a 255 ONLINE 93  
C111 Segnale monitor -0 - Frequenza di campo 

-1- Carico inverter 
-2 - Corrente motore 
-3- Tensione DC-bus 

SH+PRG 93  

C12 0  Intervento IP·t 0 % 0  a 10 0 %  94  
C125* Baudrate LECOM  -0 - 960 0    baud 

-1- 480 0    baud 
-2 - 240 0    baud 
-3- 12 0 0    baud 
-4- 192 0 0  baud 
Solo per applicazioni LECOM  

SH+PRG   

=



 
 

NMT
L 

=

Tabella dei codici per la serie 82 1xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C142  Condizioni di start -0 - Start automatico inibito, circuito di flying restart non 
attivo 

-1- Start autom. se mors. 28 ALTO  circuito flying restart 
non attivo 

-2 - Start automatico inibito, circuito di flying restart attivo 
-3- Start autom. se mors. 28 ALTO  circuito flying restart 

attivo 

SH+PRG   

C144 Riduzione della 
frequenza di 
chopper 

-0 - no riduzione della frequenza di chopper 
-1- riduzione automatica della frequenza di chopper 

ϑmax - 10 0C  

SH+PRG   

C161* Guasto attuale - Visualizzato -  97, 115  
C162* Guasto precedente - Visualizzato-  97, 115  
C163* Ultimo di un 

guasto 
- Visualizzato-  97, 115  

C164* Ultimo di due 
guasti 

- Visualizzato -  97, 115  

C170  Selezione del trip 
reset 

-0 - Trip reset via tasto STP o segnale BASSO al morsetto 
28 

-1- Automatico trip reset 

SH+PRG 97  

C171 Ritardo auto trip 
reset 

0 s 0  a 60 s ONLINE 97  

C178* Tempo operativo - Visualizzato -  89  
C179* Tempo in funzione - Visualizzato-  89  
C50 0 * Visual. numeratore 

del fattore della 
variabile di 
processo  

2 0 0 0  1 a 250 0 0  ONLINE 88  

C50 1* Visual. 
denomiratore del 
fattore della 
variabile di 
processo 

10  1 a 250 0 0  ONLINE 88  
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SKPK= q~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅá=éÉê=äÉ=ëÉêáÉ=UOOñb=L=UOQñb=
`çãÉ=Åçåëìäí~êÉ=ä~=í~ÄÉää~=ÇÉá=ÅçÇáÅáW=

Colonna Abbreviazioni Significato 

Codice C0 0 1 Questo codice pu2 avere valori diversi in PAR1 e PAR2 . 

 C0 0 2* Questo codice ha sempre lo stesso valore in PAR1 e PAR2  ed , visualizzato solo in PAR1. 

Parametro -0 - Taratura di fabbrica , stampata in grassetto.  

Accettazione ONLINE L'inverter accetta immediatamente i nuovi parametri. 

 SH+PRG L'inverter accetta i nuovi parametri solo dopo avere premuto  SH+PRG. 

 [SH+PRG] I nuovi parametri sono accettati dall'inverter quando , in blocco e dopo avere premuto i tasti 
SH + PRG. 

vedi pagina  Qui si trovano le informazioni dettagliate circa le funzioni. 

=
=

Tabella dei codici per le serie 822xE / 824xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 0 1 Modo operativo -0 -  Rif. di velocit= via morsetto 8 
Controllo via morsetti 
Parametrizzazione via 82 0 1BB 

-1-  Rif. velocit=  82 0 1BB 
Controllo via morsetti  
Parametrizzazione via 82 0 1BB 

-2 -  Rif. velocit= morsetto 8 
Controllo via morsetti  
Parametrizzazione via LECOM 

-3-  Rif. velocit= via LECOM 
Controllo via LECOM  
Parametrizzazione via LECOM 

[SH+PRG]   

C0 0 2* Parametrizzazione -0 - Funzione eseguita 
-1- Sovrascrive PAR1 la taratura di fabbrica 
-2 - Sovrascrive PAR2  con la taratura di fabbrica  
-3- Sovrascrive PAR1 e PAR2  con i dati contenuti nella 

tastiera  
-4- Sovrascrive PAR1 con i dati contenuti nella tastiera 
-5- Sovrascrive PAR2  con i dati contenuti nella tastiera 
-6- Trasmissione di PAR1 e PAR2  alla tastiera 

[SH+PRG]   

=
=

Tabella dei codici per le serie 822xE / 824xE 
Codice Nome Parametro 

(Tartura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 0 4 Visualizzazione alla 
accensione 

-0 - Frequenza di campo fd 
-1- Carico inverter 
-2 - Corrente motore 

[SH+PRG] 88  
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C0 0 7* Configurazione dei 
morsetti 

 E4 E3 E2  E1 
-0 - CW/CCW DC brake JOG 1/2 /3 
-1-  CW/CCW PAR JOG1/2/3 
-2 - CW/CCW QSP JOG1/2/3 
-3- CW/CCW PAR DC brake JOG1 
-4- CW/CCW QSP PAR JOG1 
-5- CW/CCW DC brake Trip set JOG1 
-6- CW/CCW PAR Trip set JOG1 
-7- CW/CCW PAR DC brake Trip set 
-8- CW/CCW QSP PAR Trip set 
-9- CW/CCW QSP Trip set JOG1 
-10 - CW/CCW Trip set UP DOWN 
-11- CW/CCW DC brake UP DOWN 
-12 - CW/CCW PAR UP DOWN 
-13- CW/CCW QSP UP DOWN 
-14- CCW/QSP CW/QSP DC brake JOG1 
-15- CCW/QSP CW/QSP PAR JOG1 
-16- CCW/QSP CW/QSP JOG 1/2/3 
-17- CCW/QSP CW/QSP PAR DC brake 
-18- CCW/QSP CW/QSP PAR Trip set 
-19- CCW/QSP CW/QSP DC brake Trip set 
-2 0 - CCW/QSP CW/QSP Trip set JOG1 
-2 1- CCW/QSP CW/QSP UP DOWN 
-22 - CCW/QSP CW/QSP UP JOG1 

[SH+PRG]   

C0 0 8 Funzione del relay 
K1 

-0 - Pronto al funzionamento 
-1- Indicazione di TRIP 
-2 - Motore in rotazione 
-3- Motore in rotazione / CW 
-4- Motore in rotazione / CCW 
-5- Frequenza di campo fd = 0  
-6- fdset raggiunta 
-7- Qmin raggiunto 
-8- Imax raggiunta 

-9- Sovratemperatura (ϑmax -10 0C) 
-10 -TRIP o Qmin oppure IMP 

SH+PRG 90   

C0 0 9* Indirizzo inverter  1 1 a 99 
Solo per applicazioni LECOM  

   

=

Tabella dei codici per le serie 822xE / 824xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 10  Frequenza minima 0 .,0 Hz 0 .0  a 480  Hz ONLINE   
C0 11 Frequenza 

massima 
50 Hz 7.5 a 480  Hz ONLINE   

C0 12  Tempo di 
accelerazione 

5.0 s 0 .0  a 999 s  ONLINE   

C0 13 Tempo di 
decelerazione 

5.0 s 0 .0  a 999 s  ONLINE   

C0 14 Modo di controllo -2 - Caratteristica V ~ fd lineare con boost Vmin costante 
-3- Caratteristica V ~ fdP quadratica con boost Vmin 

costante 
-4- Controllo corrente motore 

SH+PRG   
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C0 15 Frequenza V/f 
nominale 

50 Hz 7.5 a 960  Hz ONLINE   

C0 16 Taratura Vmin 0  0  a 40 %  ONLINE   
C0 17 Soglia  Qmin 0 Hz 0  a 480  Hz ONLINE 92   
C0 18 Frequenza di 

chopper  
-0 - 4 kHz 
-1- 8 kHz 
-2 - 12  kHz 
-3- 16 kHz 
-4- 12  kHz riduz. generazione rumore 
-5- 16 kHz riduz. generazione rumore 

SH+PRG   

C0 19 Soglia intervento 
frenatura DC 

0 .1Hz 0 .1 a 5.0  Hz ONLINE   

C0 2 1 Compensazione 
scorrimento 

0 % 0 .0  a 2 0 %  ONLINE   

C0 22  Imax modo motore 150 % 30  a 150 % ONLINE   
C0 23 Imax modo  

generatore 
80 % 30  a 110 % ONLINE   

C0 34* Corrente pilota -0 - 0  a 2 0 mA / 0  a 5 V / 0  a 10  V 
-1- 4 a 2 0 mA 

SH+PRG   

C0 36 Tensione frenatura 
DC 

Dipende dal tipo 
 0  a 40 % 

ONLINE   

=
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=

Tabella dei codici per le serie 822xE / 824xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C0 37 Frequenza JOG 1 2 0 Hz 0  a 480  Hz ONLINE   
C0 38 Frequenza JOG 2  30 Hz 0  a 480  Hz ONLINE   
C0 39 Frequenza JOG 3 40 Hz 0  a 480  Hz ONLINE   
C0 50 * Frequenza di 

uscita 
- Visualizzata -    

C0 52* Tensione motore - Visualizzata-    
C0 54* Corrente motore - Visualizzata-    
C0 56* Carico inverter - Visualizzato-    
C0 61* Temperatura 

dissipatore 
- Visualizzata -    

C0 88 Corrente nominale 
motore 

Dipende dal tipo 

 0 .0  a 1.2  ⋅ della corrente di uscita 

ONLINE   

C0 91 Cos ϕ motore Dipende dal tipo 
0 .40  a 1.0  

ONLINE   

C0 93* Inverter tipo 822x  89  
C0 99* Versione software  82  1x (Software 1x)  89  
C10 5 Tempo di 

decelerazione 
quick stop 

5s  0  a 999 s ONLINE   

C10 6 Tempo di frenatura 
DC- 

0 .0 2s  0  a 999s ONLINE   

C10 8* Guadagno C111 128 0  a 255 ONLINE 93  
C111 Segnale monitor -0 - Frequenza di campo 

-1- Carico inverter 
-2 - Corrente motore 
-3- Tensione DC bus 

SH+PRG 93  

=
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=

Tabella dei codici per le serie 822xE / 824xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C117 Funzione 
relay K2  

-0 - Pronto al funzionamento 
-1- Indicazione di guastoTRIP  
-2 - Motore in rotazione 
-3- Motore in rotazione / CW  
-4- Motore in rotazione / CCW  
-5- Frequenza di campo fd = 0  
-6- fdset raggiunta 
-7-  Qmin raggiunta 
-8- Imax raggiunta 

-9- Sovratemperatura (ϑmax -10 0C) 
-10 - TRIP o Qmin oppure IMP 
-11- Avviso PTC 

SH+PRG 92   

C119 Funzione PTC -0 - Ingresso PTC non attivo 
-1- Ingresso PTC attivo, attivato TRIP e inibizione 
-2 - Ingresso PTC attivo, avviso 

SH+PRG 96  

C125* Baudrate LECOM  -0 - 960 0    baud 
-1- 480 0    baud 
-2 - 240 0    baud 
-3- 12 0 0    baud 
-4- 192 0 0  baud 
Solo per applicazioni LECOM 

SH+PRG   

C142  Condizioni di start -0 - Start automatico inibito, circuito flying restart non attivo
-1- Start autom., se mors. 28 ALTO, circuito di flying 

restart non attivo 
-2 - Start automatico inibito, circuito di flying restart attivo 
-3- Start automatico, se mors. 28 ALTO, circuito di flying 

restart attivo 

SH+PRG   

C144 Riduzione 
frequenza di 
chopper  

-0 - No riduzione frequenza di chopper 

-1- Riduzione automatica della freq. di chopper a ϑmax - 
50C  

SH+PRG   

C161* Guasto attuale - Visualizzato -  97, 115  
C162* Guasto precedente - Visualizzato  -  97, 115  
C163* Penultimo guasto - Visualizzato  -  97, 115  

=

Tabella dei codici per le serie 822xE / 824xE 
Codice Nome Parametro 

(Taratura di fabbrica in grassetto) 
Accettazione vedi 

pag. 
Vostre 
tarature 

C164* Terzultimo guasto - Visualizzato -  97, 115  
C170  Selezione del trip 

reset 
-0 - Trip reset via tasto STP o un segnale BASSO al 

morsetto 28 
-1- Trip reset automatico 

SH+PRG 97  

C171 Ritardo trip reset 
autom. 

0 s 0  a 60 s ONLINE 97  

C178* Tempo operativo - Visualizzato -  89  
C179* Tempo in 

funzionamento 
- Visualizzato -  89  
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C377 Guadagno 
tensione DC bus 
Zk  

Deve essere cambiato dal servizio tecnico Lenze    

C50 0 * Visualizzaz.del 
numeratore della 
variabile di 
processo 

2 0 0 0  1 a 250 0 0  ONLINE 88  

C50 1* Visualizzaz.del 
denominatore della 
variabile di 
processo 

10  1 a 250 0 0  ONLINE 88  
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pÉêîáÅÉ=
däá=áåîÉêíÉê=åçå=êáÅÜáÉÇçåç=ìå~=ëéÉÅá~äÉ=ã~åìíÉåòáçåÉK=mêáã~=Çá=ä~îçê~êÉ=ëìá=
íÉêãáå~äá=Çá=ÅçääÉÖ~ãÉåíçI=ëÅçääÉÖ~êÉ=äDáåîÉêíÉê=Ç~ää~=êÉíÉK=iDáåîÉêíÉê=êáã~åÉ=áå=
íÉåëáçåÉ=Ñáåç=~=íêÉ=ãáåìíá=Ç~äää~=ÇáëáåëÉêòáçåÉ=ÇÉää~=êÉíÉK==
=
=

NK= fåÇáÅ~òáçåá=Çá=ãçåáíçê~ÖÖáç=
aìê~åíÉ=äÉ=áåÇáÅ~òáçåá=Çá=ãçåáíçê~ÖÖáçI=äDáåîÉêíÉê=≠=áåáÄáíçK=iDáåîÉêíÉê=éçíêÉÄÄÉ=
ÉëëÉêÉ=~ìíçã~íáÅ~ãÉåíÉ=~Äáäáí~íç=åçå=~ééÉå~=áä=Öì~ëíç=≠=ëí~íç=Éäáãáå~íçK=
=
Indicazioni  sulla 
tastiera 

Guasto Cause Rimedi 

LU Sottotensione Tensione di rete troppo bassa Controllare la tensione di alimentazione 
OU Sovratensione Tensione di rete troppo alta Controllare la tensione di alimentazione 

  Modo generatore 
Funzionamento da freno 

Aumentare il tempo di decelerazione. Quando si usa 
un chopper di frenatura: controllare il 
dimensionamento e il collegamento della resistenza 
di frenatura 

  Dispersione verso terra sul lato motore Controllare i cavi motore per guasto verso terra 
(scollegare il motore dall'inverter) 

=
=



=

 
 

=
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OK= fåÇáÅ~òáçåá=Çá=Öì~ëíç=
OKNK= mçëëáÄáäÉ=áåÇáÅ~òáçåÉ=Çá=Öì~ëíç=~ääDáåëÉêáãÉåíç=ÇÉää~=

êÉíÉ==
^ääDáåëÉêáãÉåíç=ÇÉää~=êÉíÉI=äDÜ~êÇï~êÉ=É=äÉ=í~ÄÉääÉ=ÇÉá=é~ê~ãÉíêá=ëçåç=
ÅçãéäÉí~ãÉåíÉ=Åçåíêçää~íáK=
=

Indicazioni sulla 
tastiera 

Guasto Cause 

OC1 * Corto circuito Corto circuito sul lato motore p.e. per via di cavi difettosi. Contatto 
sugli avvolgimenti del motore. 

OC2  * Guasto a terra Corto circuito sulla carcassa o dei cavi del motore. 
Eer TRIP esterno Collegato un segnale che ha attivato TRIP. 
H0 2  Sovraccarico morsetto 2 0  vedi pagina 117 

G= pÉ=áä=Öì~ëíç=ëá=îÉêáÑáÅ~=~ääDáåëÉêáãÉåíç=ÇÉää~=êÉíÉI=Åçåíêçää~êÉ=á=ÅçääÉÖ~ãÉåíá=éêáã~=
Çá=êÉëÉíí~êÉ=äDáåÇáÅ~òáçåÉ=Çá=Öì~ëíçK=

=
=
OKOK= jÉëë~ÖÖá=Çá=Öì~ëíç=áå=Ñìåòáçå~ãÉåíç=
pÉ=ëá=îÉêáÑáÅ~=ìå=Öì~ëíçI=äDáåîÉêíÉê=î~=áå=ÄäçÅÅç=É=áä=Öì~ëíç=≠=îáëì~äáòò~íç=
~ìíçã~íáÅ~ãÉåíÉ=ëìä=Çáëéä~óK==
=

f=Öì~ëíá=êÉëÉíí~íá=ëçåç=ë~äî~íáK=f=Öì~ëíá=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=îáëì~äáòò~íá=~á=ÅçÇáÅá=`NSN=~=
`NSPK=`çãìåèìÉ=ëçåç=îáëì~äáòò~íá=ëçäç=Öäá=ìäíáãá=íêÉ=Öì~ëíá=~=`NSNK=
=

Indicazioni sulla 
tastiera 

Guasto Cause Rimedi 

--- No guasto   
OC1 Corto circuito Corto circuito sui morsetti lato motore, 

p.e. per via di   

- Cavi motore difettosi 

- Contatto sugli avvolgimenti motore 

Controllare che non vi sia corto circuito sul motore  
Controllare il motore 

OC3 Sovraccarico 
inverter in 
accelerazione o 
cortocircuito 

- Tempo di accelerazione troppo 
breve (C0 12 ) 

- Cavi motore difettosi 

- Contatto sugli avvolgimenti motore 

Aumentare il tempo di accelerazione 

- Controllare i collegamenti 

- Controllare il dimensionamento dell'inverter 

OC4 Sovraccarico 
inverter in  
decelerazione 

Tempo di decelerazione troppo breve 
(C0 13) 

- Aumentare il tempo di decelerazione 

- Controllare il dimensionamento della resistenza di 
frenatura o collegare il chopper di frenatura 

=

Indicazioni sulla 
tastiera 

Guasto Cause Rimedi 

OC5 Sovraccarico 
inverter 

Frequenti o troppo frequenti 
accelerazioni con sovracorrente, carico 
eccessivo a velocit= costante 

- Controllare le tarature dell'inverter 
- Controllare il dimensionamento dell'azionamento 



=

=
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OC6 Sovraccarico 
motore 

Motore surriscalda, perch, 
- corrente continuativa non 

consentita 
- frequenti o troppo lunghe 

accelerazioni 

 
 
- Controllare il dimensionamento dell'azionamento 
- Controllare la taratura di C12 0   

OH Sovratemperatura 
dissipatore  

Temperatura dissipatore troppo alta p.e 
per via di 

- Temperatura ambiente  40 0C 
- dissipatore eccessivamente sporco 

Consentire al dissipatore di raffreddarsi e assicurare 
una maggiore ventilazione 
- Controllare la temperatura del quadro 
- Pulire il dissipatore 

OH3 
(solo con  822xE) 
Opzione con  
82 0 x/82 1x 

Monitoraggio PTC Motore , surriscaldato - Ridurre il carico al motore 
- Controllare i contatti del motore 
- Controllare i collegamenti della PTC 

OH4 
(solo con  822xE) 

Sovratemp. 
Inverter 

Temperatura interna all'inverter troppo 
alta 

- Ridurre il carico all'inverter 
- Migliorare la ventilazione 
- Controllare i ventilatori 

rSt Guasto durante il 
trip reset 
automatico 

Pi? di 8 indicazioni di guasto entro 10  
minuti 

Secondo le indicazioni di guasto 

Eer Guasto esterno Segnale all'ingresso digitale "TRIP set" Controllare il segnale esterno  
OUE Sovratensione Sovratensione superiore a  5 secondi Controllare la tensione di rete 
Pr Guasto al 

trasferimento dei 
parametri 

Guasto nel trasferimento dei dati via 
tastiera PAR1 e PAR2  sono difettosi.  

Trasferire ancora i dati prima di abilitare l'inverter o 
caricare la taratura di fabbrica. 

Pr1 Guasto al 
trasferimento di 
PAR1 

Guasto nel trasferimento dei dati via 
tastiera PAR1 difettoso.  

Trasferire ancora i dati prima di abilitare l'inverter o 
caricare la taratura di fabbrica. 

Pr2  Guasto al 
trasferimento di   
PAR2   

Guasto nel trasferimento dei dati via 
tastiera PAR2  difettoso.  

Trasferire ancora i dati prima di abilitare l'inverter o 
caricare la taratura di fabbrica. 

H0 2  Sovraccarico mors. 
2 0  

Corto circuito o sovraccarico Controllare i collegamenti 



=

 
 

=
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PK= oáÅÉêÅ~=Öì~ëíá=
PKNK= fä=ãçíçêÉ=åçå=Öáê~=
mçëëáÄáäá=Å~ìëÉW=

•= qÉåëáçåÉ=a`JÄìë=íêçééç=Ä~ëë~==
Eiba=êçëëç=ä~ãéÉÖÖá~=çÖåá=MKQëI=ir=≠=îáëì~äáòò~íçF=

•= fåîÉêíÉê=áå=ÄäçÅÅç==
Eiba=îÉêÇÉ=ä~ãéÉÖÖá~I=ä~=í~ëíáÉê~=îáëì~äáòò~W=lccI=pqlm=ç=^p|i`F=

•= oáÑÉêáãÉåíç=îÉäçÅáí¶=Z=M=
•= ^ííáî~=ä~=ÑêÉå~íìê~=áå=a`==
•= ^ííáî~=ä~=ÑìåòáçåÉ=Çá=èìáÅâ=ëíçé=
•= ^ííáî~=ìå~=îÉäçÅáí¶=gld=É=ä~=ÑêÉèìÉåò~=gld=Z=M=
•= rå=Öì~ëíç=≠=îáëì~äáòò~íç=EîÉÇá=é~Öáå~=NNRF=
•= fä=ÑêÉåç=ãÉÅÅ~åáÅç=ÇÉä=ãçíçêÉ=åçå=≠=êáä~ëÅá~íç=
=
=

PKOK= fä=iba=îÉêÇÉ=ä~ãéÉÖÖá~=
mçëëáÄáäá=Å~ìëÉW=

•= fä=í~ëíç=pqm=Éê~=ëí~íç=éêÉãìíç=E~Äáäáí~êÉ=äDáåîÉêíÉê=Åçå=orkF=
•= iDáåîÉêíÉê=≠=áå=ÄäçÅÅç=îá~=ãçêëÉííç=OU=
=
=

PKPK= fä=iba=êçëëç=ä~ãéÉÖÖá~=EçÖåá=MKQ=ëÉÅçåÇáF=
mçëëáÄáäá=Å~ìëÉW=

•= pÉêáÉ=UOMñbW== qÉåëáçåÉ=Çá=êÉíÉ=Y=NVM=s=^`=
•= pÉêáÉ=UONñbLUOOñbW== qÉåëáçåÉ=Çá=êÉíÉ=Y=POM=s=^`=
=
=

PKQK= fä=iba=êçëëç=ä~ãéÉÖÖá~=EçÖåá=ëÉÅçåÇçF=
mçëëáÄáäÉ=Å~ìë~W=

•= îÉÇá=é~Öáå~=NNR=
=



=

=

 
 

NNV
L 

PKRK= f=iba=ëçåç=ëéÉåíá=
mçëëáÄáäá=Å~ìëÉW=

•= kçå=ÅD≠=íÉåëáçåÉ=Çá=êÉíÉ=
•= qÉåëáçåÉ=a`JÄìë=íêçééç=Ä~ëë~=
•= fåëÉêáíç=ãçÇç=éêçÖê~ãã~òáçåÉ=Eëçäç=Åçå=UOMñbF=
=
=

PKSK= fä=ãçíçêÉ=åçå=Öáê~=êçíçåÇç=
mçëëáÄáäá=Å~ìëÉW=

•= `~îá=ãçíçêÉ=ÇáÑÉííçëá=
•= `çêêÉåíÉ=ã~ëëáã~=`MOO=É=`MOP=ëçåç=íêçééç=Ä~ëëÉ=
•= jçíçêÉ=ëçííçÉÅÅáí~íç=ç=ëçîê~ÉÅÅáí~íç=EÅçåíêçää~êÉ=á=é~ê~ãÉíêáF=
=
=

PKTK= fä=ãçíçêÉ=~ëëçêÄÉ=íêçéé~=ÅçêêÉåíÉ=
mçëëáÄáäá=Å~ìëÉW=

•= q~ê~íìê~=Çá=`MNS=íêçééç=~äí~=
•= q~ê~íìê~=Çá=`MNR=íêçééç=~äí~=



=

 
 

=
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=



=

=
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^ééÉåÇáÅÉ=
^N= ^ÅÅÉëëçêá=
^NKNK= ^ÅÅÉëëçêá=ÖÉåÉê~äá=
Nome Numero di articolo 

Tastiera di programmazione 82 0 1BB 33.82 0 1BB 

Tastiera di programmazione (2 .5 m cavo) 33.8272BB.V0 0 1 

Tastiera di programmazione  (5.0  m cavo) 33.8272BB.V0 0 2  

Tastiera di programmazione  (10  m cavo) 33.8272BB.V0 0 3 

Potenziometro riferimento velocit= ER0 0 30 4651 

Manopola per potenziometro ER0 0 30 8272  

Scala per potenziometro  0  - 10 0  % ER0 0 30 8274 

Interfaccia LECOM A/B 33.2 10 2 IB.V0 0 1 

Interfaccia LECOM B 33.2 10 2 IB.V0 0 2  

Convertitore di livello per LECOM B 33.2 10 1IB 

Cavo di sistema per PC LECOM A/B EW0 0 341122  

Programma per PC per interfaccia LECOM  EJ0 0 35910 2  

Interfaccia LECOM LI  33.2 10 2 IB.V0 0 3 

Adattatore per fibra ottica per PLC 0 ...40 m 33.2 125IB 

Alimentatore per 2 125 EJ0 0 362 0 16 

Modulo InterBus-S 33.2 111IB 

Modulo CAN-BUS 33.2 171IB 

8274/8275 Opzione 

=
^NKOK= qáéç=Çá=~ÅÅÉëëçêá=ëéÉÅáÑáÅá=éÉê=áåîÉêíÉê=UOMñb==
Nome Numero di articolo 

Inverter 82 0 1E 82 0 2E 82 0 3E 82 0 4E 

Interruttore miniatura EFA1_C10 A EFA1_C16A EFA1_C2 0 A EFA1_C2 0 A 

Fusibili EFSM_0 10 0 ASB EFSM_0 150 ASB EFSM_0 2 0 0 ASC EFSM_0 2 0 0 ASC 

Portafusibili EF0 0 330 268 EF0 0 330 268 EF0 0 330 268 EF0 0 330 268 

Filtro di rete tipo "A" EZN2_0 0 4A0 0 1 EZN2_0 0 8A0 0 1 EZN2_0 13A0 0 1 EZN2_0 17A0 0 1 

Induttanza di rete ELN1_0 90 0 H0 0 5 ELN1_0 50 0 H0 0 9 ELN1_0 350 H0 14 ELN1_0 160 H0 17 

Filtro RFI montato sotto     
con indut. di rete  
senza indut. di rete 

 
 
EZF1_0 0 9A0 0 2  
EZF1_0 0 9A0 0 2  

 
 
EZF1_0 0 9A0 0 2  
EZF1_0 0 9A0 0 2  

 
 
EZF1_0 18A0 0 2  
EZF1_0 18A0 0 2  

 
 
EZF1_0 18A0 0 2  
non consentito 

=



=
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=

Nome Numero di articolo 

Inverter 82 0 1E 82 0 2E 82 0 3E 82 0 4E 

Filtro motore ELM3_0 30 H0 0 3 ELM3_0 2 0 H0 0 4 ELM3_0 10 H0 10  ELM3_0 14H0 10  

Filtro sinusoidale EZS3_0 0 3A0 0 1 EZS3_0 0 4A0 0 2  EZS3_0 0 7A0 0 1 EZS3_0 10 A0 0 1 

Modulo di frenatura con 
resistenza integrata 

EMB 8251E EMB 8251E EMB 8251E EMB 8251E 

     

Telaio girevole  montag. a 
muro 

EJ0 0 380 479 EJ0 0 380 479 EJ0 0 380 479 EJ0 0 380 479 

Guida DIN EJ0 0 365463 EJ0 0 365463 EJ0 0 365463 EJ0 0 365463 

Ventilatore per montaggio 
piatto 

EJ0 0 37492 1 EJ0 0 37492 1 EJ0 0 37492 1 EJ0 0 37492 1 

=
^NKPK= qáéç=Çá=~ÅÅÉëëçêá=ëéÉÅáÑáÅá=éÉê=áåîÉêíÉê=UONñb==
Nome Numero di articolo 

Inverter 82 11E 82 12E 82 13E 82 14E 

Interruttore miniatura EFA3_B0 6A EFA3_B0 6A EFA3_B10 A EFA3_B10 A 

Fusibli EFSM_0 0 60 AWE EFSM_0 0 60 AWE EFSM_0 10 0 AWE EFSM_0 10 0 AWE 

Portafusibili EF0 0 330 268 EF0 0 330 268 EF0 0 330 268 EF0 0 330 268 

Filtro di rete tipo "A" in preparazione in preparazione in preparazione in preparazione 

Induttanza di rete ELN3_0 70 0 H0 0 3 ELN3_0 450 H0 0 4 ELN3_0 350 H0 0 6 ELN3_0 250 H0 0 7 

Filtro RFI montato 
sotto                      con 
indut. di rete  
senza indut. di rete  

 
 
EZF3_0 0 8A0 0 3 
EZF3_0 0 8A0 0 3 

 
 
EZF3_0 0 8A0 0 3 
EZF3_0 0 8A0 0 3 

 
 
EZF3_0 0 8A0 0 3 
EZF3_0 16A0 0 3 

 
 
EZF3_0 0 8A0 0 3 
non consentito 

Filtro motore ELM3_0 30 H0 0 4 ELM3_0 30 H0 0 4 ELM3_0 14H0 10  ELM3_0 14H0 10  

Filtro sinusoidale EZS3_0 0 2A0 0 1 EZS3_0 0 4A0 0 1 EZS3_0 0 6A0 0 1 EZS3_0 10 A0 0 1 

Modulo di frenatura con 
resistenza integrata 

EMB8252E EMB8252E EMB8252E  

Chopper frenat. rete  EMB8253E EMB8253E EMB8253E EMB8253E 

Resistenza di frenatura ERBM470 R10 0 W ERBM370 R150 W ERBM240 R2 0 0 W ERBM180 R30 0 W 

Pivot montaggio a muro EJ0 0 380 479 EJ0 0 380 479 EJ0 0 380 479 EJ0 0 380 479 

Guida DIN EJ0 0 365463 EJ0 0 365463 EJ0 0 365463 EJ0 0 365463 
=



=

=

 
 

NOP
L 

=

Nome Numero di articolo 

Inverter 82 15E 82 16E 82 17E 82 18E 

Interruttore miniatura EFA3_B13A EFA3_B2 0 A EFA3_B25A EFA3_B32A 

Fusibili EFSM_0 160 AWE EFSM_0 2 0 0 AWE EFSM_0 250 AXH EFSM_0 32 0 AWH 

Portafusibili EF0 0 330 268 EF0 0 330 268 EF0 0 33272 1 EF0 0 33272 1 

Filtro di rete tipo "A" in preparazione in preparazione in preparazione in preparazione 

Induttanza di rete ELN3_0 160 H0 12  ELN3_0 160 H0 12  ELN3_0 12 0 H0 17 ELN3_0 12 0 H0 25 

Filtro RFI montato sotto     
con indut. di rete 
senza indut. di rete 

 
 
EZF3_0 16A0 0 3 
EZF3_0 16A0 0 3 

 
 
EZF3_0 16A0 0 3 
Non consentito 

 
 
EZF3_0 16A0 0 3 
Non consentito 

 
 
EZF3_0 24A0 0 1 
Non consentito 

Filtro motore ELM3_0 14H0 10  ELM3_0 0 7H0 25 ELM3_0 0 7H0 25 ELM3_0 0 7H0 25 

Filtro sinusoidale EZS3_0 0 9A0 0 2  EZS3_0 13A0 0 1 EZS3_0 17A0 0 1 EZS3_0 24A0 0 1 

Chopper di frenatura  EMB8253E EMB8253E EMB8253E EMB8253E 

     

Resistenza di frenatura ERBD10 0 R60 0 W ERBD0 82R60 0 W ERBD0 68R80 0 W ERBD0 47R0 1K2  

Separazione termica   EJ0 0 3640 36 EJ0 0 3640 36 EJ0 0 3640 36 EJ0 0 3640 36 

Dissipatore con kit di 
montaggio  variante V0 0 3 

EJ0 0 384846 EJ0 0 384845 EJ0 0 384842  EJ0 0 384840  

=



=

 
 

NOQ= L 

^NKQK= qáéç=Çá=~ÅÅÉëëçêáç=ëéÉÅáÑáÅç=éÉê=áåîÉêíÉê=UOOñb==
Nome Numero di articolo 

Inverter 822 1E 8222E 8223E 8224E 

Filtro di rete tipo "A" EZN3A0 110 H0 30  EZN3A0 0 80 H0 42  EZN3A0 0 60 H0 54 EZN3A0 0 34H10 0  

Induttanza di rete ELN3_0 0 88H0 35 ELN3_0 0 75H0 45 ELN3_0 0 55H0 55 ELN3_0 0 38H0 85 

Filtro di rete tipo œBB EZN3B0 110 H0 30  EZN3B0 0 80 H0 42  EZN3B0 0 60 H0 54 EZN3B0 0 34H10 0  

Filtro motore ELM3_0 0 4H0 55 ELM3_0 0 4H0 55 ELM3_0 0 4H0 55  

Filtro sinusoidale in preparazione in preparazione   

Modulo di frenatura con 
resistenza integrata 

EMB9351E EMB9351E EMB9351E EMB9351E 

Chopper di frenatura  EMB9352E EMB9352E EMB9352E EMB9352E 

Resistenza di frenatura ERBD0 33R0 2K0  ERBD0 22R0 3K0  ERBD0 18R0 3K0  ERBD0 18R0 3K0  

Separazione termica     

=
däá=~ÅÅÉëëçêá=éÉê=Öäá=áåîÉêíÉê=UOOR=~=UOOT=É=UOQN=~=UOQS=ëçåç=áå=éêÉé~ê~òáçåÉK=
=



=

=

 
 

NOR
L 

^O= aáêÉííáî~LaáÅÜá~ê~òáçåÉ=Çá=ÅçåÑçêãáí¶=`b==
^OKNK= nì~äÉ=≠=äç=ëÅçéç=ÇÉää~=ÇáêÉííáî~=`b\=
iÉ=ÇáêÉííáîÉ=`b=ëçåç=êáä~ëÅá~íÉ=Ç~ä=`çåëáÖäáç=bìêçéÉç=Åçå=äç=ëÅçéç=Çá=ÇÉíÉêãáå~êÉ=
áå=Ä~ëÉ=~ääÉ=êáÅÜáÉëíÉ=íÉÅåáÅÜÉ=Åçãìåá=E~êãçåáòò~êÉF=äÉ=éêçÅÉÇìêÉ=Çá=ÅÉêíáÑáÅ~òáçåÉ=
~ääDáåíÉêåç=ÇÉää~=`çãìåáí¶=bìêçéÉ~K=^ä=ãçãÉåíçI=îá=ëçåç=ON=ÇáêÉííáîÉ=`b=Çá=Å~ãéá=
Çá=éêçÇçííáK=iÉ=ÇáêÉííáîÉ=ëçåç=ç=ë~ê~ååç=ÅçåîÉêíáíÉ=áå=äÉÖÖá=å~òáçå~äá=ÇÉÖäá=ëí~íá=
ãÉãÄêáK=rå~=ÅÉêíáÑáÅ~òáçåÉ=êáä~ëÅá~í~=Ç~=ìåç=ëí~íç=ãÉãÄêç=≠=î~äáÇ~=
~ìíçã~íáÅ~ãÉåíÉ=ëÉåò~=ìäíÉêáçêá=~ééêçî~òáçåá=Ç~Öäá=~äíêá=ëí~íá=ãÉãÄêáK==
f=íÉëíá=ÇÉääÉ=ÇáêÉííáîÉ=ëçåç=êáëíêÉííá=~ääÉ=êáÅÜáÉëíÉ=ÉëëÉåòá~äáK=f=ÇÉíí~Öäá=íÉÅåáÅá=ëçåç=ç=
ë~ê~ååç=ÇÉíÉêãáå~íá=Ç~Öäá=ëí~åÇ~êÇ=bìêçéÉá=~êãçåáòò~íáK==
=
=
^OKOK= `çë~=áãéäáÅ~=áä=ã~êÅÜáç=`b\=

açéç=îÉêáÑáÅ~I=ä~=ÅçåÑçêãáí¶=~ääÉ=ÇáêÉííáîÉ=`b=≠=ÅÉêíáÑáÅ~í~=~ÑÑáÖÖÉåÇç=áä=ã~êÅÜáç=`bK=
^ääDáåíÉêåç=ÇÉää~=`É=åçå=Åá=ë~ê~ååç=Ä~êêáÉêÉ=éÉê=á=éêçÇçííá=êÉÅ~åíá=áä=ã~êÅÜáç=`bK===i~=
éêçíÉòáçåÉ=Çá=ÅÉêíáÑáÅ~òáçåÉ=Çá=ÅçåÑçêãáí¶=åçå=≠=åÉÅÉëë~êá~=áå=~ÅÅçêÇç=~ääÉ=ã~ÖÖáçêá=
ÇáêÉííáîÉK=mÉêí~åíçI=áä=ÅäáÉåíÉ=åçå=≠=áå=Öê~Çç=Çá=~ééêÉòò~êÉ=èì~äÉ=ÇÉääÉ=ON=ÇáêÉííáîÉ=≠=
êÉä~íáî~=~ä=éêçÇçííç=É=èì~äá=ëí~åÇ~êÇ=~êãçåáòò~íá=ëçåç=ëí~íá=ÅçåëáÇÉê~íá=åÉä=êáä~ëÅáç=
ÇÉää~=ÅÉêíáÑáÅ~òáçåÉK==

rå=~òáçå~ãÉåíç=Åçå=áä=ã~êÅÜáç=`b=ÅçêêáëéçåÇÉ=ÉëÅäìëáî~ãÉåíÉ=~ää~=ÇáêÉííáî~=Çá=
Ä~ëë~=íÉåëáçåÉK=mÉê=ä~=Åçãé~íáÄáäáí¶=Åçå=ä~=ÇáêÉííáî~=bj`=ëçåç=ëí~íá=êáä~ëÅá~íá=ëçäç=
ÇÉääÉ=ê~ÅÅçã~åÇ~òáçåá=ÖÉåÉê~äáK=i~=ÅçåÑçêãáí¶=`b=éÉê=ä~=áåëí~ää~òáçåÉ=Çá=ìå~=
ã~ÅÅÜáå~=êáã~åÉ=Çá=íçí~äÉ=êÉëéçåë~Äáäáí¶=ÇÉääDìíÉåíÉK=mÉê=ä~=áåëí~ää~òáçåÉ=Çá=ìå=
ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=íáéáÅçI=iÉåòÉ=Ü~=çííÉåìíç=ä~=ÅÉêíáÑáÅ~òáçåÉ=`É=êÉä~íáî~=~ää~=
ÇáêÉííáî~=bj`K=
=



=

 
 

NOS= L 

^OKPK= aáêÉííáî~=`b=Çá=Ä~ëë~=íÉåëáçåÉ==
ETPLOPLbb`F=

= ÉãÉåÇ~íç=Ç~W==aáêÉííáî~=ã~êÅÜáç=`b=EVPLSULbb`F=
=
^OKPKNK= få=ÖÉåÉê~äÉ=
•=i~=aáêÉííáî~=ëìää~=_~ëë~JíÉåëáçåÉ=≠=ÉÑÑÉííáî~=éÉê=íìííá=Öäá=Éèìáé~ÖÖá~ãÉåíá=ÉäÉííêáÅá=
éÉê=äDìëç=Åçå=ìå~=íÉåëáçåÉ=íê~=RMs=É=NMMMs=^`=É=íê~=TR=É=NRMMs=a`=áå=åçêã~äá=
ÅçåÇáòáçåá=Çá=ÉëÉêÅáòáçK=c~ååç=ÉÅÅÉòáçåÉ=äDìëç=Çá=Éèìáé~ÖÖá~ãÉåíá=ÉäÉííêáÅá=áå=
~íãçëÑÉêÉ=ÉëéäçëáîÉ=É=é~êíá=ÉäÉííêáÅÜÉ=áå=~ëÅÉåëçêá=éÉê=ÅçëÉ=É=é~ëëÉÖÖÉêáK=

•=iDçÄáÉííáîç=ÇÉää~=aáêÉííáî~=~=_~ëë~JíÉåëáçåÉ=≠=èìÉääç=Çá=~ëëáÅìê~êÉ=ÅÜÉ=ëçäç=
Éèìáé~ÖÖá~ãÉåíá=ÉäÉííêáÅá=ÅÜÉ=åçå=~êêÉÅÜáåç=Ç~ååç=~=éÉêëçåÉ=ç=~Ç=~åáã~äá=
îÉåÖçåç=éçëíá=ëìä=ãÉêÅ~íçK=pçåç=ëí~íá=éêçÖÉíí~íá=éÉêÅÜ≠=ÅçåëÉêîáåç=äD~ëëÉííç=
áåáòá~äÉK==

=



=

=

 
 

NOT
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^OKPKOK=aáÅÜá~ê~òáçåÉ=Çá=ÅçåÑçêãáí¶=DVR=
êÉä~íáî~=~ää~=

= aáêÉííáî~=~=_~ëë~JíÉåëáçåÉ=ETPLOPLbb`F=
= ÉãÉåÇ~íç=Ç~W==aáêÉííáî~=ã~êÅÜáç=`b=EVPLSULbb`F=
=
=
=
däá=áåîÉêíÉê=ÇÉääÉ=ëÉêáÉ=UOMñ=IUONñ=É=UOOñ=ëçåç=ëí~íá=ëîáäìéé~íáI=éêçÖÉíí~íá=É=Åçëíêìáíá=
áå=~ÅÅçêÇç=Åçå=äÉ=ëìÇÇÉííÉ=ÇáêÉííáîÉ=`É=ëçííç=ä~=ëçä~=êÉëéçåë~Äáäáí¶=Çá===

iÉåòÉ=dãÄe=C=`ç=hdI=mçëíÑ~ÅÜ=NM=NP=ROI=aJPNTSP=e~ãÉäå=
=
i~=ÅçåÑçêãáí¶=Åçå=äÉ=ãáëìêÉ=éêçíÉííáîÉ=ãÉåòáçå~íÉ=Ç~ää~=ÇáêÉííáî~=`b=ëçåç=ëí~íÉ=
ÅçåÑÉêã~íÉ=~ííê~îÉêëç=áä=êáä~ëÅáç=ÇÉääD~ííÉëí~íç=`b=Ç~ääD~ÅÅêÉÇáí~íç=ä~Äçê~íçêáç=sabJ
bj`W==
sab=mêΩÑJ=ìåÇ=wÉêíáÑáòáÉêìåÖëáåëíáíìíI=lÑÑÉåÄ~ÅÜ=
=
pí~åÇ~êÇ=ÅçåëáÇÉê~íáW=
Standard  
DIN VDE 0 160  5.88 +A1 / 4.89 +A2  / 10 .88 
prDIN EN 50 178 
Classificazione VDE 0 160  / 11.94 

Equipaggiamenti elettronici per l'uso in installazioni in impianti 
elettrici 

DIN VDE 0 10 0  
 

Standard per la costruzione di installazioni di potenza 

EN 60 529 Grado di protezione 
IEC 249 / 1 10 /86, IEC 249 / 2 -15 / 12/89 Materiale di base per circuiti stampati 
IEC 326 / 1 10 /90 , EN 60 0 97 / 9.93 Circuiti stampati, circuiti stampati 
DIN VDE 0 110  /1-2  /1/89  /2 0 / 8/90  Distanza di dispersione e di fuga 

=
= =
EáK=sK=içóF=

mêçÇìÅí=j~å~ÖÉê=

e~ãÉäåI=äá=MNKNMKNVVR=
=
=
=



=

 
 

NOU= L 

^OKQK= aáêÉííáî~=`b=ëìää~=`çãé~íáÄáäáí¶=bäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~=
EUVLPPSLbb`F=

= ÉãÉåÇ~í~=Ç~W= mêáãç=ÉãÉåÇ~ãÉåíç=EVOLPNLbb`F=
= = aáêÉííáî~=ã~êÅÜáç=`b=EVPLSULbb`F=
=
^OKQKNK= få=ÖÉåÉê~äÉ=
•=i~=ÇáêÉííáî~=`É=êÉä~íáî~=~ää~=Åçãé~íáÄáäáí¶=ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~=≠=ÉÑÑÉííáî~=éÉê=
?Éèìáé~ÖÖá~ãÉåíá?=ÅÜÉ=éçëëçåç=Å~ìë~êÉ=ÇáëíìêÄá=ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅá=ç=éçëëçåç=
ÉëëÉêÉ=ÇáëíìêÄ~íá=Ç~=ÇÉííá=ÇáëíìêÄáK==

•=iDáåíÉåíç=≠=èìÉääç=Çá=äáãáí~êÉ=ä~=ÖÉåÉê~òáçåÉ=ÇÉá=ÇáëíìêÄá=ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅá=Åçë±=ÅÜÉ=
áä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=Çá=ëáëíÉãá=ê~Çáç=É=Çá=íÉäÉÅçãìåáÅ~òáçåá=É=~äíêá=~éé~êÉÅÅÜá=≠=êÉëç=
éçëëáÄáäÉ=Åçë±=ÅçãÉ=ìå~=~ÇÉÖì~í~=áããìåáí¶=êÉåÇÉ=Ñìåòáçå~äÉ=äDáåîÉêíÉêK==

•=däá=áåîÉêíÉê=Ç~=ëçäá=åçå=éçëëçåç=çéÉê~êÉI=éÉêí~åíç=äDáåîÉêíÉê=Ç~=ëçäç=åçå=êáëéçåÇÉ=
~ääÉ=aáêÉííáîÉ=`bK=däá=áåîÉêíÉê=ÇÉîçåç=ÉëëÉêÉ=áåíÉÖê~íá=áå=ìå=ëáëíÉã~=Çá=
~òáçå~ãÉåíç=É=îÉêáÑáÅ~êåÉ=ä~=Åçãé~íáÄáäáí¶=Åçå=ä~=aáêÉííáî~=`b=êÉä~íáî~=~ää~=
Åçãé~íáÄáäí¶=ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~=bj`=çééìêÉ=ä~=?oÉÖçä~ãÉåí~òáçåÉ=ÅáêÅ~=ä~=
Åçãé~íáÄáäáí¶=ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~=Çá=~éé~êÉÅÅÜá?K=

•=iÉåòÉ=Ü~=îÉêáÑáÅ~íç=ä~=ÅçåÑçêãáí~=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=áåíÉÖê~íá=áå=ìå=~ãÄáíç=ÇÉÑáåáíç=
ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíçK=få=~î~åíá=èìÉëíç=ëáëíÉã~=ë~ê¶=ÅÜá~ã~íç=??qáéáÅç=
ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=`b??K=

•= iÉ=ëÉÖìÉåíá=ÅçåÑáÖìê~òáçåá=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=ëÉäÉòáçå~íÉ=Ç~ääDìíÉåíÉW=
J= iDìíÉåíÉ=Ç~=ëçäç=éì∂=ÇÉíÉêãáå~êÉ=á=ÅçãéçåÉåíá=ÇÉä=ëáëíÉã~=É=ä~=äçêç=

áåíÉÖê~òáçåÉ=åÉä=ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=ÉÇ=≠=äDìåáÅç=êÉëéçåë~ÄáäÉ=éÉê=ä~=
ÅçåÑçêãáí¶=ÇÉääD~òáçå~ãÉåíçK=

J= iDìíÉåíÉ=éì∂=ëÉäÉòáçå~êÉ=áä=ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=íáéáÅç=`b=éÉê=áä=èì~äÉ=áä=
ÅçëíêìííçêÉ=Ü~=éêçî~íç=ä~=ÅçåÑçêãáí¶K=

=
^OKQKOK=`çãéçåÉåíá=éÉê=áä=íáéáÅç=ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=`b=
Componenti del sistema Specificazioni 
Inverter Inverter serie 82 0 x, 82 1x e 822x 

Per la loro designazione vedi  la pagina sul retro della copertina. 
Filtri RFI Per i dati e l'assegnazione vedi capitolo 4.6, sezione: Pianificazione e installazione del Manuale 

Operativo 
Induttanze di rete Per i dati e l'assegnazione vedi capitolo 4.4, sezione: Pianificazione e installazione del Manuale 

Operativo 
Induttanze motore Cavi motore schermati con una sottile lamina intrecciata di E-CU (85% otticamente coperta) 

=



=

=

 
 

NOV
L 

=

Componenti del sistema Specificazioni 
Cavi di rete tra il filtro RFI e 
l'inverter 

Lunghezza dei cavi oltre 30 0 mm: 
Cavi di potenza schermati con una sottile lamina intrecciata di E-CU (85% otticamente coperta) 

Cavi di segnale Cavi di segnale schermati tipo LIYCY 
Motore Motore asincrono trifase standard Lenze tipo DXRA o simile 
Accessori Per i moduli accessori vedi l'interno della copertina. 

•= fåîÉêíÉêI=Ñáäíêç=ocf=É=áåÇìíí~åò~=Çá=êÉíÉ=ëçåç=ãçåí~íá=ëì=ìå~=éá~ëíê~K==
•= f=ÅçãéçåÉåíá=áä=ëáëíÉã~=ëçåç=Å~Ää~íá=áå=~ÅÅçêÇç=~ä=Å~éáíçäç=Q=?fåëí~ää~òáçåÉ=
ÉäÉííêáÅ~?K=

=
^OKQKPK=^ééäáÅ~òáçåÉ=ÅçãÉ=ÇáêÉííáî~LpÅçéç=ÇÉää~=~ééäáÅ~òáçåÉ==
•=däá=áåîÉêíÉê=ÇÉää~=ëÉêáÉ=UOMñI=UONñ=É=UOOñ=ëçåç=ÇÉÖäá=Éèìáé~ÖÖá~ãÉåíá=ÉäÉííêáÅá=Ç~=
áåíÉåÇÉêëá=éÉê=ÉëëÉêÉ=áåëí~ää~íá=~ääDáåíÉêåç=Çá=ìå=èì~Çêç=ÉäÉííêáÅç=Çá=ìå=áãéá~åíç=Çá=
~äí~=éçíÉåò~K=

•=däá=áåîÉêíÉê=ÇÉää~=ëÉêáÉ=UOMñI=UONñ=É=UOOñ=ëçåç=ÇÉá=ÅçãéçåÉåíá=éÉê=áä=Åçåíêçääç=Çá=
ìå=~òáçå~ãÉåíç=~=îÉäçÅáí¶=î~êá~ÄáäÉ=Åçå=ìå=ãçíçêÉ=~ëáåÅêçåç=íêáÑ~ëÉ=ãçåí~íç=áå=
ìå~=ã~ÅÅÜáå~I=ç=Ç~=~ëëÉãÄä~êÉ=áåëáÉãÉ=~Ç=~äíêá=ÅçãéçåÉåíá=éÉê=Ñçêã~êÉ=ìå~=
ã~ÅÅÜáå~=ç=ìå=ëáëíÉã~K=

•=páëíÉãá=Çá=~òáçå~ãÉåíç=Åçå=áåîÉêíÉê=UOMñI=UONñ=É=UOOñ=ÅÜÉ=ëçåç=áåëí~ää~íá=áå=
~ÅÅçêÇç=Åçå=äÉ=êáÅÜáÉëíÉ=Çá=ìå=ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=íáéáÅç=`b=ÅçêêáëéçåÇçåç=
~=èì~åíç=êáÅÜáÉëíç=Ç~ääÉ=ÇáêÉííáîÉ=`b=áå=ã~íÉêá~=Çá=bj`=áåÇáÅ~íÉ=Çá=ëÉÖìáíçK=

•= f=ëáëíÉãá=Çá=~òáçå~ãÉåíç=íáéáÅç=`b=ëçåç=ÅçåÅÉéáíá=éÉê=áä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=ëì=ìå~=
êÉíÉ=Çá=~äáãÉåí~òáçåÉ=éìÄÄäáÅ~=ç=åçå=éìÄÄäáÅ~K==

•= f=ëáëíÉãá=Çá=~òáçå~ãÉåíç=íáéáÅá=ëçåç=éêÉîáëíá=éÉê=áä=Ñìåòáçå~ãÉåíç=áå=~êÉÉ=
áåÇìëíêá~äá=ÅÜÉ=êÉëáÇÉåòá~äáK=

•=mÉê=îá~=ÇÉä=éçíÉåòá~äÉ=Çá=êáÑÉêáãÉåíç=Çá=íÉêê~=ÇÉä=Ñáäíêç=ocfI=á=ÇÉëÅêáííá=ëáëíÉãá=Çá=
~òáçå~ãÉåíç=íáéáÅç=`b=åçå=éçëëçåç=ÉëëÉêÉ=ÅçääÉÖ~íá=~Ç=ìå~=êÉíÉ=fq=EêÉíÉ=ëÉåò~=
éçíÉåòá~äÉ=Çá=êáÑÉêáãÉåíç=Çá=íÉêê~FK=

•=däá=áåîÉêíÉê=åçå=ëçåç=Ç~=ÅçåëáÇÉê~êÉ=ÇÉÖäá=ÉäÉííêçÇçãÉëíáÅáK=pçåç=Ç~=áåíÉåÇÉêëá=
ÅçãÉ=ÅçãéçåÉåíá=Çá=ìå=ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=éÉê=ìëç=ÅçããÉêÅá~äÉK=

=



=

 
 

NPM= L 

^OKQKQK=aáÅÜá~ê~òáçåÉ=Çá=ÅçåÑçêãáí¶=`b=DVR=êÉä~íáîç=~ää~=
Åçãé~íáÄáäáí¶=ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~=EUVLPPSLbb`F=

= ÉãÉåÇ~íç=Ç~W== mêáãç=ÉãÉåÇ~ãÉåíç=ÇáêÉííáî~=EVOLPNLbb`F=
= = aáêÉííáî~=ã~êÅÜáç=`b=EVPLSULbb`F=
=
=
däá=áåîÉêíÉê=ÇÉääÉ=ëÉêáÉ=UOMñI=UONñ=É=UOOñ=åçå=éçëëçåç=Ñìåòáçå~êÉ=Ç~=ëçäá=éÉê=îá~=
ÇÉää~=êÉÖçä~ãÉåí~òáçåÉ=ëìää~=Åçãé~íáÄáäáí¶=ÉäÉííêçã~ÖåÉíáÅ~K=i~=Åçãé~íáÄáäáí¶=bj`=
éì∂=ÉëëÉêÉ=ëçäç=Åçåíêçää~í~=èì~åÇç=áä=Åçåíêçääç=≠=áåíÉÖê~íç=áå=ìå=ëáëíÉã~=Çá=
~òáçå~ãÉåíçK==

iÉåòÉ=dãÄe=C=`ç=hdI=mçëíÑ~ÅÜ=NM=NP=ROI=aJPNTSP=e~ãÉäå=
ÇáÅÜá~ê~=ÅÜÉ=áä=ÇÉëÅêáííç=?ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíç=íáéáÅç=`b?=Åçå=Öäá=áåîÉêíÉê=ÇÉääÉ=
ëÉêáÉ=UOMñI=UONñ=UOOñ=ëçåç=Åçãé~íáÄáäá=Åçå=äÉ=ÇáêÉííáîÉ=`b=ëçéê~=ãÉåòáçå~íÉK=
=
i~=Åçãé~íáÄáäáí¶=Åçå=äÉ=ãáëìêÉ=Çá=éêçíÉòáçåÉ=~Ççíí~íÉ=ãÉåòáçå~íÉ=Ç~ää~=ÇáêÉííáî~=`b=
≠=ëí~íç=ÅçåÑÉêã~íç=~ííê~îÉêëç=áä=êáä~ëÅáç=ÇÉä=ÅÉêíáÑáÅ~íç=sabJbj`=Çá=ìå=ä~Äçê~íçêáç=
~ÅÅêÉÇáí~íç=~Ç=ÉëÉÖìáêÉ=á=íÉëíW==
=
sab=mêΩÑJ=ìåÇ=wÉêíáÑáòáÉêìåÖëáåëíáíìíI=lÑÑÉåÄ~ÅÜ=
=
i~=î~äìí~òáçåÉ=Çá=ÅçåÑçêãáí¶=≠=Ä~ë~í~=ëì=ìå=ÑçÖäáç=Çá=ä~îçêç=ÇÉä=éêçÇçííç=ëí~åÇ~êÇ=
éÉê=ëáëíÉã~=Çá=~òáçå~ãÉåíçW=
=
IEC 22G-WG4 5/94 Prodotto EMC standard incluso test specifici di un sistema di azionamento" 

=
`çåëáÇÉê~íá=ëí~åÇ~êÇ=ÖÉåÉêáÅáW=
Standard generici  
EN 50 0 81-1  /92  Standard generici per la emissione di disturbi 

Parte 1: Aree residenziali, zone commerciali, e piccoli negozi 
EN 50 0 81-2   /93 
(usata in addizione alle richieste 
della  IEC 22G) 

Standard generici per la emissione di disturbi 
Parte 2 : Aree industriali 
L'emissione di disturbi in aree industriali non , limitata dalle  
IEC 22G. 

prEN 50 0 82 -2   3/94 Standard generici per la immunit= ai disturbi 
Parte 2 : Zone industriali  
La richiesta di immunit= ai disturbi per le zone residenziali non , stata considerata poich, questi 
sono meno ristrette. 

=



=

=
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`çåëáÇÉê~íá=ëí~åÇ~êÇ=Ä~ëÉ=éÉê=á=íÉëí=Çá=ÉãáëëáçåÉ=ÇÉá=ÇáëíìêÄáW=
Standard base Test Valori limite 
EN 550 22   7/92  Campo radio interferenze tra carcasa e rete 

Campo di frequenza 0 .15 - 10 0 0  MHz 
Classe B  
per l’uso in zone residenziali e 
commerciali 

EN 550 11  7/92  
(usate in addizione alle 
richieste delle   IEC 22G) 

Campo radio interferenze tra carcassa e rete 
Campo di frequenza 0 .15 - 10 0 0  MHz 
La emissione di disturbi in zone industriali non , limitata dalle IEC 
22G. 

Classe A 
per l'uso in aree industriali 

=
`çåëáÇÉê~íá=ëí~åÇ~êÇ=Ä~ëÉ=éÉê=á=íÉëí=Çá=áããìåáí¶=~á=ÇáëíìêÄáW=
Standard base Test Valori limite 
IEC 80 1-2   /91 Scariche elettrostatiche sulla carcassa e sul dissipatore Severit= 3 

6 kV per contatto, 
8 kV scarica 

IEC 10 0 0 -4-3 Campo elettromagnetico 
Campo di frequenza 26-10 0 0 MHz 

Severit= 3 
10  V/m 

ENV 50 140   /93 Alto campo di frequenza  
Campo di frequenza 80 -10 0 0 MHz, 
80 % modulazione di ampiezza 

Severit= 3 
10  V/m 

 Frequenza fissa  
90 0  MHz con 2 0 0 Hz, 10 0 % modulazione 

10  V/m 

IEC 80 1-4  /88 Veloci transienti, 
scoppio sui morsetti di potenza 

Severit= 3 
2  kV /5 kHz 

 Scoppio sui morsetti e cavi di controllo Severit= 4 
2  kV /5 kHz 

IEC 80 1-5 
(solo serie 82 1x) 

Test sovraimpulso cavi di rete Installazione classe 3 

=
= =
EáK=sK=içóF=

mêçÇìÅí=j~å~ÖÉê=

e~ãÉäå=äá=MNLNMLNVVR=
=
=
=



=
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^OKRK= aáêÉííáî~=`b=êÉä~íáî~=~ääÉ=ã~ÅÅÜáåÉ=EUVLPVOLbb`F=
= ÉãÉåÇ~í~=Ç~W===mêáãç=ÉãÉåÇ~ãÉåíç=ÇáêÉííáî~=EVNLPSULbb`F=
= = = ==pÉÅçåÇç=ÉãÉåÇ~ãÉåíç=ÇáêÉííáî~=EVPLQQLbb`F=
= = = ==aáêÉííáî~=ã~êÅÜáç=`b=EVPLSULbb`F=
=
^OKRKNK= få=ÖÉåÉê~äÉ=
•=mÉê=äç=ëÅçéç=ÇÉää~=ÇáêÉííáî~=êÉä~íáî~=~ääÉ=j~ÅÅÜáåÉI=?ã~ÅÅÜáå~?=ëá=áåíÉåÇÉ=ìå=
áåëáÉãÉ=Çá=é~êíá=ç=ÅçãéçåÉåíáI=áå=Åìá=~äãÉåç=ìåç=ëá=ãìçîÉI=Åçå=ìå=~ééçëáíç=
~ííì~íçêÉI=ÅáêÅìáíá=Çá=éçíÉåò~=É=Çá=ÅçåíêçääçI=ÉíÅKI=ãÉëëá=áåëáÉãÉ=éÉê=ìå~=ëéÉÅáÑáÅ~=
~ééäáÅ~òáçåÉI=áå=é~êíáÅçä~êÉ=éÉê=áä=éêçÅÉëëçI=áä=íê~íí~ãÉåíçI=ä~=ãçîáãÉåí~òáçåÉ=ç=
áãÄ~ää~ÖÖáç=Çá=ã~íÉêá~äÉK=

=



=

=

 
 

NPP
L 

^OKRKOK=aáÅÜá~ê~òáçåÉ=`b=ÇÉä=ÅçëíêìííçêÉ=êÉä~íáî~=~ääÉ=ã~ÅÅÜáåÉ=
EUVLPVOLbb`F=

= ÉãÉåÇ~íç=Ç~W===mêáãç=ÉãÉåÇ~ãÉåíç=ÇáêÉííáî~=EVNLPSULbb`F=
= = = ==pÉÅçåÇç=ÉãÉåÇ~ãÉåíç=ÇáêÉííáî~=EVPLQQLbb`F=
= = = ==aáêÉííáî~=ã~êÅÜáç=`b=EVPLSULbb`F=
=
=
däá=áåîÉêíÉê=ÇÉääÉ=ëÉêáÉ=UOMñI=UONñ=É=UOOñ=ëçåç=ëí~íá=ëîáäìéé~íáI=éêçÖÉíí~íáI=É=
Åçëíêìáíá=ëçííç=ä~=ëçäç=êÉëéçåë~Äáäáí¶=ÇÉää~==

iÉåòÉ=dãÄe=C=`ç=hdI=mçëíÑ~ÅÜ=NM=NP=ROI=aJPNTSP=e~ãÉäå=
=
=
cáåç=~=ÅÜÉ=åçå=≠=ëí~í~=éêçî~í~=ä~=ÅçåÑçêãáí¶=ÇÉää~=ã~ÅÅÜáå~=ÇçîÉ=Öäá=
áåîÉêíÉê=ÇÉÄÄçåç=ÉëëÉêÉ=áåëí~ää~íáI=Åçå=ä~=êÉÖçä~ãÉåí~òáçåÉ=ÇÉää~=ÇáêÉííáî~=
`b=êÉä~íáî~=~ääÉ=ã~ÅÅÜáåÉI=ä~=ãÉëë~=áå=ëÉêîáòáç=ÇÉÖäá=áåîÉêíÉê=ÇÉääÉ=ëÉêáÉ=
UOMñI=UONñ=É=UOOñ=≠=éêçáÄáí~K=
=

= =
EáK=sK=içóF=

mêçÇìÅí=j~å~ÖÉê=

e~ãÉäå=äá=MNLNMLNVVR=
=
=
=



=
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fåÇáÅÉ=

A 
Accensione iniziale  75 
Accessori  121; 122; 124 
Alimentazione DC  68 
Assemblaggio  28; 30 

C 
Campo applicativo  29 
Caratteristiche  12 
Cavi 

sezione  46 
specifiche  44 

Cavi motori, schermatura  49 
CE  126 
Collegamenti di controllo  57; 61 
Collegamenti di potenza  45; 52; 

56; 60 
Collegamenti di potenza 8200  52 
Collegamenti di potenza 8210  56 
Collegamenti di potenza 8220  60 
Collegamenti motore  48 
Condensa  76 
Condizione della rete  44 
Connettore fast-on  50 

D 
Dati generali  14 
Dati nominali  15 
Dimensioni 

inverter  28; 30 
Direttiva CE  125 
Display 

display a barra  81 
display speciali  81 
stato operativo  79 
tastiera di programmazione  80 
velocit‡ di processo  88 

Dissipatore Lenze  39 

E 
Elementi forniti  28 
EMC  69 

F 
Funzioni di controllo  87 
Funzioni di monitoraggio  90 
Funzioni operative  87 
Funzioni visualizzate  87 
Fusibili  46 

G 
Gas agressivi  30 
Gruppi di inverter  65 
Gruppi di inverter, DC-bus  65 
Gruppi di schermi  50 



=

=
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L 

I 
Immunit‡ alle vibrazioni  14 
Indicazioni di guasto  116 
Indicazioni di monitoraggio  115 
Informazioni di sicurezza  2 
Ingressi 

analogici  55; 59; 63 
digitali  55; 59; 63 

Ingresso PTC  96 
Inibizione  91; 92 
Inquinamento 

permesso  14 
Installazione elettrica  42 
Installazione meccanica  30 
Isolamento rete  42 

L 
Livello operativo  83 

M 
Messa a terra  71 
Messa in servizio  75 
Messaggi di guasto 

reset  97 
Misura del tempo di funzionamento  

89 
Modo di controllo 

consentito  48 
Monitoraggio  115 
Morsetti di controllo  51 
Morsettiera di controllo  53 
Motori 

collegamento  48 

O 
ONLINE  84 
Operativit‡  76; 79 

P 
Parametri  83 

accettazione  85; 86 
cambio  84 
cambio ONLINE  85 
ONLINE  86 
ONLINE  85 

Parametrizzazione  79 
Parametrizzazione, flow chart  82 
Programma operativo  79; 82 
Protezione contro líinversione di 

polarit‡  51 
Protezione inverter  43 
Protezione motore  43 

R 
Relay di uscita  90; 91 
Ricerca guasti  118 

S 
Separazione termica  35 
Service  115 
Sorveglianza carico motore, 

ingresso PTC  96 
Sorveglianza motore  94 
Sorveglianza temperatura motore  

64 
Sorveglianza termica  94 
Sorveglianza, I≤ ∑ t  94 
Sovratemperatura  117 
Stato operativo  79 



=
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T 
Tabella codici 

8200  98 
8210  103 
8220  108 
Lettura  98; 103; 108 

Taratura di fabbrica  84; 98; 103; 
108 

Tastiera di programmazione  80 
funzione dei tasti  80 

Tecnologia Push-through  35 
Tempo di accensione  89 
Tempo di funzionamento  89 
Tensione  20; 22; 24; 26 
Tensione di rete  15; 16; 18; 20; 22; 

24; 26 
Tensione di uscita  15; 16; 18 
Tipi di inverter  89 
Tipi di rete  44 
TRIP reset  97 

U 
Umidit‡ 

consentita  14 
Uscite 

analogiche  55; 59; 63; 93 
Uscite monitor  55; 59; 63 

V 
Valori visualizzati  87 
Variante V002  38 
Velocit‡ di processo visualizzata  

88 
Versione software  89 
Vista dei modelli  11 
Visualizzazione allíaccensione  88 
 
 




