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Prefazione

Suddivisione della
documentazione

Destinatari

Vantaggi

Fornitura standard

Note per la lettura

La documentazione per SIMODRIVE 611 si articola su 2 livelli:
¢ Documentazione generale
* Documentazione per il costruttore/per il service

Per un elenco delle altre pubblicazioni aggiornato mensilmente con le
relative lingue disponibili, consultare 'indirizzo Internet:
http://www.siemens.com/motioncontrol

Seguire le voci di menu "Supporto” —> "Documentazione tecnica” —>
"Elenco delle pubblicazioni”

La versione Internet di DOConCD, la cosiddetta DOConWEB, si trova
al sito: http://www.automation.siemens.com/doconweb

Informazioni sull’offerta di corsi di formazione e sulle FAQ (frequently
asked questions) sono contenute nel sito internet:
http://www.siemens.com/motioncontrol alla voce "Supporto”

La presente pubblicazione € rivolta a progettisti, tecnologi (costruttori di
macchine), tecnici di messa in servizio (di sistemi/macchine), program-
matori.

La presente pubblicazione descrive le funzioni in modo che i destinatari
conoscano e possano scegliere le funzioni stesse. Esso consente ai
destinatari di mettere in sevizio le funzioni.

Qualora si desiderino ulteriori informazioni o nel caso sorgano problemi
specifici, che non siano stati trattati a sufficienza in questo manuale,
rivolgersi alla filiale Siemens di zona.

L'insieme delle funzioni descritte nel presente manuale puo divergere
dal’insieme delle funzioni di cui dispone il sistema di azionamento for-
nito. Il sistema di azionamento puo contenere altre funzioni oltre a
quelle descritte in questa documentazione. Cid non costituisce perd
obbligo di implementazione di tali funzioni in caso di nuove forniture o
di assistenza tecnica. Eventuali integrazioni o le modifiche apportate
dal costruttore della macchina vengono documentate dello stesso.

Per motivi di chiarezza questo manuale non riporta tutte le informazioni
dettagliate relative alle varie esecuzioni del prodotto € non pu6 nem-
meno prendere in considerazione e trattare ogni possibile caso di mon-
taggio, funzionamento e manutenzione.

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
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07.07

Technical Support

Domande sulla
documentazione

Indirizzo internet
SIMODRIVE

Certificazioni

Il contenuto di questa documentazione non € parte integrante né va a
modificare qualsiasi accordo, accettazione passato o rapporto giuridico
presente o intercorso nel passato. Tutti gli obblighi della Siemens si
ricavano dal corrispondente contratto di vendita che contiene anche
tutte e le uniche regole di garanzia valide. Queste norme di garanzia
contrattuali non vengono né limitate né ampliate da questa documenta-
zione.

Per chiarimenti tecnici rivolgersi alla seguente hotline:

Europa/Africa Asia/Australia America
Telefono | +49 180 5050 222 | +86 1064 719 990 | +1 423 262 2522
Fax +49 180 5050 223 | +86 1064 747 474 | +1 423 262 2289
Internet | http://www.siemens.com/automation/support-request
E-mail mailto:adsupport@siemens.com
Nota

I numeri telefonici nazionali per la consulenza tecnica sono riportati nel
seguente sito Internet:
http://www.siemens.com/automation/service&support

Per domande relative alla documentazione (suggerimenti, correzioni)
inviateci un fax o una e-mail al seguente indirizzo:

Fax +49 913198 63315

E-mail | mailto:docu.motioncontrol@siemens.com

http://www.siemens.com/simodrive

| certificati relativi ai prodotti descritti nella presente documentazione si
possono trovare in internet al seguente indirizzo:
http://www.support.automation.siemens.com

con il codice prodotto/numero di ordinazione 15257461 oppure presso
la filiale competente dell’area A&D MC della Siemens AG.
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Prefazione

Note per la
consultazione del
manuale

Per la consultazione del manuale occorre tenere presente:

Attenzione

Questa documentazione contiene, a partire dall’edizione 10.99, le
informazioni relative a "SIMODRIVE 611 universal”’ e "SIMODRIVE 611
universal E”.

Questa documentazione contiene, a partire dall’edizione 02.02, le
informazioni relative a "SIMODRIVE 611 universal HR” e "SIMODRIVE
611 universal E HR”.
Questa documentazione contiene, a partire dall’edizione 09.05, le
informazioni relative a "SIMODRIVE 611 universal HR” e "SIMODRIVE
611 universal E HRS”.
* Avvertenza per gli utilizzatori di "'SIMODRIVE 611 universal” e
"SIMODRIVE 611 universal HR/HRS”:
—> Sono validi tutti i capitoli tranne il capitolo 1.4.
* Avvertenza per gli utilizzatori di "'SIMODRIVE 611 universal E” e
"SIMODRIVE 611 universal E HR/HRS”:
—> Leggere innanzitutto il capitolo 1.4.5.
Nella riga d’intestazione al di sotto della versione relativa all’edizione, i
capitoli e le pagine sono contrassegnati in modo corrispondente per il
lettore come segue:

Contrassegno Significato

* nessuno Le informazioni sono valide per il 611u e per il
611ue

e 1611uno! Le informazioni non sono valide per il 611u

e |1611ue no! Le informazioni non sono valide per il 611ue

e 1611ue diff ! Le informazioni sono diverse tra
611u e 611ue.
Occorre inoltre fare attenzione alla lista di
differenze riportata nel capitolo 1.4.5.

Unita Abbreviazione (solo per questo scopo)
e SIMODRIVE 611 universal 611u
e SIMODRIVE 611 universal E 611ue
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04.06

Per la consultazione del manuale inoltre occorre tenere presente
quanto segue:

1.

Vi

Aiuti: sono disponibili i seguenti aiuti per il lettore:
Indice generale

Riga di intestazione (come aiuto all’orientamento):
il primo titolo indica il Capitolo di riferimento principale il secondo
titolo indica il Sottocapitolo

Indici all'inizio di ogni capitolo
Appendice con

— Abbreviazioni e bibliografia
— Indice analitico

Nel caso siano necessarie informazioni su determinati concetti,
si prega di consultare 'appendice al capitolo ”Indice analitico”.
Qui sono riportati il capitolo e la pagina in cui trovare le informa-
zioni sul concetto ricercato.

. Rappresentazioni dei parametri

In questa descrizione sono disponibili i parametri con le seguenti
rappresentazioni e i seguenti significati:

P0660 Parametro 0660 senza sottoparametro
P1451:8 P1451 con sottoparametro (P1451:0 ... P1451:7)
:8 sottoparametro dipendente dal blocco di parametri
P0080:64 P0080 con sottoparametro (P0080:0 ... P0080:63)
:64 sottoparametro dipendente dal blocco di movimento
Vale: Due punti: il parametro possiede sottoparametri
Numero: vi sono questi sottoparametri (da :0 in poi)
P1650.15 Parametro 1650 Bit 15

Identificazione di informazione "nuova”’ o "modificata”

La documentazione dell’edizione 01.99 ¢ la prima edizione.
Come distinguere nelle successive edizioni un’informazione "nuova”
o "modificata”?

L'informazione € accompagnata dalla dicitura "dal SW x.y”.

Nella pagina corrispondente I'edizione € riportata nella riga di inte-
stazione > 01.99.

Eccezioni:
Lista delle anomalie e degli avvisi, lista dei parametri

Queste liste vengono interamente aggiornate ad ogni edizione e
nella riga di intestazione di ogni pagina € indicata la nuova edizione.
Per le singole anomalie e i singoli avvisi non ¢ riportata, rispetto ai
parametri, alcuna identificazione legata alla versione del software.
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Prefazione

Edizione della
documentazione?

Versione software
dell’unita?

Cosa c’e di
nuovo?

Tra I'edizione della documentazione e la versione del software dell’'unita
di regolazione esiste una relazione fissa.

La prima edizione 01.99 descrive la funzionalita del SW 2.1.

L’edizione 04.99 descrive la funzionalita del SW 2.x.

Quali importanti nuove funzioni sono state aggiunte nel SW 2.x rispetto
al SW 2.1?

Asse rotante con la correzione del modulo
Commutazione del motore con i motori asincroni

Il modulo opzionale MORSETTI puo essere ora utilizzato indipen-
dentemente dal modo operativo:

Comunicazione tramite interfaccia RS485 (dipendente dall’hardware)
SimoCom U  Confronto di blocchi di parametri

Esempio: Comandare I'azionamento via PROFIBUS
Lettura/scrittura dei parametri via PROFIBUS

L’edizione 10.99 descrive la funzionalita del SW 2.x e SW 3.x.

Quali importanti nuove funzioni sono state aggiunte al SW 3.x rispetto
al SW 2.x?

Limitazione dello strappo
Cambio di blocco esterno

Segnale d’ingresso "Escludere 'anomalia 608” (uscita del regolatore
di velocita limitata)

Modulo opzionale PROFIBUS-DP:
PROFIBUS-DP2, n. di ordinazione (MLFB):
6SN1114—0NB00—-0AA1

PROFIBUS-DP3, n. di ordinazione (MLFB):
6SN1114—0NB01-0AAQ0

PROFIBUS
Progettazione dei dati di processo
Motion Control con PROFIBUS-DP (funzionamento a ciclo sincrono)
Nuovi segnali di comando: NSOLL_B, DIG_OUT, Gx_STW
Nuovi segnali di stato: NIST_B, DIG_IN, XistP, IqGl,
Gx_ZSW, Gx_XIST1, Gx_XIST2
Valutazione dell’'override impostabile (P0O883)
Blocco S7 per la lettura/scrittura dei parametri

Valori di riferimento fissi del numero di giri nel funzionamento rego-
lato in velocita

Limitazione parte di potenza it

SimoCom U  Possibile il funzionamento online via PROFIBUS
Possibile il funzionamento online via interfaccia MPI
Pagina di diagnostica PROFIBUS
Supporto per ogni parametro della lista degli esperti

Anomalie e avvisi:
per ciascuna/o viene indicata la reazione di stop (STOP | ... STOP VII)
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Prefazione 06.04

¢ Lista dei motori Nuovi nella lista i motori 1TFE1 (mandrino PE)
Nuovi nella lista i motori 1FTBXXX—XWXXX—XXXX
(motori sincroni raffreddati ad acqua)

¢ Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

¢ Prima versione software comune per l'unita di regolazione
"SIMODRIVE 611 universal” e "SIMODRIVE 611 universal E”

L’edizione 05.00 descrive la funzionalita del SW 2.x e del SW 3.x.

Quali importanti nuove funzioni sono state aggiunte nel SW 3.3 rispetto
al SW 3.1/3.27

* Modo operativo "Riferimento di posizione esterno”

¢ Accoppiamenti di assi

¢ Interfaccia WSG come ingresso

e Sistema di misura diretta (DM, trasduttore 2)

¢ Dati di processo
— Interfaccia trasduttore (trasduttore 1, 2 e 3) descritta a livello di bit
— Telegrammi standard 4 e 103 aggiunti

¢ Interfaccia trasduttore indipendente dal funzionamento a ciclo sincrono

¢ Posizionamento su riscontro fisso

¢ Per elaborare i blocchi di movimento non sono piu necessari i
segnali d’'ingresso "Condizione di funzionamento/rifiutare I'ordine di
movimento” e "Condizione di funzionamento/arresto intermedio”.

e SimoCom U  Funzione "Caricamento iniziale”
Funzione “Lista parametri utente”

¢ Motori sincroni a magneti permanenti con deflussaggio del campo
(motori 1FE1, mandrino PE)

— Lista ampliata di motori 1FE1
— Introduzione della costante di coppia della riluttanza
¢ Blocco banda con trasformazione bilineare o trasformazione Z

L’edizione 08.01 descrive la funzionalita del SW 2.x, del SW 3.x e
del SW 4.x.

Quali importanti nuove funzioni sono state aggiunte al SW 4.x rispetto
al SW 2.x/3.x?

¢ |l "Riferimento di posizione esterno” € ora disponibile nel modo ope-
rativo "Posizionamento”

¢ Teach In e Marcia a impulsi incrementale
e Comunicazione slave—slave (traffico trasversale PROFIBUS-DP)

e Dynamic Servo Control (DSC)

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
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10.04 Prefazione

L’edizione 02.02 descrive la funzionalita del SW 2.x, del SW 3.x,
del SW 4.x. e del SW 5.1.

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 5.1?

e Posizionamento mandrino

Possibilita di integrare un criterio di sicurezza esterno
"Arresto sicuro”

¢ Espansione della funzionalita del tool di MIS "SimoCom U”
— pagina di help ottimizzazione dei dati del motore
— maschera a bit della funzione "Trace”

* Ricerca passiva del punto di riferimento

e Parametrizzazione filtri (riferimento del n. di giri, di corrente)

¢ Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HR”
(HR sta per alta risoluzione)

¢ La funzionalita descritta nella descrizione delle funzioni per il
"SIMODRIVE 611 universal” &€ valida anche per il "SIMODRIVE 611
universal HR”

L’edizione 08.02 descrive la funzionalita del SW 2.x,
SW 3.x, SW 4.x, SW 5.x e SW 6.1.

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 6.1?
¢ Conformita PROFIdrive

L’edizione 02.03 descrive la funzionalita del SW 2.x,
SW 3.x, SW 4.x, SW 5.x, SW 6.x e SW 7.1.

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 7.1?
¢ MDI (elaborazione blocchi esterna)

L’edizione 07.03 descrive la funzionalita del SW 2.x,
SW 3.x, SW 4.x, SW 5.x, SW 6.x e SW 7.x.

L’edizione 06.04 descrive la funzionalita SW 3.6, SW 4.1, SW 5.x,
SW 6.x, SW 7.x. e SW 8.1.

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 8.1?
¢ Volantino elettronico

¢ Protezione password

¢ Rapporti di riduzione qualsiasi

* Adattamento al CAN-Bus

¢ Arresto rapido dipendente dalla direzione tramite interruttore hard-
ware

L’edizione 10.04 descrive la funzionalita SW 3.6, SW 4.1, SW 5.x,
SW 6.x, SW 7.x. e SW 8.x.

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved .
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08.06

L’edizione 04.05 descrive la funzionalita SW 3.6, SW 4.1, SW 5.x,
SW 6.x, SW 7.x. e SW 8.x

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 8.3?
e Segnale di ingresso "ON/OFF 1” sulla morsettiera digitale di ingresso

e Lettura della tensione del circuito intermedio tramite PROFIBUS-DP

* Ricerca zero con sistema di misura a distanze codificate

L’edizione 09.05 descrive la funzionalita SW 3.6, SW 4.1, SW 5.x,
SW 6.x, SW 7.x. e SW 8.x e SW 9.x.

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 9.1?

¢ Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HRS”
quale parte di ricambio compatibile con l'unita di regolazione
"SIMODRIVE 611 universal HR”

e Ulteriori limitazioni di coppia/di forza con riferimento nullo
(P1096/P1097)

¢ Rimozione del parametro P0900 (WSG elaborazione volantino) con
P0889

¢ Ampliamento dell’attivazione del generatore di funzioni e della fun-
zione di misura con "SimoCom U” tramite

— segnale di comando PROFIBUS nel funzionamento pos
(PosStw.15)

— della funzione all'ingresso digitale n. 41.

L’edizione 04.06 descrive la funzionalita SW 3.6, SW 4.1, SW 5.x,
SW 6.x, SW 7.x. e SW 8.x e SW 9.x.

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 9.2?

* Tipo sostitutivo del modulo opzionale PROFIBUS-DP:
PROFIBUS-DP2, n. di ordinazione (MLFB):
6SN1114—0NB0O0—-0AA2
PROFIBUS-DP3, n. di ordinazione (MLFB):
6SN1114—0NB01—-0AA1

e Limitazione attiva delle vibrazioni (APC, in preparazione)

¢ Espansione record di dati di posizionamento (64 su 256, in prepara-
zione)

e Tool di MIS "SimoCom U” eseguibile con WIN Server 2003

L’edizione 08/06 descrive la funzionalita SW 3.6, SW 4.1, SW 5.x,
SW 6.x, SW 7.x., SW 8.x, SW 9.x e SW 10.1.

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 10.1?
e Limitazione attiva delle vibrazioni (APC)
e Espansione record di dati di posizionamento (64 su 256)

¢ Sorveglianza plausibilita del trasduttore
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L’edizione 12.06 descrive la funzionalita SW 3.6, SW 4.1, SW 5.x,
SW 6.x, SW 7.x., SW 8.x, SW 9.x e SW 10.x

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 10.2?
¢ Risoluzione degli errori

L’edizione 07:07:00 descrive la funzionalita SW 3.6, SW 4.1,
SW 5.x, SW 6.x, SW 7.x, SW 8.x, SW9.x, SW10.x e SW 11.x

Quali nuove importanti funzioni sono state aggiunte alla versione SW 11.17?

¢ Velocita minima stazionaria esclusione campo velocita
(acquisizione di SIMODRIVE 611 analogico)

¢ Miglioramento della distanza del fronte tastatore di misura (a 65 ms)

e Valutazione PTC per ASM
(acquisizione di SIMODRIVE 611 analogico)

e Segnale: velocita programmata raggiunta
e Sorveglianza direzione movimento dell’asse
* QOscillazione (acquisizione di SIMODRIVE 611 analogico)

¢ Modello termico del motore

Definizione: Il relativo apparecchio/sistema deve essere installato e messo in servi-
cosa si intende zio rispettando questa documentazione. La messa in servizio e I'eserci-
per personale zio di un apparecchio/sistema devono essere effettuati solo da perso-
qualificato? nale qualificato. Personale qualificato ai sensi delle avvertenze

tecniche di sicurezza contenute nella presente documentazione e
quello che dispone della qualifica per mettere in servizio, mettere a
terra e contrassegnare, secondo gli standard della tecnica di sicurezza,
apparecchi, sistemi e circuiti elettrici.
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Avvertenze di Questo manuale contiene indicazioni alle quali occorre attenersi per

sicurezza garantire la sicurezza delle persone e per evitare danni materiali. Le
avvertenze per la sicurezza personale sono evidenziate da un triangolo
di pericolo. Le avvertenze per i soli danni materiali sono indicate senza
triangolo di pericolo. Gli avvisi di pericolo sono rappresentati come se-
gue e segnalano in ordine decrescente i diversi livelli di rischio:

ii Pericolo
Significa che la mancata osservanza delle relative norme di sicurezza
provoca la morte o gravi lesioni fisiche.

i”i Avvertenza
Significa che la mancata osservanza delle relative norme di sicurezza
puo provocare la morte o gravi lesioni fisiche.

Cautela

>

Con un triangolo di pericolo significa che la mancata osservanza delle
relative norme di sicurezza puo causare lievi lesioni corporali.

Cautela

Senza il triangolo di pericolo significa che la mancata osservanza delle
relative misure di sicurezza puo provocare danni materiali.

Attenzione

Significa che la mancata osservanza della relativa avvertenza puo
provocare un risultato o uno stato indesiderato.

Uso conforme alle Osservare quanto segue:
prescrizioni

i”i Avvertenza
L'apparecchiatura pud essere utilizzata solo per i casi di impiego

previsti nel Catalogo e nella descrizione tecnica, ed esclusivamente in
combinazione con apparecchiature e componenti di altri costruttori
consigliati od omologati da Siemens. Il funzionamento corretto e sicuro
del prodotto presuppone un trasporto e un immagazzinamento
adeguati, un’installazione ed un uso corretto nonché una
manutenzione accurata.
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Ulteriori
avvertenze

Nota

Con questo avviso si identifica un’informazione importante sul prodotto
oppure sulla sezione della documentazione sulla quale & necessario
richiamare I'attenzione.

Nota per il lettore

Questo simbolo appare sempre, quando sono presenti informazioni
importanti per il lettore.

Note tecniche

Avvertenza

Durante il funzionamento di apparecchiature elettriche, parti di queste
apparecchiature si trovano inevitabilmente sotto tensione pericolosa.

La non osservanza delle disposizioni di sicurezza pud pertanto
provocare gravi lesioni fisiche o danni materiali.

Solo personale qualificato pud eseguire la messa in servizio di questa
apparecchiatura.

Il personale qualificato deve conoscere a fondo tutte le avvertenze e i
provvedimenti per I'installazione contenuti in queste Istruzioni
operative.

Il perfetto e sicuro funzionamento di questo componente presuppone
trasporto opportuno, immagazzinamento adatto, installazione e
montaggio, cosi come esercizio e manutenzione effettuate con cura.

Durante operazioni sulla macchina si possono verificare pericolosi
movimenti degli assi.

Pericolo

La "separazione galvanica sicura” (PELV/SELV) nell’azionamento pud
essere garantita solo rispettando i seguenti punti:

¢ utilizzo di componenti omologati

e garanzia del grado di protezione di tutti i componenti.

* al di fuori dei morsetti per il circuito intermedio e per il motore, tutti
gli altri circuiti di corrente (ad es. gli ingressi digitali) devono
soddisfare le caratteristiche dei circuiti di corrente PELV o SELV.

¢ |o schermo del cavo del freno deve essere messo a terra
utilizzando un conduttore di sezione adeguata.

e per i motori non Siemens € necessaria una "separazione galvanica
sicura” tra le sonde di temperatura e gli avvolgimenti del motore.
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Nota

Verificare che durante il collegamento i cavi
* non vengano danneggiati

* non siano sottoposti a trazione e

* non vengano agganciati da parti rotanti.

Avvertenza

Con la prova di tensione degli equipaggiamenti elettrici per macchine
industriali, tutti i collegamenti dell’'apparecchiatura SIMODRIVE devono
essere rimossi o ponticellati (EN 60204—1 (VDE 0113-1), punto 20.4).
Questa misura € necessaria per evitare che I'isolamento delle
apparecchiature SIMODRIVE gia testato venga nuovamente
sollecitato.

Avvertenza

La messa in servizio non € consentita finché non sia stato accertato
che la macchina nella quale devono essere montati i componenti qui
descritti rispetta le norme della direttiva 89/392/CEE.

Avvertenza

Per evitare eventuali pericoli e danni & necessario attenersi sempre e
comunqgue ai dati e alle istruzioni di tutte le documentazioni
consegnate e di ulteriori manuali.

* Per le versioni speciali di macchine e apparecchiature valgono in
aggiunta i dati del catalogo e d’offerta.

¢ Vanno inoltre osservati di volta in volta le disposizioni e i requisiti
nazionali specifici dell'impianto.

e Tutte le operazioni devono essere eseguite sempre senza tensione
nell'impianto!

Cautela

Con I'utilizzo di apparecchiature radiomobili (ad es. cellulari, cordless
intercomunicanti) con una potenza di trasmissione> 1 W nelle
immediate vicinanze delle apparecchiature (< 1,5 m) si possono
verificare disturbi funzionali sulle apparecchiature stesse.
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Avvertenze ESDS

£

ElectroStatic Discharge Sensitive Devices

Nota

| componenti danneggiabili dalle cariche elettrostatiche sono
componenti singoli, circuiti integrati o schede elettroniche che possono
essere danneggiati con la manipolazione, durante i test o il trasporto
oppure per effetto di campi elettromagnetici o scariche elettrostatiche.
Questi componenti sono identificati con I'acronimo inglese

ESDS (ElectroStatic Discharge Sensitive Devices).

Manipolazione delle schede elettroniche ESDS:

Per la manipolazione dei componenti danneggiabili da cariche
elettrostatiche € necessario prestare attenzione all’imballaggio e
garantire una buona messa a terra del posto di lavoro e
dell’'operatore!

In linea generale vale la regola che le schede elettroniche vanno
toccate solo quando cio € inevitabile.

| componenti possono essere toccati solo quando

— il personale indossa il bracciale ESDS al polso, collegato a
massa,

— il personale indossa le scarpe ESDS adeguate oppure scarpe a
contatti striscianti in contatto con un pavimento conduttivo
ESDS.

Le unita devono essere collocate solo su materiali conduttivi (tavoli
con rivestimenti conduttivi, resine espanse conduttive, borse
conduttive, contenitori per il trasporto conduttivi).

Le schede non devono essere messe nelle vicinanze degli
alimentatori di visualizzatori a display, monitor o televisori
(distanza dal video >10 cm).

Le schede non devono entrare in contatto con materiali isolanti e

caricabili elettrostaticamente, come plastiche, superfici di appoggio

isolanti, rivestimenti in fibre sintetiche.

E possibile effettuare misure elettriche su schede e unita solo se

— lo strumento di misura ¢ stato messo a terra (ad es. tramite
cavo di messa a terra), oppure

— prima della misura con I'apparecchio di misurazione a potenziale
libero, il puntare viene scaricato per un breve tempo (ad es.
toccando il metallo non verniciato della struttura di comando).

La scheda di regolazione, i moduli opzione e i moduli della memoria

possono essere toccati solo nella parte frontale o nel bordo della

piastra madre.
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1 Presentazione del prodotto 04.06
1.1 Cosa puo fare il "SIMODRIVE 611 universal’? ! 611ue diff !

1.1 Cosa puo fare il "SIMODRIVE 611 universal”?

Cosa puo fare il Il "SIMODRIVE 611 universal” & una unita di regolazione che, grazie
”SIMODRIVE 611 alle sue interfacce di comunicazione, ai sistemi di misura e ai motori
universal”? utilizzabili nonché ai suoi moduli opzionali, pud essere utilizzata univer-

salmente nel sistema modulare di convertitori SIMODRIVE 611.

In una unita di regolazione per 2 assi sono presenti due regolazioni
azionamento tra loro indipendenti.

Le regolazioni dell’azionamento possono funzionare nei seguenti di-
versi modi operativi con frequenze del motore fino a 1400 Hz:

* Modo operativo "Valore di riferimento del numero di giri/della coppia™:
In questo caso 'unita viene utilizzata per la regolazione del numero di
giri, il comando della coppia e/o per la riduzione della coppia.

¢ Modo operativo "Posizionamento”:
Si possono scegliere ed eseguire fino ad un massimo di 64 blocchi
di movimento (256, dal SW 10.1). Ciascun blocco di movimento &
programmabile liberamente e contiene, oltre al numero del blocco,
anche altre indicazioni come ad es. posizione di arrivo, accelera-
zione, velocita, comando e passaggio al blocco successivo.

Interfacce Sull'unita di regolazione sono presenti le seguenti interfacce:
¢ Due interfacce analogiche per azionamento (+ 10 V)

Con queste interfacce possono essere impostati i valori di riferi-
mento del numero di giri, della coppia (corrente), della riduzione
della coppia oppure di un’override della velocita per il posiziona-
mento.

¢ Interfaccia del trasduttore angolare (WGS-SS)
— Parametrizzato come ingresso: (dal SW 3.3)

Possono essere preimpostati i valori di riferimento di posizione
incrementali.

— Parametrizzato come uscita:

Sono disponibili i valori reali di posizione per un controllore so-
vraordinato tramite le interfacce corrispondentemente parame-
trizzate.

e Quattro ingressi digitali e quattro uscite digitali per azionamento

Agli ingressi e le uscite digitale possono essere assegnate le fun-
zioni di comando/segnalazione desiderate.

¢ Due uscite analogiche per azionamento
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02.03 1 Presentazione del prodotto
! 611ue diff ! 1.1 Cosa puo fare il "SIMODRIVE 611 universal”?

Moduli opzionali L'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal” pud essere ampliata
con uno dei seguenti moduli opzionali:

* Modulo opzionale MORSETTI
Con questo modulo sono disponibili ulteriori 8 ingressi digitali e 8
uscite digitali (necessari ad es. per scegliere e avviare un blocco di
movimento nel modo operativo "Posizionamento”).

Nota

I morsetti d’ingresso/uscita del modulo opzionale MORSETTI:

* Versioni precedenti a SW 4.1: sono assegnati in modo fisso
al’azionamento A o al’asse A

e dal SW 4.1: si possono assegnare liberamente agli assi

e Modulo opzionale PROFIBUS-DP
Per l'integrazione in soluzione decentrate il "SIMODRIVE 611 uni-

versal” puo funzionare con questo modulo opzionale come slave sul
PROFIBUS-DP (vedere la tabella 1-3).

Quali motori Con il "SIMODRIVE 611 universal” possono funzionare i seguenti motori:
B onare? « Servomotori 1FK6, 1FT6 fino a 140 Nm
* Motori sincroni a magneti permanenti 1FE1
¢ Motori asincroni 1PH fino a 100 kW (1PH6, 1PH4, 1PH2, 1PH7)
¢ Motori asincroni senza trasduttore
¢ Motori asincroni normali 1LA fino a 100 kW
* Motori lineari 1FN

¢ Motori torque integrati 1FW6

Nota

¢ Con una unita di regolazione possono funzionare due diversi tipi
di motore (ad es. motore sincrono 1FK6 e motore asincrono
1PH7).

e Si possono collegare anche motori di fornitore terzo.
¢ | motori collegabili sono elencati nel capitolo A.3.
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1 Presentazione del prodotto 06.04

1.1 Cosa puo fare il "SIMODRIVE 611 universal”? ! 611ue diff !

Quali trasduttori
si possono
collegare?

Parametrizzazione

Memorizzazione

Dove puo

essere utilizzato il
”SIMODRIVE 611
universal”?

1-26

Con il "SIMODRIVE 611 universal” si possono collegare i seguenti tras-
duttori:

— Resolver con numero di coppie polari1,2,3,4,5e 6

— Trasduttori incrementali con sen/cos 1 Vpp fino a 65535 impulsi
ad es. ERN 1387 della ditta Heidenhain

— Trasduttore assoluto con
sen/cos 1 Vpp e interfaccia con il protocollo EnDat
ad es. EQN 1325 della ditta Heidenhain (protocollo EnDat)

— dal SW 8.1
trasduttore incrementale con segnali TTL con I'unita di regola-
zione n. di ordinazione: 6SN1118—ONH01-0AAL, solo per motori
asincroni

Nota
¢ Con una unita di regolazione per 2 assi non e possibile un
collegamento misto dei trasduttori con sen/cos 1 Vpp e resolver.
e Si possono collegare anche trasduttori di altri fornitori.
¢ | trasduttori collegabili sono elencati nel capitolo A.4.
* Nel caso di resolver vale:
il resolver scelto deve adattarsi al motore.
Con i resolver € ammesso il numero delle coppie polari = 1 (P1018)
oppure il numero delle coppie polari del motore (P1112).

Con la parametrizzazione avviene l'integrazione e I'adattamento alle
condizioni della macchina/impianto. Per la messa in servizio e in caso
di service sono disponibili le seguenti possibilita:

e Tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U”
(SimoCom U sotto Windows, vedere il capitolo 3.3)

¢ Unita di visualizzazione e comando
(sulla parte frontale dell’'unita di regolazione)

L'unita di regolazione dispone di un modulo di memoria sostituibile con
una memoria non volatile (FEPROM) per memorizzare i seguenti dati:

¢ Firmware (software di sistema)
¢ Dati utente

L'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”, in virtu della sua
concezione, € utilizzabile in modo flessibile in molti settori applicativi.
| settori tipici d’utilizzo di questa unita di regolazione sono ad es.:

¢ macchine tessili

* Macchine per il confezionamento e I'imballaggio

* macchine utensili

e apparecchiature di manipolazione

¢ sistemi di trasporto e immagazzinaggio

¢ macchine per la lavorazione del legno, del vetro oppure della cera-
mica, ecc.
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07.07 1 Presentazione del prodotto
! 611ue diff ! 1.1 Cosa puo fare il "SIMODRIVE 611 universal”?
Panoramica La seguente figura presenta una panoramica delle caratteristiche e

delle funzioni

delle funzioni del "SIMODRIVE 611 universal”.

Moduli opzionali

* Modulo opzionale MORSETTI

* Modulo opzionale
PROFIBUS-DP1 (dal SW 3.5)

PROFIBUS-DP2 (dal SW 3.1)
PROFIBUS-DP3 (dal SW 3.1) *

trasduttore

interfaccia seriale
e RS232
* RS485

® n—rif

2 interfacce
analogiche (=10V)
per azionamento

Interfaccia del
trasduttore angolare
(WSG-SS)

® \/olantino elettronico

(dal SW 8.1)
4 ingressi digitali

4 uscite digital

per ogni azionamento
(liberamente parametrizzabile)
2 prese di misura (0 —5 V)

Blocco al movimento in
sicurezza (AS1/AS2)

2 uscite analogiche

Unita di regolazione
per 2 assi per

con sen/cos 1 Vpp

per 2 assi per resolver
per 1 asse per resolver _
Per ogni unita si possono

alternativamente utilizzare —
i seguenti firmware:

® Posizionamento —

SIMODRIVE \ —
e 611 -

universal

®* Comando per la gestione
del freno di stazionamento

Modi operativi
n—rif
(valore di riferimento n. di giri/coppia)
regolazione del numero di giri
Comando della coppia
Riduzione della coppia
Regolazione dinamica della rigidita
(DSC, dal SW 4.1)
Posizionamento mandrino
(dal SW 5.1)
— Oscillazione (dal SW 11.1)
* Posizionamento
Finecorsa HW/SW
— 64 (256) blocchi di movimento (max.)
— Segnali di commutazione riferiti alla
posizione
— Asse rotante con correttore modulo
(dal SW 2.4)
— Limit. dello strappo (dal SW 3.1)
— Cambio blocco dall’esterno
(dal SW 3.1)
— Posizionamento su riscontro fisso
(dal SW 3.3)
Accoppiam. degli assi (dal SW 3.3)
Sistema di misura della posizione con
tacche di riferimento
a distanza codificata (dal SW 4.1)
— Marcia a impulsi con velocita e
incrementale (dal SW 4.1)
— Teach In (dal SW 4.1)
Funzionamento MDI (dal SW 7.1)

Modulo di memoria (intercambiabile)
* Firmware (software di sistema)
¢ Dati utente (parametri)
Unita di visualizzazione e comando
Tool di parametrizzazione
e messa in servizio "SimoCom U”
Comunicazione

SimoCom U <—> azionamento
con l'interfaccia seriale

— con il PROFIBUS
(dal SW 3.1)

PROFIBUS DP

® Motori sincroni 1FK, 1FT6

* Motori sincroni a magneti permanenti 1FE1
* Motori asincroni 1PH

* Motori asincroni normali 1LA

® Motori lineari 1FN

* Motori Torque integrati 1FW6

(=10V) per e .
azionamento ® 8 blocchi di parametri
Tasto e LED per * Funzionamento AM
e POWERON-RESET * Funzionamento V/f (diagnostica)
e FAULT e Commutaz. del motore (dal SW 2.4)
® Sistema di misura diretta (dal SW 3.3.)
* APC (dal SW 10.1)
* Adatt. Modello motore (dal SW 11.1)
Motori *

Trasduttore

Trasduttore incrementale con sen/cos 1 Vpp
Trasduttore assoluto con sen/cos 1 Vpp e
interfaccia EnDat

Resolver con numero di coppie polari 1, 2, 3,
4,5e6

Trasduttore incrementale con segnali TTL
(solo per motori asincroni) (dal SW 8.1)

Fig. 1-1  Panoramica delle funzioni con il "SIMODRIVE 611 universal’
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1 Presentazione del prodotto 09.05

1.2 "SIMODRIVE 611 universal” nel sistema SIMODRIVE 611 ! 611ue diff !

1.2 ”SIMODRIVE 611 universal” nel sistema SIMODRIVE 611

Come si integra il
SIMODRIVE 611
universal

nel sistema
SIMODRIVE 611?

Progettazione

1-28

Il "SIMODRIVE 611 universal” & realizzato come una unita di regola-
zione digitale per 2 azionamenti per il funzionamento nel sistema
SIMODRIVE 611.

Una struttura dell’azionamento SIMODRIVE € componibile modular-
mente ed € costituita dai seguenti moduli e unita:

¢ Bobina di commutazione

¢ modulo alimentazione di rete (modulo NE)

¢ modulo/moduli di potenza con unita di regolazione
— ”"SIMODRIVE 611 universal” oppure
— "SIMODRIVE 611 universal HR” (da 6/2002 con il SW 5.1)
— "SIMODRIVE 611 universal HRS” (da 6/2005 con SW 9.1)

Nota

Nei seguenti capitoli della descrizione delle funzioni non si fa differenza
tra "SIMODRIVE 611 universal’ e "SIMODRIVE 611 universal
HR/HRS".

Le funzionalita dichiarate per il "SIMODRIVE 611 universal” valgono
anche per il "SIMODRIVE 611 universal HR/HRS”.

Come pure a richiesta

¢ Filtri di rete

¢ Modulo di sorveglianza e modulo di frenatura
e Trasformatore

Bibliografia: /PJU/, SIMODRIVE 611,
Manuale di progettazione dei convertitori

La procedura per la progettazione di una struttura SIMODRIVE si arti-
cola come segue:
e fase 1 (progettare)

— scegliere il motore

— dimensionare il modulo di potenza e 'alimentatore di rete

e fase 2 (integrare)
— progettare gli schemi di collegamento
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01.99

1 Presentazione del prodotto

! 611ue diff !

1.2 "SIMODRIVE 611 universal” nel sistema SIMODRIVE 611

Nota

Per la progettazione sono disponibili la documentazione, i tool software
e i Cataloghi di seguito elencati:

Bibliografia: /PJU/, SIMODRIVE 611,

Manuale di progettazione dei convertitori
Bibliografia: /PJM/, SIMODRIVE 611,

Manuale di progettazione dei motori
Motori in corrente trifase per assi e mandrini
PC-Tool: /SP/, SIMOPRO,
Programma per la progettazione degli azionamenti SIMODRIVE
http://www.ad.siemens.de/mc/html_00/info/projektier tools/index.ht
m
Bibliografia: /BU/, Catalogo NC 60, documentazione per
l'ordinazione

/Z/, Catalogo NC Z, accessori ed equipaggiamenti
CD: Catalogo interattivo CA01

CD: /CD1/, DOC ON CD con tutte le documentazioni
dei SINUMERIK 840D/810D/FM—NC e SIMODRIVE 611D
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1 Presentazione del prodotto 02.02

1.2 "SIMODRIVE 611 universal” nel sistema SIMODRIVE 611 ! 611ue diff !
Panoramica del Il sistema di convertitori SIMODRIVE 611 con I'unita di regolazione
sistema "SIMODRIVE 611 universal” pud essere strutturato con componenti

singoli e con componenti di comando sovraordinati come illustrato nella
seguente figura.

ad es. SIMATIC S7-300 (master DP)

Pi{RIO{F] I ;
T X
D : PROFIBUS DP
--------------------- @--------- @ --@---"-“-“-"““““““““----
' '
I ! Tool di
Modulo alimentazione rete ' ' parametrizzazione
Modulo di potenza X (dal SW3.1) . PG/PC | ¢ messa in servizio
' X "SimoCom U”
0 0 0 ' '
' :_ A <}:| @
: =T :
! 5 Setup.exe
| . Slave DP =
I '
'
I :
'
1 - g
. Modulo i
g opzionale
| : EH MORSETTI |}
oppure
SIMODRIVA |:|
oo0 .D = Modulo
oo opzionale
o P. es. unita di regolazione PROFIBUS-DP
Circuito "SIMODRIVE 611 universal’
intermedio per trasduttore con sin/cos
BUS . 1Vpp
dell’apparecchio
Modulo di memoria
Motore e trasduttore Motore e trasduttore

ad es. 1FT6, 1FK6 oppure 1PH7 ad es. 1FT6, 1FK6 oppure 1PH7 e
e trasduttore con sen/cos 1 Vpp  trasduttore con sen/cos 1 Vpp

Fig. 1-2  Panoramica (schematica)
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08.02 1 Presentazione del prodotto
! 611ue diff ! 1.2 "SIMODRIVE 611 universal” nel sistema SIMODRIVE 611
Componenti | componenti pit importanti, come pure le relative funzioni, sono des-

critti nella seguente tabella.

Tabella 1-1

Componenti del sistema SIMODRIVE 611

Componente

Funzione

Modulo
d’alimentazione di rete
(modulo NE)

... ha le seguenti funzioni:

* Interfaccia da/per reti trifasi

* Formazione della tensione del circuito intermedio
* Bus dell'apparecchio

Bus dell’apparecchio

... alimenta le unita di regolazione con diverse ten-
sioni e abilitazioni.

Circuito intermedio

... dal circuito intermedio, i moduli di potenza pren-
dono I'energia necessaria per comandare i motori.

Moduli di potenza

... comandano i motori.

Unita di regolazione
"SIMODRIVE 611
universal”

... viene utilizzata come unita per 1 o 2 assi nel sis-
tema SIMODRIVE 611 e puo essere ampliata con il
modulo opzionale MORSETTI oppure con il
PROFIBUS-DP.

Modulo di memoria

... € montato nell’'unita di regolazione, & intercambia-
bile e ha una memoria non volatile (FEPROM) per
memorizzare il firmware e i dati utente.

Moduli opzionali

... amplia le funzionalita delle interfacce dell’'unita di
regolazione.

... si puo utilizzare il modulo opzionale MORSETTI
oppure il modulo PROFIBUS-DP.

Motore

... 8i collega al modulo di potenza.

Trasduttore

... € il trasduttore angolare per rilevare 'attuale posi-
zione.

Tool di parametrizza-
zione
e

di messa in servizio
(SimoCom U)
per PG/PC

. & un software sotto Windows 95/98/NT2000/XP
per parametrizzare, mettere in servizio e testare I'u-
nita di regolazione
"SIMODRIVE 611 universal”.

Inoltre, con questo tool sono possibili ad esempio le
seguenti funzionalita:

® parametrizzare il "SIMODRIVE 611 universal”
* movimentare gli assi

* ofttimizzare le impostazioni

® caricare il firmware

* Messa in servizio di serie

® eseguire la diagnostica (ad es. funzione di mi-
sura)
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1 Presentazione del prodotto

04.06

1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

1.3

Descrizione

Caratteristiche
tecniche

1-32

! 611ue diff !

Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

L'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal” viene utilizzata nel
sistema SIMODRIVE 611 e puo essere ampliata con il modulo opzio-
nale MORSETTI oppure con il modulo opzionale PROFIBUS-DP.

L'unita di regolazione ha le seguenti caratteristiche tecniche:

¢ Varianti
Tabella 1-2  Unita di regolazione, moduli opzionali, supporto dati
N. Descrizione N. di ordinazione (MLFB)
progr. Hardware Firmware
Unita di regolazione
1 n—rif 6SN1118—-ONHO0—-0AAD2)6)

per 2 assi 1) Per tras-
duttore con sin/cos 1

6SN1118-0NHO1-0AATS)7)

2 ;/gp Op_pure;)on Posizionamento | 6SN1118—1NH00-0AA12)6)

gnali TTL 6SN1118—-1NH01-0AAD7)
3 n—rif 6SN1118-0NKOO—-0AA2)6)
4 6SN1118-0NK01-0AA[5)8)
5 2 assi 1) per resolver Posizionamento | 6SN1118—1NK0O0—-0AAD2)6)
6 6SN1118-1NKO1-0AATS)®)
7 n—rif 6SN1118-0NJOO-0AA12)6)
8 6SN1118-0NJO1-0AA19)8)
9 1 asse per resolver Posizionamento | 6SN1118—1NJO0—-0AA2)6)
10 6SN1118-1NJO1-0AA9)8)

Moduli opzionali (inseribili altern

ativamente nell’'unit

a di regolazione)

1 MORSETTI - 6SN1114-0NA00-0AAQ
2 PROFIBUS-DP13) - 6SN1114-0NB00-0AAQ
3 PROFIBUS-DP24 - 6SN1114—-0NB00-0AA2
4 PROFIBUS-DP3% - 6SN1114-0NB0O1-0AA1

Supporto dati

1

CD

SimoCom U,
firmware aziona-
mento, Toolbox,
file GSD,

file readme ecc.

6SN1153—-0ONX20-CAG02)

0 = 0—> CD con versione
SW aggiornata

Il CD contiene anche le ver-

sioni software precedenti

Con l'unita di regolazione per 2 assi & possibile anche un funzionamento per

1 asse

0O: Wildcard per versione hardware o software

Non piu utilizzabile dal SW 4.1

Presupposto: unita di regolazione dal SW 3.1
1: unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HRS” dal SW 8.3
Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

0: unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HR” dal SW 5.1

0: unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HR” dal SW 6.2

Con l'unita di regolaz. con n. di ord.: 6SN1118—ONH01-0AAD dal SW 8.1
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02.02 1 Presentazione del prodotto
! 611ue diff ! 1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

@ Nota per il lettore

Fare attenzione alle informazioni contenute nel file”readme.txt” sul CD
per "SIMODRIVE 611 universal”.

e Tarature

Tutte le impostazioni specifiche di azionamento dell’'unita di regola-
zione si possono eseguire come qui di seguito descritto:

— Con il tool di parametrizzazione e messa in servizio SimoCom U
su un PG/PC esterno (vedere il capitolo 3.3)

— Con l'unita di visualizzazione e comando sulla parte frontale
(vedere il capitolo 3.2)

— Con il PROFIBUS-DP
(campo dei parametri, campo PKW, vedere il capitolo 5.6.7)

e Software e dati

Il firmware e i dati dell’'utente vengono memorizzati su un modulo di
memoria intercambiabile.

¢ Morsetti ed elementi di comando

2 ingressi analogici e 2 uscite analogiche per azionamento

4 ingressi digitali e 4 uscite digitali per azionamento

2 prese di misura
— Tasto POWER ON-RESET con LED
— Unita di visualizzazione e comando

¢ Blocco sicuro dell’avviamento

Il blocco all’avviamento viene attivato tramite il mors. 663 ed & se-
gnalato con un relé a contatti a guida forzata (AS1/AS2). Con il
blocco all’avviamento viene interrotto il passaggio di corrente dall’a-
zionamento al motore.

La funzione "Blocco sicuro dell’avviamento” deve essere utilizzata
per impieghi conformi alle prescrizioni con contatti di segnalazione
AS1/AS2 nel circuito del contattore di linea oppure in quello di emer-
genza.

Cautela

Mediante la funzione "Blocco sicuro dell’avviamento” si deve garantire
che la velocita diventi uguale a zero.

L'unita di regolazione supporta la funzione "Arresto sicuro”.

Informazioni dettagliate sulla funzione ”Arresto sicuro” sono conte-
nute nella

Bibliografia: /PJU/, SIMODRIVE 611,
Manuale di progettazione dei convertitori
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1 Presentazione del prodotto 09.05
1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal” ! 611ue diff !

¢ Interfaccia seriale (RS232/RS485)
¢ Moduli opzionali

— Modulo opzionale MORSETTI,
8 ingressi digitali e 8 uscite digitali per 'azionamento A

— Modulo opzionale PROFIBUS-DP
e Caratteristiche funzionali ampliate dal SW 5.1

Con l'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HR” per trasduttore
sen/cos 1Vpp sono disponibili i seguenti ampliamenti funzionali:

— Maggiore risoluzione interna, fattore di interpolazione 2048 (fi-
nora 128)

— Possibilita di moltiplicazione degli impulsi (raddoppio) sull'inter-
faccia del trasduttore angolare se si utilizza un trasduttore asso-
luto

— Possibilita di moltiplicazione degli impulsi (raddoppio) e divisione
(1:2, 1:4, 1:8) sull'interfaccia del trasduttore angolare anche se si
utilizza un trasduttore incrementale

— Dal SW 8.1
Possibilita di collegamento di trasduttori standard TTL con
segnali differenziali secondo RS422 e con tensione di alimenta-
zione a 5V come trasduttore per motori asincroni collegati all’u-
nita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HR” (n. di ord.:
6SN1118—0ONHO01-0AAD).

* Caratteristiche funzionali ampliate a partire dal SW 9.1

Con l'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HRS” (elevata
potenza di calcolo) € possibile una sostituzione compatibile delle
unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HR” risp.
"SIMODRIVE 611 universal”.

L'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HRS” & elettrica-
mente compatibile in tutte le interfacce e in tutte le funzioni con le
versioni precedenti.

L'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal HRS” corrisponde
nelle dimensioni meccaniche, in quelle di montaggio e nel cablaggio
ai tipo precedenti ed & compatibile, dal punto di vista del montaggio,
con i moduli di potenza del SIMODRIVE 611 digital.

Eccezione per i connettori X461/X462.

— 10 poli per "SIMODRIVE 611 universal”.

— 11 poli per "SIMODRIVE 611 universal HR” risp. "SIMODRIVE
611 universal HRS” per I'aggiunta del morsetto 15.
Nel caso di sostituzioni occorre adeguare il cablaggio secondo
quanto riportato nelle allegate istruzioni di montaggio.
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04.06 1 Presentazione del prodotto
! 611ue diff ! 1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

1.3.1 Unita di regolazione per 2 assi o 1 asse

Unita di Sono disponibili le seguenti unita di regolazione per 2 assi:
regolazione
per 2 assi

2 assi per trasduttore con sin/cos 1Vpp risp.
2 assi per resolver
(vedere la tabella 1-2) 5

Posto di montaggio

* Modulo opzionale MORSETTI
)

* Modulo opzionale
PROFIBUS-DP

* |nterfacce/connessioni
* Morsetti
® |nterruttori

Modulo di memoria
*  Firmware

DINNNRNNY

~

'/'-’.
2
2
)
Z
:;

® Dati utente

Unita di visualizzazione e comando

Interfaccia impulsi

(6]

Bus dell’apparecchio

(6]

Per le viti di fissaggio vale:

Coppia di serraggio massima (per il A
contatto della schermatura) = 0,8 Nm

Per il collegamento dei connettori vale:

| connettori di collegamento con lo stesso numero di poli devono
essere codificati in modo tale che siano protetti contro I'eventuale
scambio (vedere alla voce "Codifica dei miniconnettori”).

Fig. 1-3  Unita di regolazione per 2 assi
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1 Presentazione del prodotto

04.06

1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

Unita di
regolazione
per 1 asse

! 611ue diff !

Sono disponibili le seguenti unita di regolazione per 1 asse:

1 asse per resolver
(vedere la tabella 1-2)

Queste interfacce
sono prive di funzione
con la variante per 1
asse

Posto di montaggio
Modulo opzionale MORSETTI
o

Interfacce/connessioni
Morsetti
Interruttori

Modulo di memoria
*  Firmware

® Dati utente

Unita di visualizzazione e comando
Interfaccia impulsi

(6]

Bus dell’apparecchio
(6]

Per le viti di fissaggio vale:

Coppia di serraggio massima (per il
contatto della schermatura) = 0,8 Nm

Per il collegamento dei connettori vale:

| connettori di collegamento con lo stesso numero di poli devono
essere codificati in modo tale che siano protetti contro I'eventuale
scambio (vedere alla voce "Codifica dei miniconnettori”).

Modulo opzionale PROFIBUS-DP\; :

i
i
i
i
i
i

/R NNNNNNNNY

Fig. 1

1-36

-4 Unita di regolazione per 1 asse
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02.02

1 Presentazione del prodotto

1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

Elementi presenti sulla parte frontale dell’unita di regolazione

! 611ue diff!
1.3.2
Morsetti. di X411
segnalazione Tast "
AS1 asto per i
S ® POWER
As2 | N ON-RESET
X421 R F
FAULT
LED

Morsetti per 'alimentazione e S0

I'abilitazione degli impulsi

P24 ”m 5

M24 ”: 5

9 D

663 D

19 | Xa31

Uscite analogiche

ol p

oA (OO b

758 | O p

16.B O Pp| xa41

15 o p

(Pot. rifer.)

X
M DAU1 DAU2

Morsetti dell’azionamento A

56.A | IO

144 4 O | X4

24A |d [TCO

20.A |[d [JO

65.A |d 1O

9 q MO

10.A | [IO

1.A |g o

12.A |qg @)

IBA lq O]  xae1

AcA [d , IO | A+A ;@@ |
A-A |0 IO | A-A o }
B+A [a  [IC | B+.A mo |
B-A |q [IO |B-A O
R+.A |d IO | R+.A o |
R-A|q [HO |R-A O |
15 |9 [IO | co.A MO |
00A |d [I1O | 01.A O |
o1A |9 [IO | o2.A o |
o2Aa|d O jo3alg MO |
03A [d [TO

Trasduttore del motore azionamento A  Trasduttore del motore azionamento B

X411
X412

I

K431

688886y,
+ P -
a

]

X351

T

/11

1) Con 6SN1118—0OND00—-0AAL: per il n. di ordinazione vedere la tabella 1-2 X351
2) Con 6SN1118—-0ONO01-0AAL: per il n. di ordinazione vedere la tabella 1-2

7
E o —Haaaf[
=
=AEEZE N O
[—=
GBA o o [|568
14.A |114.B
240 248
20A 20!
SE.A 85
DA |l
1. 11.B
I 128
(A [}z 138
MA e P AB
A-A AB
B-A BB
B-A q-1 B-B
R+A q { RB
R-A / q p R-B
B q p 15
00A q M }bg\
DIA p 0l
02 q b 028
A o o 038

X412

Posto di montaggio

* del modulo opzionale
MORSETTI

X422 (ingressi)

X432 (uscite)

(vedere il capitolo 1.3.3)
o

del modulo opzionale
PROFIBUS-DP

X423 (interfaccia)
(vedere il capitolo 1.3.3)

Morsetti azionamento B

g [1CO |s6B
a %8 14.B
a 24.B
xas2 g [1CO | 208
a [LO | esB
/ d MO 9
a [0C |10.B
a [ICO | nB
a [IO |12B
xae2 |4 [IC |183B
4y MO | A8 [] 5 DO | AvB
G‘\ o ‘A—.B g [MO | A-B
G“ H:HO ‘ B+.B |] MO B+.B
G“ o ‘ B-B |d IO | B-B
G\} o | R+.B |0 IO | R+.B
q O | RrR-Bld [HO |R-B
q O jo0Bld MO |15
q MO jo1Blg [HO | ooB
q MO 1o02B|d MO |o1B
q MO losBlg MO | o028
g [1CO | o3B
Microinterruttore S1
Interfaccia seriale
(RS232/RS485)
X471

Unita di visualizzazione e
comando
Bus dell’apparecchio

Fig. 1-5 Elementi posti sulla parte frontale (tolta la copertura, nessun modulo opzionale installato)

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved

SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) — Edizione 07/2007

1-37



1 Presentazione del prodotto 01.99

1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal” ! 611ue diff !

Edl

Tasto per

POWER ON-
RESET,

FAULT, LED rosso

/N

Unita di
visualizzazione
e

comando

Edl

1-38

Nota per il lettore

Qui di seguito sono descritti gli elementi di visualizzazione e comando
presenti sulla parte frontale.

Ulteriori informazioni su
* morsetti (assegnazione, cablaggio, dati tecnici, ecc.)
¢ interfacce (assegnazione, cablaggio, ecc.)

sono contenute nel capitolo 2.

L'elemento si compone di un tasto con integrato un LED.
¢ POWER ON-RESET, tasto

Il tasto & inserito nella parte frontale (foro: & 3 mm).
Dopo avere premuto il tasto di RESET, viene eseguito un nuovo
processo di avviamento del processore.

Premendo il tasto si spegne un eventuale LED precedentemente
illuminato, cioé si visualizza che il tasto e stato completamente pre-
muto (si & raggiunto il punto di pressione del tasto).

Avvertenza

La pressione del tasto per il POWER ON-RESET equivale a un
POWER ON e si dovrebbe eseguire solo con i motori fermi.

Per evitare un avvio indesiderato del motore dopo il POWER ON,
prima di eseguire un POWER ON—-RESET, si deve togliere
I'abilitazione regolatore tramite i morsetti 65.A e 65.B.

e FAULT, LED rosso  (vedere il capitolo 7.2.2)

[l LED si illumina durante 'avviamento e in caso di guasto.

Il display a sette segmenti a 6 digit piu il punto serve per visualizzare e
modificare i valori dei parametri e per visualizzare gli allarmi.

Gli elementi di comando tasto PIU, tasto P e tasto MENO servono per
la scelta e la modifica dei valori dei parametri e/o per operare nel caso
si visualizzino anomalie (ad es. per tacitarle) e allarmi.

Nota per il lettore

Per I'utilizzo dell’'unita di visualizzazione e comando e

e per la parametrizzazione del "SIMODRIVE 611 universal” sono
riportate nel capitolo 3.2.

¢ Per la rimozione delle anomalie e degli allarmi vedere il capitolo
7.2.
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02.02

1 Presentazione del prodotto

! 611ue diff ! 1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”
Microinterruttore Con il microinterruttore S1 sulla parte frontale dell’'unita di regolazione
S1 puo essere inserita/disinserita una resistenza terminale per l'interfaccia

del trasduttore angolare (WSG-SS) e per I'interfaccia seriale RS485
(RS485-SS).
Microinterruttore S1 =
WSG-SS (azionamento A) OFF ON  WSG-SS (azionamento A)
se funziona come uscita 1 se funziona come ingresso
- —>microinterruttore = OFF —>microinterruttore = ON
wa la resistenza terminale di 2 la resistenza terminale di
L »chiusura ¢ disinserita 3 chiusura ¢ inserita
R+A
(M WSG-SS (azionamento B) 4 WSG-SS (azionamento B)
oyl se funziona come uscita se funziona come ingresso
o —>microinterruttore = OFF 5 —>microinterruttore = ON
la resistenza terminale di 6 la resistenza terminale di
chiusura ¢ disinserita chiusura € inserita
RS485 [ 7 ] Rs4ss
la resistenza terminale & 8 la resistenza terminale &
. disinserita inserita
Interfaccia Nota: (nel primo e nell’ultimo
seriale o , ) nodo/partner del segmento
(X471) Tutti i microinterruttori correlati RS485)
(ad es. i microinterruttori 7 e 8) devono Impostazione
essere impostati allo stesso modo. |:| standard

Fig. 1-6  Posto di montaggio e impostazioni del microinterruttore S1
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1 Presentazione del prodotto 08.01

1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal” ! 611ue diff !

1.3.3

Moduli opzionali

Modulo opzionale Con questo modulo opzionale si possono realizzare ulteriori 8 ingressi

MORSETTI e 8 uscite digitali.
La funzionalita di questi ingressi/uscite € liberamente parametrizzabile.
Nota
* | morsetti d’ingresso/uscita del modulo opzionale MORSETTI
— Versioni precedenti a SW 4.1: sono assegnati in modo fisso
al’azionamento A o al’asse A
— dal SW 4.1: si possono assegnare liberamente agli assi
¢ |l modulo opzionale MORSETTI pud essere utilizzato in relazione
alla versione di software installata, come qui di seguito descritto:
— per le versioni precedenti a SW 2.4 vale:
il modulo € utilizzabile solo nel modo operativo
"Posizionamento”.
— a partire dalla versione SW 2.4 vale:
il modulo ¢ utilizzabile indipendentemente dal modo operativo.
14 Ol Pl %422 N. di ordinazione: 6SN1114—-0NA00-0AAQ
15 | O P| gingressi
e | O p
iz | O p
8 | O P
o | OO Pp
Mo | OO0 b
M | OO0 P
o4 | OL P
os | OM P
o6 | Ol P
o7 | OM P
88 8% g 8 uscite Per le viti di fissaggio vale:
Fissare saldamente (per il contatto
o10, [ P ;
o1 | O[] - di schermatura)
Coppia max. = 0,8 Nm
Fig. 1-7  Modulo opzionale MORSETTI

1-40

Edl

Nota per il lettore

Informazioni

¢ sul montaggio del modulo opzionale,

¢ morsetti d'ingresso e d’uscita (X422 e X432),

¢ sullo schema di collegamento e il cablaggio del modulo opzionale

sono contenute nel capitolo 2.
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04.06 1 Presentazione del prodotto
! 611ue diff ! 1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

Modulo opzionale Con questo modulo opzionale si puo collegare e far funzionare
PROFIBUS-DP l'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal” come slave—DP nel
bus di campo PROFIBUS-DP.

o O O O

Per le viti di fissaggio vale:

Fissare saldamente (per il contatto
di schermatura)

LED a due colori per la diagnostica Coppia max. = 0,8 Nm

Fig. 1-8  Modulo opzionale PROFIBUS-DP

Tabella 1-3  Quali moduli opzionali sono disponibili?

Definizione N. di ordinazione Proprieta
(MLFB)
PROFIBUS-DP1 | 6SN1114-ONB0O0O—0AAO0 |* PROFIBUS-ASIC SPC3
(r_10n piu ultlllzza- * Possibile la trasmissione ciclica dei dati (parte PKW e
bile a partire dalla PZD)

versione SW 4.1)

PROFIBUS-DP2 | 6SN1114-0NB0O0-0AA2 |* PROFIBUS-ASIC DPC31 senza PLL

® Con l'unita di regolazione, a partire dalla versione SW
3.1 questo modulo puo sostituire il modulo opzionale
PROFIBUS-DP1

* Requisito:
Necessaria I'unita di regolazione a partire dalla ver-
sione SW 3.1

Caratteristiche generali * Possibile la trasmissione ciclica dei dati (parte PKW e

del PROFIBUS-DP2 e —-DP3 PZD)
® Possibile 'update del modulo FW con il SimoCom U

* Trasmissione aciclica dei dati (DP/V1)
* Possibile la funzione "SimoCom U con il PROFIBUS”

PROFIBUS-DP3 | 6SN1114-0NB01-0AA1 | * PROFIBUS-ASIC DPC31 con PLL

* Possibile la funzione "Motion Control con il
PROFIBUS-DP” (funzionamento PROFIBUS a ciclo
sincrono)
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1 Presentazione del prodotto

08.02

1.3  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

Tabella 1-4

Quali moduli opzionali sono utilizzabili con le varie versioni software?

! 611ue diff !

Caso Versione del firmware Modulo opzionale
DP1 DP2 DP3
1. Una progettazione del master eseguita dal SW 3.1 no si si
con il file GSD siem808f.gsd puo funzio-
nare con
2. Una progettazione del master eseguita le versioni precedentia | si si si
con il file siem8055f.gsd e il P0875 = 2 SW4.1
puo funzionare con
3. Una progettazione del master eseguita dal SW 4.1 no si si
con il file siem8055f.gsd e il P0875 = 2
puo funzionare con
4. Una progettazione del master eseguita dal SW 6.1 no si si
con il file si02808f.gsd e il P0875 = 2 pud
funzionare con

Nota

1-42

Il caso 1 & per "nuovi” utilizzi con i moduli DP2, DP3.

| casi 2 e 3 si riferiscono alla messa in servizio di serie degli
azionamenti eseguita con i moduli DP1 e per la sostituzione di un
modulo DP1 difettoso con un modulo DP2. A partire dalla versione SW
4.1, il modulo DP1 non & piu utilizzabile.

Nota per il lettore

Informazioni
¢ sul montaggio del modulo opzionale —> vedere il capitolo 2
¢ sullinterfaccia (X423) —> vedere il capitolo 2

sullo schema di collegamento e il cablaggio del modulo opzionale
—> vedere il capitolo 2

Comunicazione tramite il PROFIBUS-DP—> vedere il capitolo 5
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09.05 1 Presentazione del prodotto
!611uno! 1.4 Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

1.4 Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

Descrizione L'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E” si utilizza nel
SINUMERIK 802D con la funzione "Motion Control con PROFIBUS-DP”.
Con questa funzione si puo realizzare un collegamento con isocronismo tra
un master DP (ad es. SINUMERIK 802D) e uno slave DP
"SIMODRIVE 611 universal E”.

Caratteristiche L'unita di regolazione ha le seguenti caratteristiche tecniche:

tecniche * Unita di regolazione (vedere il capitolo 1.4.1)

— N. di ordinazione (MLFB):
prima del SW 5.1: 6SN1118—0NH10-0AAC
(unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”)
0O: Wildcard per funzione hardware
dal SW 5.1: 6SN1118—-0NH11-0AAQ
(unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E HR”)
dal SW 9.1: 6SN1118—-0NH11-0AA1
(unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E HRS”)

— per 2 assi per trasduttore con sen/cos 1 Vpp
— Con il modulo di memoria per n—rif

* Modulo opzionale PROFIBUS-DP3 (vedere i capitoli 1.3.3 e 1.4.1)
— N. di ordinazione (MLFB): 6SN1114—-0NB01-0AAOQ

* Sono possibili le seguenti impostazioni dei parametri:

— con il tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U”
su un PG/PC esterno (vedere il capitolo 3.3)

— Con l'unita di visualizzazione e comando sulla parte frontale
(vedere il capitolo 3.2)

— Con il PROFIBUS-DP
(campo dei parametri, campo PKW, vedere il capitolo 5.6.7)

e Software e dati

Il software e i dati dell’'utente sono memorizzati su un modulo di me-
moria intercambiabile.

* Morsetti ed elementi di comando
— 2 ingressi analogici e 2 uscite analogiche per azionamento
— 2 ingressi digitali e 2 uscite digitali per azionamento
— 2 prese di misura
— Tasto POWER ON-RESET con LED integrato
— Unita di visualizzazione e comando

¢ Blocco sicuro dell’avviamento
Informazioni dettagliate su questa funzione sono contenute nella

Bibliografia: /PJU/, SIMODRIVE 611,
Manuale di progettazione dei convertitori

¢ Interfaccia seriale (RS232, vedere il capitolo 3.3.3)

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) — Edizione 07/2007 1-43



1 Presentazione del prodotto

04.06

1.4 Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

1.4.1

Unita di
regolazione con
modulo opzionale
PROFIBUS-DP

!'611uno!

Rappresentazione dell’'unita e del modulo opzionale

Modulo opzionale
PROFIBUS-DP3

conil
PROFIBUS-ASIC
DPC31 con PLL

Per le viti di fissaggio vale:

Fissare saldamente (per il contatto
di schermatura)

Coppia max. = 0,8 Nm

Per il collegamento dei connettori
vale:

| connettori di collegamento con lo
stesso numero di poli devono
essere codificati in modo tale che
siano protetti contro I'eventuale

scambio (vedere alla voce "Codifica

dei miniconnettori”).

Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

per 2 assi per trasduttore con sen/cos 1 Vpp

Posto di montaggio del
modulo opzionale
PROFIBUS-DP3

* |nterfacce/connessioni
* Morsetti

* Prese di misura
Interfaccia seriale
(RS232)

Interfaccia per

trasduttore TTL

Modulo di memoria
*  Firmware
e Dati utente

(6]

Unita di visualizzazione
e comando

Interfaccia impulsi

Bus dell’apparecchio

0
</
®
o
8
F Gy
R

j_D

XM

(o]

N Q
5%

4|

)

(B3|

)

o

.

"0 ®

Efé

TR

ECRe

Fig. 1-9  Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E” con modulo opzionale PROFIBUS-DP3
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10.99 1 Presentazione del prodotto
!611uno! 1.4 Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

1.4.2 Elementi presenti sulla parte frontale dell’unita di regolazione

Trasduttore del motore Trasduttore motore
azionamento A o azionamento B
Xa11 X412
Tasto per il FAULT 1 X423
FOWER R F Lep °
RESET rosso _ o ©
<8 < @D ([0
. . = < = Modulo
Morsetti di segnalazione X423 o . opzionale
AST | ) X421 ) = 5 PROFIBUS-DP3
As2 | ®
R e
Mor_s.etti.per I’alimgntaziope e i Morsetti azionamento B
I'abilitazione degli impulsi Es; g O] 568
P24 o X454 | [0 | 14B
Moa 2 a [IO | 24B
Ol _— E a 1O | 20B
9 D O a [IC | e5B
kil B by~ O qd 9
663 o X431 ——— a %8 10.B
19 D Al T g [ﬂ 11.B
a o 00.B
Uscite analogiche ' i q [MC | O1B
D =
Zgﬁ 8% o Xaa1 Interfaccia del trasduttore TTL
758 | OM P X472 1 P_Encoder
16.B OO0l b M_Encoder
15 o p O |3 A
(Pot. rifer.) 4 YA
IS 5 Riservato
ool 6 B
o oS s m
8 O 8 Riservato
M DAU1 DAU2 o 8 9 P_Encoder
. s O 10 R
Morsetti dell’'azionamento A o O 11 M_Encoder
s6A [ MO 12 "R
14.A |a no 13 Riservato
24 A |a nile) 14 Riservato
’ — H 15 Riservato
65.A |a o
9 q MO B
I0A |d [IO [} Unita di
1A | [TO ] visualizzazione
O0A |d [TIO Interfaccia e
O1.A |g seriale . 2 = comando
oo (RS232) AN i
X471 — Bus dell’'apparecchio
*Diu— X351

Fig. 1-10 Elementi presenti sulla parte frontale del "SIMODRIVE 611 universal E”
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1 Presentazione del prodotto 10.99
1.4 Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E” !611uno!

1.4.3 Descrizione dei morsetti, delle interfacce e degli elementi di comando

Morsetti | morsetti e le interfacce specifici dell’'unita sono disponibili insieme per
ed interfacce gli azionamenti A e B.
specifici dell’'unita

Tabella 1-5  Panoramica dei morsetti e delle interfacce specifiche dell'unita

Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici

1)
N. Defini-
zione

Morsetto di segnalazione del blocco dell’avviamento (X421)

Contatto di 0 Tipo di connettore: 2 poli, maschio
ASt segnalazione del Max. sezione del filo: 2,5 mm?2
blocco dell’avvia- .
Contatto: normalmente chiuso
X421 mento L
Conf gel a potenziale libero
AS2 operma detmors. Caricabilita dei contatti: a 250 Vac max. 1 A
663
a30Vpgmax.2 A
AST Ast [
1 1
AS2 I, Relé blocco sicuro AS2 I, Relé blocco sicuro
dellavviamento dellavviamento
Mors. 663 D—N— Mors. 663 D—N—
Nessuna abilitazione impulsi (mors. 663) Data I'abilitazione impulsi (mors. 663)
Gli impulsi di comando dei transistori di Gli impulsi di comando dei transistori di
potenza sono bloccati. potenza sono abilitati.

Morsetti per I’alimentazione e I’abilitazione degli impulsi (X431)

X431 Tipo di connettore: 5 poli, maschio
Max. sezione del filo: 1,5 mm?2
P24 X431.1 Alimentazione \% Tolleranza della tensione
esterna per le uscite (compresa ondulazione): 10V ... 30V
digitali (+24 V) Max. corrente complessiva: 2,4 A
Nota:
* Lalimentazione esterna e necessaria per le 4
M24 X431.2 Rif. per alimenta- V uscite digitali (00.A, O1.A e 00.B, O1.B).
zione esterna * Per il dimensionamento dell’alimentazione esterna,
considerare la corrente effettiva complessiva di
tutte le uscite digitali.
9 X431.3 Tensione di abilita- \% Riferimento: mors. 19
Zione Corr. massima (per tutta la struttura): 500 mA
(+24 V) Nota:
La tensione di abilitazione (mors. 9) pud essere utiliz-
zata per I'alimentazione delle abilitazioni (ad es. abilita-
zione impulsi) come tensione ausiliaria a 24 V.

1) O: NC; V: Alimentazione
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10.99

1 Presentazione del prodotto

!611uno! 1.4 Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”
Tabella 1-5  Panoramica dei morsetti e delle interfacce specifiche dell’unita, continuazione
Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
N. Defini-
zione

Morsetti per I'alimentazione e I’abilitazione degli impulsi (X431), continuazione

663 X431.4 Abilitazione impulsi | E Tolleranza della tensione
(+24 V) (compresa ondulazione): 21 V... 30 V
Assorbim. di corr. tipico: 25 mAa24V
Nota:
Labilitazione impulsi € attiva contemporaneamente
sull’azionamento A e B. Togliendo I'abilitazione degli
impulsi, il motore continua a "funzionare per inerzia”,
senza essere frenato.
19 X431.5 Riferimento \% Nota:
(Rif. per tutti gli in- Se le abilitazioni devono essere comandate da una
gressi digitali) fonte di tensione esterna, e non dal mors. 9, il poten-
ziale di riferimento (massa) della fonte esterna deve
essere collegato a questo morsetto.
Interfaccia seriale (X471)
- X471 Interfaccia seriale EA | Tipo di connettore: Connettore Sub-D, 9 poli

per il "SimoCom U”

Nota:

* Linterfaccia puo funzionare solo come interfaccia
RS232 —>vedere il capitolo 3.3.3

* Per'assegnazione dei pin dell'interfaccia —> ve-
dere il capitolo 2.4

® Schema del cavo per RS232 —> vedere il cap. 2.5

Interfaccia PROFIBUS-DP (X423) con modulo

opzionale PROFIBUS-DP3

- X423 Interfaccia di comu- | EA | Tipo di connettore: Connettore Sub-D, 9 poli
nicazione per Nota:
PROFIBUS , . o ” :
* Per l'assegnazione dei pin dell’interfaccia —> ve-
dere il capitolo 2.4
® Schema di collegamento e cablaggio del modulo
opzionale PROFIBUS-DP —> vedere il capitolo
234
® Comunicazione tramite il PROFIBUS-DP
—> vedere il capitolo 5
Bus dell’apparecchio (X351)
- X351 Bus dell’apparec- EA | Cavo piatto: 34 poli
chio Tensioni: diverse
Segnali: diversi
Prese di misura (X34)
DAUA1 Presa di misura 12 | MA | Presa di misura: 2 mm
DAU2 | x34 Presa di misura 22 | MA Rlsolu2|o.ne: . 8 bit
Campo di tensione: oOV..5V
M Riferimento MA | Corrente massima: 3mA

1) E:Ingresso; V: Alimentazione; EA: Ingresso/uscita; MA: Segnale di misura analogico
2) Liberamente parametrizzabile
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1.4 Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

Morsetti
specifici
dell’azionamento

!'611uno!

| morsetti specifici dell’azionamento sono presenti separatamente per
'azionamento A e B.

Tabella 1-6  Panoramica dei morsetti specifici dell’azionamento
Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
Azion. A Azion. B
N. Defini- N. Defini-
zione zione
Collegamento del trasduttore (X411, X412)
- X411 - - Collegamento del E Bibliografia:
trasduttore motore /PJU/ SIMODRIVE 611,
azionamento A Istruzioni per la progettazione dei con-
vertitori
B B B Xa12 Eollggﬁlmento SEI E Capitolo "Rilevamento indiretto e di-
rasduttore motore retto della posizione”
azionamento B o L.
del sistema di mi- Frequenza limite del trasduttore:
sura diretta ® Trasd. con sen/cos 1Vpp: 350 kHz
(dal SW 3.3) * Resolver: 432 Hz
Uscite analogiche (X441)
75.A | X4411 |- - Uscita analogica AO | Tipo di connettore: 5 poli, maschio
12 Cablaggio: vedered)
16.A | X441.2 |- - Uscita analogica AO | Max. sezione del filo con
22) cavetto oppure cavo singolo: 0,5 mm?2
- - 75.B | X441.3 | Uscita analogica AO Campo di t.enS|one: —10V..+10V
12) Corr. massima: 3 mA
Risoluzione: 8 bit
- - 16.B | X441.4 | Uscita analogica AO i
22) Aggiornamento: nel clock del regola-
tore di velocita
15 X4415 |15 X441.5 | Riferimento — Protetto contro il corto circuito

1) E: Ingresso; AA: Uscita analogica
2) Liberamente parametrizzabile

3) Il cablaggio delle uscite analogiche (X441) deve essere eseguito tramite una morsettiera.
Tra X441 e la morsettiera si deve utilizzare un cavo schermato per tutte le uscite analogiche. Per questo
conduttore, lo schermo va fissato su entrambi i lati.
Partendo dalla morsettiera, si possono quindi portare i 4 conduttori analogici. Lo schermo dei conduttori
va fissato e i conduttori M vanno portati in una morsettiera M comune.
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Tabella 1-6  Panoramica dei morsetti specifici del’azionamento, continuazione

Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
Azion. A Azion. B
N. Defini- N. Defini-
zione zione

Morsetti per gli ingressi analogici e gli ingressi/uscite digitali (X453, X454)

X453 X454 Tipo di connettore: 10 poli, maschio
Max. sezione del filo con cavetto oppure cavo singolo: 0,5 mm2

56.A | X453.1 56.B | X454 .1 Nessuna - -

14.A | X453.2 |14.B | X454.2 | Nessuna — —

24.A | X453.3 |24.B | X454.3 | Nessuna — —

20.A | X453.4 |20.B | X454.4 | Nessuna — —

65.A | X453.5 |65.B |X454.5 | Abilitazione regola- | E Assorbim. di corr. tipico:

tore 6mAa24Vv
specifica per azio- Livello segnale (inclusa ondulazione)
namento Segnale alto: da15VvVa30V
Segnale basso: -3V ..5V
Separazione di potenziale:

Rif. & mors. 19/mors. M24

9 X453.6 |9 X454.6 | Tensione di abilita- |V Riferimento: mors. 19
zione (+24 V)

Corrente massima
(per tutta la struttura): 500 mA

Nota:
La tensione di abilitazione (mors. 9)
puo essere utilizzata per I'alimenta-

zione delle abilitazioni (ad es. abilita-
zione del regolatore).

I0.A | X453.7 |10.B |X454.7 |Ingresso digitale 02 | DE | Tensione: 24V
Assorbim. di corr. tipico:
Ingresso 6mAa24V
veloce3) Livello segnale (inclusa ondulazione)

Segnale alto: da1i5VvVa30Vv
Segnale basso: -3V ..5V

Separazione di potenziale:
Rif. € mors. 19/mors. M24

Nota:
I1.A | X453.8 |I1.B |X454.8 |Ingresso digitale 120 | DE |® La parametrizzazione dei morsetti
d’'ingresso e I'assegnazione stan-

dard sono descritte nel capitolo
6.4.2.

* Un ingresso aperto viene
interpretato come segnale 0.

1) E: Ingresso; V: Alimentazione; DE: ingresso digitale

2) Liberamente parametrizzabile
Tutti i rimbalzi degli ingressi digitali vengono soppressi tramite il software. L'identificazione del segnale
comporta, quindi, un tempo di ritardo da 1 fino a 2 clock di interpolazione (P1010).

3) 10.x € cablato internamente via hardware per il rilevamento di posizione e in questo caso e attivo pressoché
senza ritardi.
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Tabella 1-6  Panoramica dei morsetti specifici dell’azionamento, continuazione
Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
Azion. A Azion. B
N. Defini- N. Defini-
zione zione
0O0.A | X453.9 |00.B |X454.9 | Uscita digitale 02 DA | Corr. nominale per uscita: 500 mA
Corr. massima per uscita: 600 mA
Caduta di tensione tipica:
250 mV con 500 mA
Protetto contro il corto circuito
O1.A | X453.10 | O1.B | X454.10 | Uscita digitale 12 DA Nota:

La parametrizzazione dei morsetti di
uscita e 'assegnazione standard sono
descritte nel capitolo 6.4.5.

Nota:

* La potenza commutata con queste uscite viene alimentata con i morsetti P24/M24 (X431).

Questo deve venir considerato in fase di dimensionamento dell’alimentazione esterna.
* e uscite digitali "funzionano” solo se € presente I'alimentazione esterna (+24 V, mors.
P24/M24).

1) DA: Uscita digitale
2) Liberamente parametrizzabile
L'aggiornamento delle uscite digitali avviene nel clock di interpolazione (P1010). Inoltre & presente un
ritardo dovuto all’hardware di ca. 200 ps.
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Interfaccia per
trasduttore TTL

(Xa72)

1.4 Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

Tabella 1-7  Interfaccia per trasduttore TTL (X472)
Pin Funzione Tipo Dati tecnici
1)
N. | Definizione
X472 Tipo di connettore: Connettore Sub-D, 15 poli
1 P_Encoder \% * Raccomandazione per il trasduttore TTL:
o M E Vi N. di ordinazione (MLFB): 6FX2001—-20B02
_Encoder numero di tacche del trasduttore = 1024
3 A E O= spazio per il tipo di collegamento A, C,Eo0 G
¢ Cablaggio
: " Possibilta di colle- | & - Ma?f lunghezza del conduttore: 15 m
5 riservato gamento con lali- | _ -1ung ] :
mentatore per un — Raccomandazione per il cavo del conduttore:

6 B sistema di misura | E N. di ordinazione (MLFB):

7 B addizionale E B6FX2002—2CA11—1000

(trasduttore TTL, O = spazio riservato al tipo di cavo

8 riservato trasduttore 3) - (lunghezza, ...)

9 |P_Encoder | iooir masterte |V Diaografia: T
10 R con il PROFIBUS a | £ 1Z/ Cgtalogo NC Z, accessori e equipaggiamenti
11 M_Encoder | vraordinato \Y — Tensione: 51V +2%

12 |*R vedi il capitolo5.6.4 | — Protetto contro il corto circuito

13 _ — Max. corrente: 300 mA

— Max. corrente di corto circuito: 3,5 A
14 | riservato B * Frequenza limite del trasduttore
15 - — Trasduttore TTL: 1 MHz

1) E: Ingresso; V: Alimentazione
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Tasto per L'elemento si compone di un tasto con integrato un LED.

POWER ON— ¢ POWER ON-RESET, tasto

RESET, Il tasto & inserito nella parte frontale (foro: & 3 mm).

FAULT, LED rosso

/N

Unita di
visualizzazione
e

comando

Edl

1-52

Dopo avere premuto il tasto di RESET, viene eseguito un nuovo
processo di avviamento del processore.

Premendo il tasto si spegne un eventuale LED precedentemente
illuminato, cioé si visualizza che il tasto e stato completamente pre-
muto (si & raggiunto il punto di pressione del tasto).

Avvertenza

La pressione del tasto per il POWER ON-RESET equivale a un
POWER ON e si dovrebbe eseguire solo con i motori fermi.

Per evitare un avvio indesiderato del motore dopo il POWER ON,
prima di eseguire un POWER ON—-RESET, si deve togliere
I'abilitazione regolatore tramite i morsetti 65.A e 65.B.

e FAULT, LED rosso  (vedere il capitolo 7.2.2)

[l LED si illumina durante 'avviamento e in caso di guasto.

Il display a sette segmenti a 6 digit piu il punto serve per visualizzare e
modificare i valori dei parametri e per visualizzare gli allarmi.

Gli elementi di comando tasto PIU, tasto P e tasto MENO servono per
la scelta e la modifica dei valori dei parametri e/o per operare nel caso
si visualizzino anomalie (ad es. per tacitarle) e allarmi.

Nota per il lettore
Per I'utilizzo dell’'unita di visualizzazione e comando e
e per la parametrizzazione dell’azionamento vedere il capitolo 3.2.

¢ Per I'eliminazione delle anomalie e degli allarmi vedere il capitolo
7.2.1
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1.44 Messa in servizio dell’unita con il ”SimoCom U”

Presupposti Per poter eseguire una messa in servizio con il tool di parametrizza-
zione e messa in servizio "SimoCom U”, devono essere soddisfatti i
seguenti presupposti:

1. Sono stati soddisfatti tutti i presupposti per la messa in servizio se-
condo quanto descritto al capitolo 4.1, cioé I'impianto puo essere
messo in servizio con il "SIMODRIVE 611 universal E”.

2. E stata verificata la lista di controllo per la messa in servizio se-
condo quanto descritto nel capitolo 4.1.

3. Il modulo opzionale PROFIBUS-DP3 ¢ integrato nell’'unita di regola-
zione (vedere il capitolo 1.3.3).

4. E stato installato il tool "SimoCom U” sul PC/PG con il quale deve
essere fatta la messa in servizio.

5. E disponibile un cavo di collegamento tra PG/PC e unita di regola-
zione (cavo di collegamento, RS232, vedere il capitolo 2.5).

6. Il PC/PG con il "SimoCom U” € collegato all’'unita di regolazione

(X471).
@ Nota per il lettore
¢ Per lo schema dei cavi di collegamento vedere il capitolo 2.5
e Tutto sul "SimoCom U” vedere il capitulo 3.3
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Procedura per la Per la prima messa in servizio del "SIMODRIVE 611 universal E” con il
prima messa in tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U”, si proceda
servizio come qui di seguito descritto:

1. Inserire gli azionamenti
2. Awviare il SimoCom U
3. Richiedere il funzionamento online con I'azionamento A

Operazioni da eseguire:

Nel menu "Messa in servizio” eseguire la funzione "Ricerca aziona-
menti online” e selezionare I'azionamento A nel "Browser aziona-
menti e dialoghi”.

Compare la finestra "E necessaria la messa in servizio”?

— Si: —> Avviare l'assistente per la configurazione dell’aziona-
mento

—> In questo modo si comunica all’azionamento la configura-
zione presente (indirizzo del nodo/partner PROFIBUS, parte di
potenza, motore, ecc.).

— No: —> Premere il pulsante "Configurare nuovamente I'aziona-
mento”

—> In questo modo si modifica la configurazione presente sulla
unita di regolazione (indirizzo del nodo/partner PROFIBUS, parte
di potenza, motore, ecc.).

4. Eseguire la configurazione dell’azionamento e premere alla fine il
pulsante "calcolare i dati di regolazione, salvare, reset”.

Nota

Se deve essere messo in funzione I'azionamento B, allora sono da
completare i punti a partire dal punto 3.
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1.4.5 Quali sono le differenze rispetto al "SIMODRIVE 611 universal”?
Tabella 1-8  Differenze rispetto al "SIMODRIVE 611 universal”
Diffe- SIMODRIVE da osservare con il
renze 611 universal | 611 universal E SIMODRIVE 611 universal E
Le Il seguente ca- | Avvertenza per il lettore:
|r)for_ma- p't°|9 non V? Prima dell’edizione 10.99 (SW 3.1) valeva:
zioni considerato: : ; : ; P ;
i . questa documentazione contiene esclusivamente informazioni per il
ﬁﬁ?eeiﬁ * Capitolo 1.4 | "SIMODRIVE 611 universal’.
questa Dall’edizione 10.99 (SW 3.1) vale:
docu- questa documentazione contiene informazioni per il "SIMODRIVE 611 uni-
menta- versal”’ e "SIMODRIVE 611 universal E”.
zione Le informazioni per il "SIMODRIVE 611 universal E” sono contenute e des-
critte nel presente capitolo in modo separato.
Per contrassegnare le informazioni per entrambe le unita negli altri capitoli,
vengono introdotte le seguenti abbreviazioni:
Unita Abbreviazione (solo per questo scopo)
¢ SIMODRIVE 611 universal 611u
¢ SIMODRIVE 611 universal E 611ue
Per gli utilizzatori del “SIMODRIVE 611 universal E” vale:
Nella riga d’intestazione al di sotto della versione relativa all’edizione, i
capitoli e le pagine sono contrassegnati in modo corrispondente per il let-
tore come segue:
Contrassegno  Significato
® nessuno Le informazioni sono valide per il 611u e per il 611ue
e 1611uno! Le informazioni non sono valide per il 611u
e |611ue no! Le informazioni non sono valide per il 611ue
* | 611ue diff ! Le informazioni sono diverse tra
611u e 611ue.
Occorre fare inoltre attenzione a questa lista di diffe-
renze.
Modo ®* Valorediri- |® Valorediri- |® Impostazioniammesse sono:
operativo ferimento ferimento — P0700 = 0 (azionamento inattivo, solo aziona-
del numero del numero mento B)
di giri/della di giri/della . . .
; . In questo modo un modulo biasse puo funzio-
coppia coppia
nare solo come monoasse.
Non ci deve essere nessuna comunicazione con
. il PROFIBUS con I'azionamento B inattivo?
* Posiziona- | ¢ no Se si, in questo caso la comunicazione viene
mento disinserita con il P0875 = 0.
— PO0700 =1
(modo operativo "Valore di riferimento del nu-
mero di giri/della coppia)
P0700 = 3 non € ammesso
Modulo | ... per n—rif ... per n—rif La parte posteriore del modulo di memoria € contrasse-
dimemo- | perpos gnata come qui di seguito descritto:
rna ¢ URL.-SOFTWARE N_RIF-611U (prima del SW 4.2)
* SYS.-SOFTWARE N_RIF-611U (dal SW 4.2)
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Tabella 1-8  Differenze rispetto al "'SIMODRIVE 611 universal”, continuazione

Diffe- SIMODRIVE da osservare con il
renze 611 universal | 611 universal E SIMODRIVE 611 universal E
Versione | SW 1.1 ®* no La versione del software 3.1 & la prima versione di soft-
software | 4 SW 2 1 e no ware utilizzabile per entrambe le unita.
. SW24 * no Per il SIMODF'tII.VE 61?I unllc:/ersaldE IIvale: . Swas
. SW3x . SW3x deve essere utilizzato il software dalla versione 3.1.
e SW4,1 e SW4,1
. SW5 . SW5x Nota:
X ’ La versione SW fornita ed eseguita con I'unita di regola-
* SW6x * SW6x zione "SIMODRIVE 611 universalE” & abilitata alla com-
e SW7X e SW7X binazione con SINUMERIK 802D.
* SW8x e SW8x
* SW9x * SW9x
* SW10.x * SW10.x
e SWi11x e SWi1lx
Tipo di L'unita viene identifica con il P0870 = 0004Eg,
unita P0870 (tipo di unita) —> si tratta dell'unita di regolazione "SIMODRIVE 611
universal E”, per 2 assi per trasduttore con sen/cos 1
Vpp
Ingressi | ® Mors. ® no Non vanno considerate le informazioni contenute nel
analogici 56.x/14.x e o capitolo 6.6.
* Mors.
24.x/20.x
Ingressi | ® Mors. 10.x * Mors. 10.x ® | parametri attivi sono:
digitali e Mors.11x |® Mors. 11.x — P0660 (funzione di segnalazione del morsetto
e Mors. 12.x e no d’'ingresso 10.x)
e  Mors. I3.x e no — PO0661 (funzione di segnalazione del morsetto

d’ingresso 11.x)
P0662 e P0O663 non sono attivi

Uscite di- | ® Mors. O0.x |® Mors. 00.x |® | parametriattivi sono:
gitali .

Mors. O1.x |*® Mors. O1.x — PO0680 (funzione di segnalazione del morsetto
e Mors.02x |* no d'uscita 00.x)
e Mors.03.x |® no — PO0681 (funzione di segnalazione del morsetto
d’uscita O1.x)
P0682 e P0683 non sono attivi
Modulo S|, No, P0664 fino a P0671 (funzione dei morsetti d’ingresso 14
opzio- puo venir utiliz- | non pud venir fino a 111)
nale zato utilizzato e
g/lEOTBn P0684 fino a P0691 (funzione di segnalazione dei mor-
setti d’'uscita 04 fino a O11)
non vanno considerati
Modulo |* PROFIBUS- |® no P0872 = 4
opzio- DP1 —> Sono stati riconosciuti i seguenti moduli opzionali:
nale e PROFIBUS- |* no modulo opzionale PROFIBUS-DP3 (dal SW 3.1)
EFS‘OF'B DP2 con PROFIBUS-ASIC DPC31 con PLL
n. di ordinazione (MLFB): 6SN1114—ONB01-0AAQ e

DP3 DP3
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Tabella 1-8  Differenze rispetto al "'SIMODRIVE 611 universal”, continuazione
Diffe- SIMODRIVE da osservare con il
renze 611 universal | 611 universal E SIMODRIVE 611 universal E
interfac- | ® RS232 * RS232 * Impostazioni ammesse
?ilaalge- * RS485 * no — PO0801 = 0 (interfaccia RS232, standard)
é‘n dipen- P0801 = 1 viene interpretato come P0801 = 0
enza . .
dallHW) P0802 e P0803 non vanno considerati
Interfac- | si no * Impostazioni ammesse azionamento A
cia WSG — P0890=0 interfaccia trasduttore inattiva
— P0890 =4 interfaccia trasduttore attiva
* |mpostazioni ammesse azionamento B
— P0890=0 interfaccia trasduttore inattiva
Con tutti gli altri valori dei parametri viene segnalata
un’anomalia.
Linterfaccia del trasduttore, a causa dei seguenti motivi,
Interfac- | no si non e .adatta per il collegamento di un sistema di misura
ia del ) . diretta:
Cla ae Linterfaccia del ) o
trasdut- trasduttore * | segnali del trasduttore non vengono valorizzati
tore serve per il col- nell’azionamento.
(trasdut- legamento diun | ® L’azionamento inoltra le informazioni rilevate con i
tore TTL) sistema di mi- dati di processo a un controllore sovraordinato.
ﬁ:{: addizio- ¢ Linterfaccia del trasduttore trova utilizzo nella fun-
zione "Motion Control con il PROFIBUS-DP” (funzio-
%t_rl_aLsduttore namento a ciclo sincrono, ad es. in accoppiamento
trasauttore 3) con il SINUMERIK 802D).
Nota:
® Funzione "Motion Control con il PROFIBUS”
—> vedere il capitolo 5.8
* Progettazione del telegramma —> vedere il capi-
tolo 5.6.5
* Interfaccia del trasduttore —> vedere il capitolo
5.6.4
Interfac- | ® Trasd. 1 * Trasd. 1 Trasduttore 1 sist. di misura motore (X411, X412)
f[3'a %elt Trasd Trasd. 2 Trasduttore 2 sistema di misura diretto (X412)
rasdut- | e rasd. 2 i rasd.
Trasduttore 3 trasduttore TTL (X472
tore (dal SW 3.3) (dal SW 3.3) . . ( ) . .
(dati di Descrizione dei dati di processo —> vedere il capitolo
pro- ®* no e Trasd. 3 56.4
Cesso)
Posizio- | si no La funzione viene programmata con il comando RI-
namento | 45 SW 3.3 SCONTRO FISSO nel modo operativo "Posiziona-
su ri- mento”.
scontro Il modo operativo non & possibile con il SIMODRIVE 611
fisso universal E —> funzione non disponibile
Accop- | si no La funzione puo essere utilizzata nel modo operativo
piamento | 45 SW 3.3 "Valore di riferimento di posizione esterno” oppure "Posi-
degli assi zionamento”.
Il modo operativo non & possibile con il SIMODRIVE 611
universal E —> funzione non disponibile
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1 Presentazione del prodotto 07.07

1.4 Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

Spazio per appunti
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2 Installazione e collegamento 04.05

2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

i”i Avvertenza
Il montaggio/lo smontaggio di una unita di regolazione o di un modulo
opzionale si devono eseguire unicamente senza tensione.

La manipolazione o 'inserimento delle schede o dei moduli opzionali in
presenza di tensione possono causare la perdita di dati o la distruzione
dei componenti.

Nota

La coppia di serraggio delle viti di fissaggio dei collegamenti elettrici ai
moduli & la seguente:

Dimensioni delle viti —> Coppia di serraggio

M3 —> 0,5 Nm (per collegamenti elettrici)
M3 —> 0,8 Nm (per collegamenti meccanici)
M4 —> 1,8 Nm

M5 —> 3,0 Nm

Tolleranza —> 0/+30 %

Serrare le viti dopo il trasporto.

211 Montaggio dell’'unita di regolazione

Per il montaggio dell’'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal’
nel modulo di potenza si devono eseguire le seguenti operazioni
(vedere la figura 2-1):

i”i Avvertenza
In fase di montaggio/smontaggio dell’'unita di regolazione vanno
rispettate le misure ESDS.

1. Stabilire uno stato di assenza di tensione per il modulo di potenza.

2. Verificare se il modulo di memoria nell’'unita di regolazione € inne-
stato e agganciato a scatto.
Se non ¢ inserito, vedere il punto "Montaggio/smontaggio del mo-
dulo di memoria”.

3. Introdurre I'unita di regolazione nel modulo di potenza.

4. Avvitare a fondo I'unita di regolazione nel modulo di potenza
(2 viti nella parte frontale, max. coppia = 0,8 Nm).

5. Cablare la parte frontale dell’'unita in conformita allo schema di colle-
gamento (vedere il capitolo 2.3.1).
Inserire i controconnettori sulle rispettive interfacce.
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08.02

2 Installazione e collegamento

2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

21.2 Montaggio/smontaggio di un modulo opzionale

/N

Il montaggio/lo smontaggio di un modulo opzionale nell’'unita di regola-
zione va eseguito come di seguito descritto (vedere la figura 2-1):

Avvertenza

In fase di montaggio/smontaggio di un modulo opzionale vanno
rispettate le misure ESD.

1. Stabilire uno stato di assenza di tensione per 'unita di regolazione.

2. Smontaggio (ad es. in caso di sostituzione):
svitare le viti del posto di montaggio ed estrarre il modulo opzionale
dalla "vecchia” unita di regolazione.

Montaggio:
svitare il coperchio del posto di montaggio del modulo opzionale.

3. Inserire il modulo nella parte frontale fino allo scatto.

4. Avvitare a fondo il modulo
(2 viti nella parte frontale, max. coppia = 0,8 Nm).

5. Cablare la parte frontale del modulo opzionale in conformita allo
schema di collegamento (vedere il capitolo 2.3.3).
Inserire i controconnettori sulle rispettive interfacce.

o Modulo di potenza

Unita di regolazione

SIMODRIVE

(=[=]=)=1PY

"SIMODRIVE 611 universal”

Posto di 7
montaggio  Modulo opzionale MORSETTI
0

per
Modulo opzionale
PROFIBUS-DP

Vite

L[|

Per le viti vale:

Fissare saldamente (per il contatto di
schermatura)
memoria Coppia max. = 0,8 Nm

Vite

Fig. 2-1  Montaggio dell’'unita di regolazione e di un modulo opzionale

Nota

Sul modulo opzionale PROFIBUS-DP deve essere presente il
firmware PROFIBUS appartenente al firmware del 611u. Altrimenti
deve essere eseguito un aggiornamento. Il modulo opzionale
PROFIBUS-DP1 non ¢ piu utilizzabile a partire dal SW 4.1.
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2 Installazione e collegamento 04.06

2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

2.1.3 Montaggio/smontaggio del modulo di memoria

Generalita

Quali tipi di moduli
di memoria sono
disponibili?

Come si
sostituisce
il modulo di

memoria? i

2-62

Il modulo di memoria & sostituibile e, nel caso di fornitura dalla fabbrica
di una nuova unita di regolazione, € gia integrato.

Durante la sostituzione dell’'unita di regolazione con un’unita equiva-
lente nel contesto di un intervento di manutenzione, il modulo di memo-
ria funzionante puo essere estratto dalla vecchia unita di regolazione
ed inserito nella nuova. E cosi possibile riutilizzare il software di sis-
tema con i dati applicativi senza il supporto di altri strumenti.

Per la sostituzione con un’unita di regolazione del tipo HR o HRS ve-
dere i capitoli 2.1.4 0 2.1.5 oppure le istruzioni di montaggio fornite in-
sieme al pezzo di ricambio.

Sono disponibili i moduli di memoria per n—rif o per il posizionamento.
Nella parte posteriore di un modulo di memoria & apposta questa iden-
tificazione:

identificazione delle unita di regolazione

prima del SW 4.2

URL.—-SOFTWARE POS.-611U per posizionamento (ved. cap. 1.3)
URL.—SOFTWARE N_SOLL-611U per n—rif (vedere il capitolo 1.3)

dal SW 4.2
SYS.-SOFTWARE POS.-611U per posizionamento (ved. cap. 1.3)
SYS.—-SOFTWARE N_SOLL-611U per n—rif (vedere il capitolo 1.3)

L’identificazione del software si riferisce al software di sistema
inclusa l'inizializzazione.

Il montaggio/smontaggio di una unita di regolazione deve essere ese-
guito come di seguito descritto:

Avvertenza

In fase di montaggio/smontaggio del modulo di memoria vanno
rispettate le misure ESDS.

1. Posare la vecchia e la nuova unita di regolazione su un supporto a
norma ESD (a sinistra la parte frontale).

2. Spingere i fermi dei moduli di memoria verso il basso e all'infuori
fino a che si sono disinseriti (vedere la figura 2-2).

3. Estrarre i moduli di memoria fuori dal connettore di collegamento
(verso I'alto).

4. Introdurre
il vecchio modulo di memoria nella nuova unita di regolazione e
il nuovo modulo di memoria nella vecchia unita di regolazione.
| fermi devono agganciarsi a scatto automaticamente.

5. Verificare che i fermi si siano richiusi correttamente.
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09.05

2 Installazione e collegamento

Ricerca del punto
di riferimento

2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

Posto di
montaggio
per
modulo di
memoria

Modulo di memoria

Fig. 2-2 Montaggio/smontaggio del modulo di memoria

Se all'azionamento € collegato un motore con trasduttore assoluto, in
presenza della versione firmware < 9.1 e con modulo di memoria con-
tenente un file *.par occorre in ogni caso procedere ad una nuova ri-
cerca del punto di riferimento, anche se dovesse risultare che I'aziona-
mento ha gia eseguito la ricerca del punto di riferimento.

Se la ricerca del punto di riferimento dell’asse &€ complicata e richiede
tempo, esiste la possibilita di salvare il punto di riferimento. Una descri-
zione su questo tema si trova in Internet nel Product Support sutto la
FAQ ID21821692.
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2 Installazione e collegamento 09.05
2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

2.1.4  Sostituzione di una unita di regolazione difettosa con una nuova

di tipo HR
Generalita Dall’aprile 2002 ¢ disponibile una nuova unita di regolazione
"SIMODRIVE 611 universal” risp. "SIMODRIVE 611 universal E HR”
con una risoluzione di trasduttore piu elevata (vedere il capitolo 1.3
risp. 1.4). Questo nuovo hardware sostituisce i modelli precedenti ed &
associato al nuovo software =SW 5.1.
”vecchio” ”’nuovo”

6SN1118-0N DOO—OAAE\J 6SN1118—-0ONO01-0AA0
6SN1118—1NO00-0AAD 6SN1118—-0ONO01-0AA0

6SN1118—0NH10-0AAO0Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal E”

| Sostituzione dell’'unita di regolazion[>

nita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal”

Sostituzione del modulo opzionale

(vedere il capitolo 2.1.2 "Montaggio/smontaggio
di un modulo opzionale”)

Sostituzione modulo di memoria

(vedere il capitolo 2.1.3
"Montaggio/smontaggio del modulo
di memoria”)

X461/X462
Modifica di cablaggio blocco morsetti
(non disponibile con il 611 universal E)

Fig. 2-3  Sostituzione di una unita di regolazione difettosa con una nuova di tipo HR

Come si Il montaggio/smontaggio di una unita di regolazione deve essere ese-
sostituisce guito come di seguito descritto:
Punita di

regolazione? 1. Stabilire uno stato di assenza di tensione per il modulo di potenza.

2. Svitare le viti ed estrarre la "vecchia” unita di regolazione dal modulo
di potenza.

3. Estrarre il modulo di memoria difettoso dall’'unita di regolazione
guasta ("vecchia”) e inserirlo nella "nuova” unita di regolazione, ve-
dere il capitolo "Montaggio/smontaggio del modulo di memo-
ria”.2.1.3

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
2-64 SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) — Edizione 07/2007



08.02 2 Installazione e collegamento

2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

4. Inserire la "nuova” unita di regolazione e collegare il bus delle appa-
recchiature.

5. Installare il tool di messa in servizio "SimoCom U” nella versione
5.1 (o superiore) oppure fare attenzione alle seguenti avvertenze
se si utilizza una versione "piu vecchia”:

— Chiudere SimoCom U.

— Creare una copia di back—up del file di testo
”...\siemens\lists\control.txt” nella directory principale del
SimoCom U (normalmente nella directory "C:\Pro-
gramme\Siemens\SimoComU”).

— Aprire quindi questo file con Microsoft Wordpad (non con un
editor di testo!)

— Cercare le seguenti righe nel capitolo 611U, o le ultime righe di
questo capitolo:

— 6SN1118—1NJO0-0AAX 259 0x000000001 121 ;611U
resolver a 1 asse X_SOLL

— Inserire direttamente le seguenti righe nella parte sottostante:

— 6SN1118-ONHO1-0AAQ 5 0x0000000022 1 7 ;611U
trasduttore HR per 2 assi N_SOLL

— 6SN1118-0NK01-0AA0 7 0x00000000 121 8 ;611U
resolver HR per 2 assi N_SOLL

— 6SN1118-0NJO1-0AA0 8 0x000000001118;611U
resolver HR a 1 asse N_SOLL

— 6SN1118-1NHO01-0AAQ 261 0x000000002227 ;611U
trasduttore HR per 2 assi X_SOLL

— 6SN1118-1NK01-0AA0 263 0x000000001228 ;611U
resolver HR per 2 assi X_SOLL

— B6SN1118-1NJO1-0AA0 264 0x000000001 128 ;611U
resolver HR a 1 asse X_SOLL

— Inserire come ultima riga sotto il capitolo "611UE”:

— 6SN1118-0NH11-0AA0Q 9 0x000000002 2 19 ;611UE
trasduttore HR per 2 assi N_SOLL

— Memorizzare il file "control.txt”.
— Riawvviare il SimoCom U e proseguire con il punto 6.

6. Salvare i dati macchina del "vecchio” modulo di memoria
(file: "*.par”) tramite il tool di messa in servizio "SimoCom U”.

7. Smontare nuovamente la "nuova” unita di regolazione e sostituire il
"vecchio” modulo di memoria con quello “nuovo”. Nel "nuovo” mo-
dulo di memoria risiede la versione software =SW 5.1.

8. Reinserire la "nuova” unita di regolazione nella parte di potenza e
avvitare a fondo le viti di fissaggio (2 viti sul frontalino, coppia di ser-
raggio max. = 0,8 Nm).
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2 Installazione e collegamento 08.02

2.1

2-66

Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

9. Cablare di nuovo la parte frontale dell’'unita in conformita allo
schema di collegamento.

Inserire il controconnettore nella corrispondente interfaccia.

Attenzione

| connettori X461 e X462 per "SIMODRIVE 611 universal” sono ora
in esecuzione a 11 poli. Per questo i cavi segnale assegnati a questa
morsettiera devono essere ricablati sulla nuova morsettiera

(a 11 poli) (per 'assegnazione dei morsetti vedere la figura 1-5).

10.Caricare sulla "nuova” unita di regolazione 6. i dati macchina salvati
tramite il tool di messa in servizio "SimoCom U”.

Avvertenza

Il montaggio/smontaggio di una unita di regolazione si devono eseguire
unicamente senza tensione.

La manipolazione o l'inserimento di una unita di regolazione sotto
tensione puo causare la perdita di dati o la distruzione dei componenti.

In fase di montaggio/smontaggio dell’'unita di regolazione vanno
rispettate le misure ESDS.

Nota

Alla fornitura come parte di ricambio di una unita di regolazione sono
allegate le istruzioni di montaggio per la sostituzione dell’'unita di
regolazione stessa.
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09.05 2 Installazione e collegamento
2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

2.1.5 Sostituzione di una unita di regolazione difettosa con una nuova
di tipo HRS

Generalita Dall'ottobre 2005 € disponibile una nuova unita di regolazione
"SIMODRIVE 611 universal HRS” risp. "SIMODRIVE 611 universal E
HRS” con una potenzialita di calcolo piu elevata (vedere il capitolo 1.3
risp. 1.4). Questo nuovo hardware sostituisce i modelli precedenti ed &
associato al nuovo software =SW 8.3.

”611 universal”

6SN1118—-0OND00-0AAD

_________ ”vecchio”

|
|
I ”nuovo”

Sostituzione del modulo opzionale ”611 universal E HRS”
[ 6SN1118—0NH11—0AA1

(vedere il capitolo 2.1.2
"Montaggio/smontaggio di un
modulo opzionale”)

Sostituzione modulo di memoria

(vedere il capitolo 2.1.3
"Montaggio/smontaggio del
modulo di memoria”)

X461/X462
Modifica di cablaggio blocco morsetti
(non disponibile conil 611 universal E)| [ ]

%:%

”611 universal HR”
6SN1118—-0ONO01-0AA0

Sostituzione del modulo opzionale

(vedere il capitolo 2.1.2
“Montaggio/smontaggio di un
modulo opzionale”)

Sostituzione modulo di memoria

(vedere il capitolo 2.1.3
"Montaggio/smontaggio del
modulo di memoria”)

| Sostituzione dellunita di regolazion([>

Fig. 2-4  Sostituzione di una unita di regolazione difettosa con una nuova di tipo HRS
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2 Installazione e collegamento 04.06

2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

Come si
sostituisce
Punita di
regolazione?

2-68

Il montaggio/smontaggio di una unita di regolazione deve essere ese-
guito come descritto di seguito:

1. | dati utente dovrebbero essere disponibili in un file memorizzato,
poiché non in tutti i casi il "vecchio” modulo di memoria funziona
nella "nuova” unita di regolazione.

2. Stabilire uno stato di assenza di tensione per il modulo di potenza.

3. Svitare le viti ed estrarre la "vecchia” unita di regolazione dal modulo
di potenza.

4. Estrarre il modulo di memoria difettoso dall’'unita di regolazione
guasta ("vecchia”) e inserirlo nella "nuova” unita di regolazione,
vedere il capitolo 2.1.3 "Montaggio/smontaggio del modulo di me-
moria”.

5. Reinserire la "nuova” unita di regolazione nella parte di potenza e
avvitare a fondo le viti di fissaggio (2 viti sul frontalino, coppia di ser-
raggio max. = 0,8 Nm).

6. Inserire 'azionamento. Al termine dell’avviamento, la sostituzione
dell’'unita & terminata e si puo proseguire con il punto 11.. In caso
contrario eseguire i punti 7. ... 10..

7. Installare il tool di messa in servizio "SimoCom U” nella versione
8.3 (o piu recente ancora).

8. Disinserire e inserire nuovamente 'azionamento; attivare quindi il
tool di MIS "SimoCom U”.

9. Soddisfare la richiesta in "SimoCom U” "Necessario 'aggiornamento
del firmware” con la versione firmware 8.3 (o piu recente ancora).

10.Se non & possibile stabilire una comunicazione o se dopo I'aggior-
namento del firmware I'azionamento non si avvia, significa che il
vecchio modulo di memoria & difettoso o non piu utilizzabile e che
deve essere sostituito con il modulo di memoria della nuova unita di
regolazione. | corrispondenti dati utente devono essere caricati dal
file salvato.

Nel caso poi di una unita di regolazione per motori con trasduttori
assoluti e con una versione firmware <9.1 si deve eseguire nuova-
mente per gli assi la ricerca del punto di riferimento anche se questi
risultassero aver gia eseguito la ricerca. Se la ricerca del punto di
riferimento dell’asse € complicata e richiede tempo, esiste la possi-
bilita di salvare il punto di riferimento. Una descrizione su questo
tema si trova in Internet nel Product Support sotto la FAQ
ID21821692.

11.Cablare di nuovo la parte frontale dell’'unita in conformita allo
schema di collegamento. Inserire il controconnettore nella corrispon-
dente interfaccia.

Attenzione

| connettori X461 e X462 per "HR” e per "HRS” sono ora in esecuzione
a 11 poli. Pertanto i conduttori di segnale connessi al blocco morsetti
(10 poli) del SIMODRIVE 611 universal devono essere ricablati sul
nuovo blocco morsetti (11 poli). (Per 'assegnazione dei morsetti
vedere la figura 1-5).
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09.05 2 Installazione e collegamento

2.1 Montaggio e smontaggio delle unita di regolazione e dei moduli

i”i Avvertenza
Il montaggio/smontaggio di una unita di regolazione si devono eseguire
unicamente senza tensione.

La manipolazione o l'inserimento di una unita di regolazione sotto
tensione puo causare la perdita di dati o la distruzione dei componenti.

In fase di montaggio/smontaggio dell’'unita di regolazione vanno
rispettate le misure ESDS.

Nota

Alla fornitura come parte di ricambio di una unita di regolazione sono
allegate le istruzioni di montaggio per la sostituzione dell’'unita di
regolazione stessa.
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2 Installazione e collegamento 01.99

2.2 Cablaggio

2.2

2.2.1

2-70

Cablaggio

Generalita per il cablaggio

[

Nota per il lettore

Informazioni sugli argomenti

Struttura dei quadri elettrici

Nozioni fondamentali per la compatibilita elettromagnetica (nozioni
fondamentali EMC)

Equipotenzialita

Posa dei cavi

Cablaggio conforme alle raccomandazioni EMC
Schermatura e collegamento dello schermo

Manipolazione di unita sensibili alle scariche elettrostatiche
(provvedimenti ESD), ecc.

sono contenute nella

Bibliografia: /EMV/ Direttiva EMC, istruzioni per la progettazione

Avvertenza

Gli schermi dei cavi e i fili dei conduttori di potenza non utilizzati
(ad es i fili del freno) si devono collegare al potenziale PE, per deviare
le cariche presenti tramite 'accoppiamento capacitivo.

La mancata osservanza di queste precauzioni pud generare tensioni di
contatto estremamente pericolose.

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) — Edizione 07/2007



01.99

2 Installazione e collegamento

Miniconnettore
MICRO-
COMBICON

2.2 Cablaggio

Per l'unita di regolazione SIMODRIVE 611 universal, si utilizza un colle-
gamento a connettore di forma compatta (denominato anche minicon-
nettore).

Per manipolare questo miniconnettore sono necessarie le seguenti in-
formazioni:

¢ Inserimento dei conduttori (vedere la figura 2-5):

— per conduttori singoli con 0,2 — 0,5 mm? oppure cavetti con capi-
corda

L’ inserimento del conduttore & possibile senza utensile.

Procedura:
Inserire il filo semplicemente nel morsetto desiderato.

— per conduttori singoli <0,2 mm?2 oppure cavetti senza capicorda

Per I'introduzione del conduttore si deve azionare la levetta,
(p. es. con un cacciavite 0,4 ¢ 2,0 « 20 mm).

Procedura:

Azionare la levetta d’apertura appartenente al morsetto.
Inserire il filo nel morsetto e rilasciare di nuovo la levetta d’aper-
tura.

e Codifica (vedere la figura 2-5):
i collegamenti a connettore a poli uguali devono essere codificati in
modo che siano protetti al 100 % contro un’eventuale errore di
scambio. Con ogni unita di regolazione viene consegnata una stella
con 6 profili di codifica singoli.

Procedura:

Infilare il profilo di codifica nella cava desiderata della custodia base.
Spezzare ora il relativo naso di codifica nella parte del connettore
(ad es. cava/naso di codifica 2).

Boccole di prova

Per misurare la tensione di un
morsetto si puo inserire in questa
boccola un puntale di misura con

max. &1 mm.

Contrassegno
Si possono
applicare delle

strisce con dicitura

autoadesive

Levetta d’apertura T e—

Con questo elemento si apre il contatto del morsetto per
inserire un conduttore o per toglierlo.

premuto
non premuto

Cave di codifica
Qui si infilano i profili di codifica
(materiale isolante rosso)

Parte del connettore

Custodia base

Nasi di codifica

Per la codifica rompere e
rimuovere i nasi
corrispondenti

Inserimento dei conduttori
(max. 0,5 mm?2)

* Cavetto
0
* Filo singolo

— contatto morsetto aperto . 8mm
—> contatto morsetto chiuso

Fig. 2-5 Connettore di collegamento nella forma compatta (miniconnettore)
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Cavi consigliati

Collegamento
della schermatura
sul lato modulo di
potenza

2-72

Per cablare i morsetti pit importanti sull’unita di

liano i seguenti cavi:

regolazione si consig-

Tabella2-1  Cavi consigliati
Cavo Descrizione N. di ordinazione
per (MLFB)
Ingressi | Mors. 56.A/14.A Cond. 2 2 « 0,38 mm2 | 6FX2008—1BD21-0000
analo- | Mors. 24.A/20.A Cond. 2 » 2 + 0,38 mm? | Cavo a metri, intrecciato
gici Nota: a coppie con scherma-
. t | i
Collegamento a 4 conduttori ad es. u'r.a complessiva
nellazionamento A Fili:
4 240,38 mm2+
4 0,5 mm?
Uscite | Mors.75.A/15 2 fili » 0,5 mm?2
analogi- | Mors.16.A/15 2 fili » 0,5 mm?
che
WSG- | Mors. A+.A Cond. 1 * 0,38 mm?2 6FX2008—-1BD21-0000
SS Mors. A—.A Cond. 1 » 0,38 mm?2 Cavo a metri, intrecciato
Mors. B+.A Cond. 1+0,38mm2 | @ coppie con scherma-
Mors. B—A Cond. 1 + 0,38 mm?2 tFulra complessiva
. 5 ili:
Mors. R+.A Cond. 1+ 0,38 mm 4+24038mm2+
Mors. R—A Cond. 1 » 0,38 mm?2 40,5 mm?2
Mors. 15 (dal SW 5.1) Condizione per il mante-
Cond. 1 » 0,38 mm?2 nimento della immunita
Resto: cond. 10,38 mm2 + 4 + 0,5 al burst: Lunghezza
mm2 cavo <30 m
Morsetti | Mors. 10.x fino al mors. 13.x Cavo a 50 poli senza
d'in- Mors. 00.x fino al mors. 03.x schermatura completa
gresso/ . Fili: 50 » 0,38 mm?2
uscita Mors. 14 fino al mors. 111

Mors. O4 fino al mors. O11

Per fissare la schermatura sul lato modulo di potenza occorre prepa-
rare il terminale del cavo come mostrato nella figura 2-6.

Il cavo viene fissato tramite la calza scoperta della schermatura con
morsetto di collegamento, nella parte superiore del modulo di potenza
(sono presenti i fori di fissaggio).

ca. 300

ca. 15J_ca. 15

Rivestimento

Gomma restringente

T

/

del cavo

Non
in scala

Parte scoperta della schermatura

Fig. 2-6  Preparazione del finale del cavo per il collegamento della

schermatura
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Nota

¢ La schermatura del cavo & da fissare in entrambi i finali del cavo
con ampia superficie.

e Raccomandazioni sulla parte terminale dei conduttori:
sulla parte terminale dei conduttori togliere 5 mm di isolamento e
montare il capicorda a puntalino indicato, con la pinza a crimpare.

— Capicorda a puntalino della ditta AMP
tipo A, giallo, sezione del cavo 0,14 — 0,35 mm?2, diametro max.
dellisolamento 2,1 mm; n. di ord.: 165514—1

— Pinza a crimpare della ditta AMP
CERTI-CRIMP, n. di ord.: 1694850

2.2.2 Cablaggio e impostazione del modulo di alimentazione di rete

Cablaggio Il cablaggio del modulo di alimentazione di rete non viene descritto in
modo pil dettagliato nella presente documentazione. Vale:

@ Nota per il lettore

Informazioni per il cablaggio del modulo alimentazione rete, dati
tecnici, come pure una panoramica delle interfacce, sono contenuti
nella:

Bibliografia: /PJU/, SIMODRIVE 611
Istruzioni di progettazione dell’azionamento
Capitolo "Alimentazione di rete (NE)”

Impostazione del Nel modulo di alimentazione di rete & collocato, nella parte superiore
selettore S1 risp. in quella frontale, un selettore S1 a sei posizioni.
L'impostazione dell'interruttore non viene descritta in maniera piu det-
tagliata nella presente documentazione. Vale:

@ Nota per il lettore

Informazioni sullimpostazione del microinterruttore S1 sul modulo di
alimentazione di rete sono contenute nella:

Bibliografia: /PJU/, SIMODRIVE 611
Istruzioni di progettazione dell’azionamento
Capitolo "Alimentazione di rete (NE)”
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2.2.3 Cablaggio del modulo di potenza
Tabella2-2  Panoramica delle interfacce
Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
N. Defini- K
zione
Collegamenti del motore
u2 Al Collegamento del A Nota:
V2 motore per 'aziona- Ulteriori informazioni per il cablaggio del modulo di
W2 mento A potenza dati tecnici, come pure una panoramica
delle interfacce, sono contenuti nella:
vz A2 Collegamento del A | Bibliografia: /PJU/ SIMODRIVE 611
V2 mg’:ﬁ;eBper Faziona- Manuale di progettaz. dei convertitori
w2 (solo per il modulo di Capitolo "Modulo di potenza”
potenza per 2 assi)
PE @ Conduttore di protezione | E oV
Vite
Circuito intermedio
P600 | — Circuito intermedio EA | Sbarra
M600
Bus dell’apparecchio
- X151 Bus dell’apparecchio EA | Cavo piatto: 34 poli
Tensioni: diverse
Segnali: diversi

1) A: Uscita; E: Ingresso; EA: Ingresso/uscita

2-74

/N

Avvertenza

Se si utilizza un contattore di potenza tra il motore e il modulo di
potenza, occorre assicurarsi che questo contattore si inserisca in
assenza di corrente sui contatti principali.

Disinserzione:

Con la disinserzione contemporanea del morsetto 663 (cancellazione
impulsi) e della bobina del contattore di rete si rispetta questa
condizione. La cancellazione degli impulsi agisce quasi senza ritardo,
quindi nei contatti del contattore non si ha corrente ed essi si
disinseriscono a causa del ritardo del contatto un po’ piu tardi.

Inserzione:

La richiusura del morsetto 663 puo avvenire solo quando tutti i contatti
del contattore di rete sono chiusi (ad es. inserire il mors. 663 con un
contatto ausiliario del contattore di rete).
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2.3 Schema di collegamento e cablaggio
2.3.1 Schema di collegamento dell’'unita ”SIMODRIVE 611 universal”

Modulo alimentazione rete Modulo di potenza con "SIMODRIVE 611 universal”
Trasduttore del a1 Trasduttore del
motore u Xa1 zu motore
azionamento A azionamento B

esterno interno Conferma <—]AST T xapr | Contattodi
X1 bilitaz. imp. < AS2 segnalazione del
74 apllitaz. imp bi
. . _ X431 interno | Plocco esterno

Contatto del relé 735 — QQQE:;azmne{ ;221 dellavviamento

Segnalazione 73.1— ' IF: abilitaz. impulsi

Pronto al AB+ L- 19 RF: abilitaz. regolat

Segnalazione X121[ 53 Pot. di rif. AB——[ 19 regolatore
cumulativa, 12t/ 5.0 g\*‘ esterno AA1( < TEA DAU1
sorveglianza della 51 |—— AA2{ < 16A M Prese di mi
temperatura —| 63 Uscite 5 | [5T Prese di misura
Abiltazione || o | AB+ analogicheAm{: 172: Ny o olo [y
impulsi 19 |AB+ AA2 : DAU2
e 64 Riferimento —_ 15
Abilitazione 19 | AB— Ingresso
azionamento ., =1 poa 0..+10V { —» 56.A 56.B 4—} analogico 1
25 | P15 (ad es. njs ) L —{14.A 14.B—
44 | N15 Ingresso { —> 24.A 24.B <—} Ingresso
10 | N24 analogico2 \ —(20.A 20.B[——/ analogico 2
15 | M RF —[65.A 65.B —j RF
L 15Mm AB+ L--I9 9 [~ AB+
R | RESET
X161 e _(—{I0.A 10.B [=— _
Funz. in prova | 1?2 + Ingressi | —=l{A]_ 1B Ingressi
Comando del 48 digitali —2A|Q | Q2B = [ digital
cc())n;ﬁg%gdi 11 (Flnput) { o BA|X | X[13B e (I:Input)
_ St

segnalazione 13— A+.A A+.B

del contattore di 174 A-A A-B

rete NS1 BrA B+.B

NS2 ; : : ;
Interfaccia B_AlG | S[B-B Interfaccia
Contattodi ~ X172["AS{ WSG S |3 WSG
) R+.A[ X | X|R+.B

segnalazione AS2 oA F B

del blocco spPP [OCO)s v _‘1) _‘1)

dellavviamento EST (()(CJUNIT |gys Uscite 15 i

N [OOVop> |deltappd.| digitali TOA o 00BN esite
X181 500 recchio || (O: Output) J <|O1.A| <fei>~|O1.B> diaitali
Nota: PEOD <{02A] o> [02B} = 09 Outout
201 ) o < 03.A| o> [03B}l> (O: Output)
Almeno i morsetti [ -5 < R o
marcati in . V1 X471 Interfaccia seriale
grassetto sono 1V1 [e]] @ Circuito intermedio P 600 .
da collegare per ] 2W1 Q
poter attivare 1WA 1e]] @ M 600 °
'azionamento. = = = =
Tz E] M TT T A2
PE1|X| ~— u2| v2|w2 | PE| PE| PE| |U2| v2l W
|U1‘V1IW1‘, X aIX411| | |2H|||| | Ida1|x412
Fn Lk ! = : ! :
L1 EJ ' SRR
o © al (dal) @_@ I @_@
L3—— +controllore |
+ sovraordinato  azionamento A (motore 1) Azionamento B (motore 2)
PE - - - - = -« o s e e e e e e e e e e 1
1) Dal SW 5.1, con 6SN1118-ONO01-0AAL: per il n. di ordinazione vedere la tabella 1-2

Fig. 2-7  Schema di collegamento per l'unita di regolazione
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2.3.2 Cablaggio dell’unita di regolazione

Morsetti | morsetti e le interfacce specifici dell’'unita sono disponibili insieme per
e interfacce gli azionamenti A e B.
specifici dell’'unita

Tabella 2-3  Panoramica dei morsetti e delle interfacce specifiche dell’unita

Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
N. Defini-
zione
Morsetto di segnalazione del blocco dell’avviamento (X421)
AS1 Contatto di 0 Tipo di connettore: 2 poli, maschio
segnalazione d_eI Max. sezione del filo: 2,5 mm?2
blocco dell’avvia- Contatto: | te chi i
X421 mento -ontatto: normalmente chiuso a poten-
AS2 Cont del ziale libero
onierma det mors. Caricabilita dei contatti: a 250 Vac max. 1 A
663
a30Vpgmax.2 A
AST Ast [
1 1
AS2 I, Relé blocco sicuro AS2 I, Relé blocco sicuro
dellavviamento dellavviamento
Mors. 663 D—N— Mors. 663 D—N—
Nessuna abilitazione impulsi (mors. 663) Data I'abilitazione impulsi (mors. 663)
Gli impulsi di comando dei transistori di Gli impulsi di comando dei transistori di
potenza sono bloccati. potenza sono abilitati.

1) O: Contatto in apertura (NC)
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Tabella 2-3  Panoramica dei morsetti e delle interfacce specifiche dell’unita, continuazione
Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
N. Defini-
zione
Morsetti per I’alimentazione e I'abilitazione degli impulsi (X431)
Tipo di connettore: 5 poli, maschio
X431 P i . P
Max. sezione del filo: 1,5 mm?2
P24 X431.1 Alimentazione \%
esterna per le uscite
digitali (+24 V) Tolleranza della tensione
compresa ondulazione): 10V ... 30 V
M24 | X431.2 Rif. per alimenta- \% ( P )
zione esterna
L'alimentazione esterna & necessaria per le seguenti uscite digitali:
* 8 uscite dei morsetti specifici del’azionamento (X461, O0.A — O3.A/X462, 00.B — O3.B)
* 8 uscite del modulo opzionale MORSETTI (X432, 04 — O11)
Per il dimensionamento dell’alimentazione esterna, considerare la corrente effettiva complessiva
di tutte le uscite digitali.
Corrente complessiva massima:
* per l'unita di regolazione (tutte le 8 uscite): 2,4 A
® per il modulo opzionale MORSETTI (tutte le 8 uscite): 480 mA
Esempio:
Unita/modulo Uscite Dimensionamento dell’alimentazione esterna
Unita di regolazione 8 max. 1,5 A —>24V/15A
Unita di regolazione +
mod. opzionale MORSETTI 8 + 8 max. (1,5 A + 280 mA) —>24V/1,8A
9 X431.3 Tensione di abilita- \% Riferimento: mors. 19
zione Corr. massima (per tutta la struttura): 500 mA
(+24 V) Nota:
La tensione di abilitazione (mors. 9) puo essere utiliz-
zata per I'alimentazione delle abilitazioni (ad es. abilita-
zione impulsi) come tensione ausiliaria a 24 V.
663 X431.4 Abilitazione impulsi | E Tolleranza della tensione
(+24 V) (compresa ondulazione): 21V ...30V
Assorbim. di corr. tipico: 25 mAa24V
Nota:
Labilitazione impulsi € attiva contemporaneamente
sull’azionamento A e B. Togliendo I'abilitazione degli
impulsi, il motore continua a "funzionare per inerzia”,
senza essere frenato.
19 X431.5 Riferimento \% Nota:
(Rif. per tutti gli in- Se le abilitazioni devono essere comandate da una
gressi digitali) fonte di tensione esterna, e non dal mors. 9, il poten-
ziale di riferimento (massa) della fonte esterna deve
essere collegato a questo morsetto.

1) E: Ingresso; V: Alimentazione
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Tabella 2-3  Panoramica dei morsetti e delle interfacce specifiche dell’unita, continuazione
Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
N. Defini- K
zione
Interfaccia seriale (X471)
- X471 Interfaccia seriale EA | Tipo di connettore: Connettore Sub-D, 9 poli
per il "SimoCom U” Nota:
* Per il funzionamento online con linterfaccia seriale
RS232/RS485 —> vedere il capitolo 3.3.3
* Per l'assegnazione dei pin dell’interfaccia —> ve-
dere il capitolo 2.4
* Perlo schema del cavo —> vedere il capitolo 2.5
Bus dell’apparecchio (X351)
- X351 Bus dell’apparec- EA | Cavo piatto: 34 poli
chio Tensioni: diverse
Segnali: diversi
Prese di misura (X34)
DAUA1 Presa di misura 12 | MA | Presa di misura: @ 2mm
DAU2 | x34 Presa di misura 22) | MA Risoluzio.ne: . 8 bit
Campo di tensione: oOV..5V
M Riferimento MA | Corrente massima: 3mA

1) E: Ingresso; V: Alimentazione; EA: Ingresso/uscita; MA: Segnale di misura analogico
2) Liberamente parametrizzabile
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Morsetti | morsetti specifici dell’azionamento sono presenti separatamente per
specifici 'azionamento A e B.
dell’azionamento
Tabella 2-4  Panoramica dei morsetti specifici dell’azionamento
Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
Azion. A Azion. B
N. Defini- N. Defini-
zione zione
Collegamento del trasduttore (X411, X412)
- X411 - - Collegamento del E Bibliografia:
rasduttore del o, /PJU/ SIMODRIVE 611,
ore azionamento Istruzioni per la progettazione dei con-
vertitori
_ _ _ X412 Collegamento del E C?tpltglcil Rlle\{amen}o indiretto e di-
trasduttore del mo- retlo defla posizione
tore azionamento B Frequenza limite del trasduttore:
g | sist dimi * Trasd. con sen/cos 1Vpp: 350 kHz
el sistema di mi- . .
sura diretta * Resolver: 12 b!t 432 Hz
(dal SW 3.3) 14 bit 108 Hz
* Trsd. con segnali TTL4): 420 kHz
Uscite analogiche (X441)
75.A | X4411 |- - Uzscita analogica AO | Tipo di connettore: 5 poli, maschio
12 Cablaggio: vedered)
16.A | X441.2 |- - Uscita analogica AO | Max. sezione del filo con
22) cavetto oppure cavo singolo: 0,5 mm?2
- - 75.B | X441.3 | Uscita analogica A0 | Campo ditensione: —10 V... +10V
12) Corr. massima: 3 mA
- - 16.B | X441.4 | Uscita analogica AQ | Risoluzione: 8 bit
22) Aggiornamento: nel clock del regola-
o tore di velocita
15 X4415 |15 X441.5 | Riferimento - . -
Protetto contro il corto circuito
(massa dell’elettro-
nica)

1) E: Ingresso; AA: Uscita analogica

2) Liberamente parametrizzabile

3) Il cablaggio delle uscite analogiche (X441) deve essere eseguito tramite una morsettiera.
Tra X441 e la morsettiera si deve utilizzare un cavo schermato per tutte le uscite analogiche. Per questo
conduttore, lo schermo va fissato su entrambi i lati.
Partendo dalla morsettiera, si possono quindi portare i 4 conduttori analogici. Lo schermo dei conduttori
va fissato e i conduttori M vanno portati in una morsettiera M comune.

4) Solo con l'unita di regolazione avente n. di ord.: 6SN1118—-0ONH01-0AAC, dal SW 8.1
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Tabella 2-4  Panoramica dei morsetti specifici del’azionamento, continuazione
Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
Azion. A Azion. B
N. Defini- N. Defini-
zione zione
Morsetti per gli ingressi analogici e gli ingressi/uscite digitali (X451, X452)
X451 X452 Tipo di cgnnettore:. 10 poli, maschio .
Max. sezione del filo con cavetto oppure cavo singolo: 0,5 mm?2
56.A | X451.1 |56.B |X452.1 |Ingresso analogico | AE | Ingresso differenziale
1 Campo della tensione
14A | X451.2 |14.B |X452.2 | Riferimento 1 (valorilimite): ~ —125V... +125V
. Resistenza d’ingresso: 100 kQ
24.A | X451.3 |24.B | X452.3 I2ngresso analogico Risoluzione: 14 bit (segno + 13 bit)
Cablaggio: cavo con schermatura, fis-
20.A | X451.4 |20.B |X452.4 | Riferimento 2 sato da entrambi i lati
65.A | X451.5 |65.B |X452.5 | Abilitazione regola- | E Assorbim. di corr. tipico: 6 mA a 24 V
tore ) Livello segnale (inclusa ondulazione)
specifica per azio- Segnale alto: da15VvVa30V
namento Segnale basso: -3V ..5V
Separazione di potenziale:
Rif. € mors. 19/mors. M24
9 X451.6 |9 X452.6 | Tensione di abilita- |V Riferimento: mors. 19
Zione (+24 V) Corrente massima
(per tutta la struttura): 500 mA
Nota:
La tensione di abilitazione (mors. 9)
puo essere utilizzata per I'alimenta-
zione delle abilitazioni (ad es. abilita-
zione del regolatore).
I0.A | X451.7 |10.B |X452.7 |Ingresso digitale 02 | DE | Tensione: 24V
Ingresso veloced) Assorbim. di corr. tipico:
p. es. 86mAa24V
per la tacca di zero Livello segnale (inclusa ondulazione)
ausiliaria, cambio Segnale alto: da15Va30Vv
del blocco esterno Segnale basso: -3V ..5V
(dal SW 3.1) Separazione di potenziale:
Rif. € mors. 19/mors. M24
M.A |X451.8 |11.B | X452.8 |Ingresso digitale 12) | DE | Nota:
® La parametrizzazione dei morsetti
I2A |X451.9 |12.B |X452.9 |Ingresso digitale 22 | DE dlingresso e 'occupazione stan-
dard sono descritte nel
capitolo 6.4.2.
13.A X451.10 | 13.B X452.10 |ngreSSO dlgltale 32) DE e Un ingresso aperto viene
interpretato come segnale 0.

1) E: Ingresso; DE: Ingresso digitale; AE: Ingresso analogico; V: Alimentazione

2) Liberamente parametrizzabile
Tutti i rimbalzi degli ingressi digitali vengono soppressi tramite il software. L'identificazione del segnale
comporta, quindi, un tempo di ritardo da 1 fino a 2 clock di interpolazione (P1010).

3) 10.x € cablato internamente via hardware per il rilevamento di posizione e in questo caso e attivo pressoché
senza ritardi.
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Tabella 2-4  Panoramica dei morsetti specifici del’azionamento, continuazione

Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
Azion. A Azion. B
N. Defini- N. Defini-
zione zione
Morsetti specifici dell’azionamento (X461, X462)
X461 X462 Tipo di cgnnettore:. 10 poli, maschio .
Max. sezione del filo con cavetto oppure cavo singolo: 0,5 mm2
A+.A | X461.1 | A+.B | X462.1 | Segnale A+ EA | Interfaccia del trasduttore angolare
W .
A-A | X461.2 |A-.B |X462.2 |Segnale A- EA (Wsa S,S)
Cablaggio:
B+.A | X461.3 B+.B | X462.3 Segnale B+ EA ® Collegare il cavo con la scherma-
B-A X461.4 |B-B |X462.4 |Segnale B— EA tura da entrambi i lati
* La massa di riferimento del nodo
R+.A | X461.5 R+.B | X462.5 Segnale R+ EA connesso va Co||egata con il mor-
R-A | X461.6 |R-B |X462.6 |Segnale R EA setto 15. , _
¢ Condizione per il mantenimento
153) | X461.7 |15 X462.7 | Massa di riferi- - della immunita al burst: lunghezza
mento del cavo < 30 m
Nota:

E possibile collegare altri nodi con lo standard RS485/RS422.

L'interfaccia WSG pud essere parametrizzata come ingresso o uscita (vedere il capitolo 6.8).

* Ingresso (dal SW 3.3) per preimpostare dei valori di riferimento di posizione incrementali
* Uscita Emissione di valori attuali di posizione incrementali

00.A | X461.8 |00.B |X462.8 | Uscita digitale 02 DA | Corr. nominale per uscita: 500 mA
Corr. massima per uscita: 600 mA
Corr. complessiva massima: 2,4 A
(vale per queste 8 uscite)

Caduta di tensione tipica:

O1.A | X461.9 |O1.B |X462.9 | Uscita digitale 12 | DA | 250 mV con 500 mA

Protetto contro il corto circuito

Nota:

La parametrizzazione dei morsetti di
O2.A | X461.10 | 02.B | X462.10 | Uscita digitale 22 | DA | Uscita e I'assegnazione standard sono
descritte nel capitolo 6.4.5.

Esempio:

Se sono comandate contemporanea-
mente tutte le 8 uscite, vale:

Y Corrente = 2,8 mMA—>non O. K.,
poiché la corrente complessiva & piu
elevata di 2,4 A.

Nota:

* La potenza commutata con queste uscite viene alimentata con i morsetti P24/M24 (X431).
Questo deve venir considerato in fase di dimensionamento dell’alimentazione esterna.

* Le uscite digitali "funzionano” solo se € presente I'alimentazione esterna (+24 V/0 V, morsetti
P24/M24).

1) DA: Uscita digitale; EA: Ingresso/uscita

2) Liberamente parametrizzabile
L'aggiornamento delle uscite digitali avviene nel clock di interpolazione (P1010). Inoltre & presente un
ritardo dovuto all’hardware di ca. 200 ps.

3) "SIMODRIVE 611 universal HR/HRS” (n. di ord.: 6SN1118—ONOO1-0000 (con SW 5.1 o pili recente)

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) — Edizione 07/2007 2-81



2 Installazione e collegamento 01.99
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2.3.3 Schema di collegamento, cablaggio del modulo opzionale MORSETTI

Schema di
collegamento del
modulo opzionale

MORSETTI
/\/\/\/\/\/\/\/\ Modulo
I opzionale
Alimentazione —{ P24 : MORSETTI
esterna —M24 ] X422
ABtp--1 9 : 14 fa— esterna
IF L— 663 - 15 |e—
b | AB- —— 19 — ] 16 fe—
otenziale | 17 lee Ingressi
di X431 : 8l / digitali
riferimento | 19 | (I: Input)
esterno : 70—
. ) 111 [+
interna :
] B+ 04 |»
: >+ 05 |»
1 178 06 — .
' 5107 | Uscite
. Lpl08 | >  digitali
Unita di ‘L p{09 = | (O:Output)
regolazione : - 010 |
| > O11 >
] X432

Fig. 2-8 Schema di collegamento del modulo opzionale MORSETTI
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I 611ue no! 2.3 Schema di collegamento e cablaggio
Cablaggio del Tipo di connettore: 8 poli, connettore maschio
modulo opzionale Sezione max. per cavetto o conduttore singolo: 0,5 mm?
MORSETTI
(X422, X432)
Tabella2-5 Panoramica delle interfacce del modulo opzionale MORSETTI
Morsetto Funzione Tipo Dati tecnici
1)
N. Defini-
zione
Ingressi digitali (X422)
14 X422.1 | Ingresso digitale 42 | DE | Tensione: 24V
15 X422.2 | Ingresso digitale 52 | DE | Assorbim. di corr. tipico: 6 mA a 24V
16 X422.3 | Ingresso digitale 620 | DE | Separazione di potenziale: Rif. &€ mors. 19/mors. M24
17 X422.4 | Ingresso digitale 720 | DE | Livello segnale (inclusa ondulazione)
= 2) Segnale alto: da15Va30oVv
18 X422.5 | Ingresso digitale 8<) | DE Segnale basso: —3V ... 5V
19 X422.6 | Ingresso digitale 92 | DE | Nota:
110 X422.7 |1n092f)6330 digitale DE | Un ingresso aperto viene interpretato come segnale 0.
111 X422.8 Inggesso digitale DE
112
Uscite digitali (X432)
04 X432.1 | Uscita digitale 43 DA | Corr. nominale per uscita: 100 mA
N Corr. massima per uscita: 120 mA
05 X432.2 | Uscita digitale 5% DA | Corr. complessiva massima: 480 mA
S 3 (vale per queste 8 uscite)
06 X4323 | Uscita digitale 6 DA Protetto contro il corto circuito
o7 X432.4 | Uscita digitale 73 DA | Caduta di tensione tipica: 50 mV con 100 mA
S 3 Separazione di potenziale: Rif. € mors. 19/mors. M24
08 X432.5 | Uscita digitale 8 DA Esempio:
09 X432.6 | Uscita digitale 93 DA | Se sono comandate contemporaneamente tutte le 8
uscite, vale:
010 | X432.7 |Uscitadigitale 103 | DA |3 Corrente = 240 mA —> O. K.
o1 X432.8 | Uscita digitale 119 | DA pX Corrent«_e = \54(.)\mA —>non 0. K., poiché la corrente
complessiva € piu elevata di 480 mA.
Nota:

* La parametrizzazione dei morsetti d'ingresso e I'assegnazione standard sono descritte nel
capitolo 6.5.
* La potenza commutata con queste uscite viene fornita tramite morsetto specifico X431 (ali-
mentazione esterna, P24/M24 dell’'unita di regolazione.
Questo deve essere tenuto in considerazione in fase di dimensionamento dell’alimentazione
esterna.
* e uscite digitali "funzionano” solo se € presente I'alimentazione esterna (+24 V, mors.
P24/M24).

1) DE: Ingresso digitale; DA: Uscita digitale

2) Liberamente parametrizzabile
Tutti i rimbalzi degli ingressi digitali vengono soppressi tramite il software. L'identificazione del segnale
comporta, quindi, un tempo di ritardo da 1 fino a 2 clock di interpolazione (P1010).

3) Liberamente parametrizzabile
L'aggiornamento delle uscite digitali avviene nel clock di interpolazione (P1010). Inoltre € presente un
ritardo dovuto all’hardware di ca. 200 ps.
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2.3 Schema di collegamento e cablaggio ! 611ue no!

2.3.4 Schema di collegamento, cablaggio del modulo opzionale
PROFIBUS-DP

Schema di
collegamento del
modulo opzionale
PROFIBUS-DP

ad es. SIMATIC S7-300 (master DP)
PG/PC
MPI v
|
CP 5511 !
(dal SW 3.1) '
I vt
CP 5611 v
oot Pi{RIO{F] I
PROFIBUSDP .+ BlUIE
------------------ R e R R R S
Slave DP X Slave DP X
| o— ' | o— '
xa23|8| @1 --|----- - X423 |g) @---1----- +
Modulo di potenza
con unita di regolazione -
"SIMODRIVE 611 universal” 200
e modulo opzionale PROFIBUS-DP H D
] ]
= =T
Fig. 2-9  Schema di collegamento del modulo opzionale PROFIBUS-DP
i"i Avvertenza
Linterfaccia seriale (X471) e l'interfaccia PROFIBUS-DP (X423) sono

realizzate come presa SUB-D a 9 poli.

Durante il collegamento € possibile che i cavi vengano scambiati, cio
causa la distruzione dell’'unita risp. del modulo o del partner di
comunicazione.
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I 611ue no! 2.3 Schema di collegamento e cablaggio

Connettore del bus Al modulo opzionale PROFIBUS-DP si possono collegare i seguenti
e dimensioni di connettori del bus:

montaggio e Connettore di bus per cavo in rame (ad es.: cavo 6XV1 830—0AH10)

N. di ord.: 6ES7 972—-0BB40—0XA0 (con collegamento al PG)
N. di ord.: 6ES7 972—0BA40—0XA0 (senza collegamento al PG)

Sono inoltre ammessi i seguenti connettori di bus per i cavi in rame:
N. di ord.: 6FX2 003—0AA03 (con collegamento al PG)

N. di ord.: 6FX2 003—0AA02 (senza collegamento al PG)

N. di ord.: 6GK1 500—0EAOQ0 (ingresso del cavo assiale)

* OLP (optical link plug)
Connettore di bus per cavo in fibra ottica (velocita di trasmissione:
max. 1,5 MBaud)
N. di ord.: 6GK1 502—1AA00

80.1 (348) Modulo opzionale PROFIBUS-DP

 74.9 (343)

Parte frontale

- Parte frontale
Connettore del bus per cavo in OLP (optical link plug) —
rame (con collegamento al PG) Connettore del bus per cavo a
fibra ottica
Nota:

* Le dimensioni tra parentesi indicano la profondita totale fino alla parete dell’armadio elettrico.
* Laschermatura esterna va collegata con ampia superficie (vedere la figura 2-6).

Fig. 2-10 Profondita di montaggio del connettore del bus con il modulo opzionale PROFIBUS-DP

@] Nota per il lettore

Ulteriori informazioni per il montaggio di una rete PROFIBUS-DP sono
contenute nella:

Bibliografia: /IK10/ SIMATIC NET, Comunicazione industriale,
Catalogo IK 10

/STPI/ PROFIBUS & AS—Interface,
Componenti del bus di campo, Catalogo ST PI
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07.07

2.4 Occupazione dei pin delle interfacce

2.4

Occupazione dei
pin da X411/X412
della unita di
regolazione per
trasduttore con
sen/cos 1 Vpp risp.
con segnali TTL
(dal SW 8.1)

2-86

Tipo di connettore:

Occupazione dei pin delle interfacce

Denominazione del connettore: X411 —> Azionamento A
X412 —> Azionamento B
25 poli, D—Sub, maschio

Tabella 2-6  Occupazione del X411/X412 per trasduttore con sen/cos 1 Vpp

Pin Nome del segnale Pin Nome del segnale
1 P_Encoder 14 5V Sense

2 M_Encoder 15 EnDat_DAT

3 A 16 0V Sense

4 *A 17 R

5 Schermo interno 18 *R

6 B 19 C

7 *B 20 *C

8 Schermo interno 21 D

9 riservato 22 *D

10 EnDat_CLK 23 *EnDat_DAT

11 riservato 24 Schermo interno

12 *EnDat_CLK 25 Temp— (KTY/PTC)

13 Temp+ (KTY/PTC) - -

N. di ord.

6FX0O 002-2CA31-1000
6FX0O 002-2CA20-1000
6FX2 002-2EQ00-1000

Cavo

Trasduttore motore incrementale

Trasduttore motore incrementale (AH20)

Trasduttore motore assoluto

Trasduttore motore assoluto (EnDat) 6FX2 002—2EQ10-1000

Trasduttore motore assoluto (AH20) 6FX0O 002—2EQ20-1000
0O: spazio per il tipo di cavo (lunghezza,...)

Nessun trasduttore del motore con segnali TTL il cavo di collegamento schermato
deve essere realizzato a cura
dell'utente
(solo con l'unita di regolazione con n. di ord.: 6SN1118-0ONH01-0AAL,
dal SW 8.1)

Bibliografia: /Z/ Catalogo NC Z, Tecnica di collegamento e

componenti di sistema
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2 Installazione e collegamento

Occupazione dei
pin per X411/X412
della

unita di
regolazione per
resolver

Interfaccia
seriale
X471

2.4 Occupazione dei pin delle interfacce

Denominazione del connettore: X411 —> Azionamento A
X412 —> Azionamento B

Tipo di connettore: 25 poli, D—Sub, maschio

Tabella 2-7  Occupazione del X411/X412 per resolver
Pin Nome del segnale Pin Nome del segnale
1 riservato 14 riservato
2 M_Encoder 15 riservato
3 SIN_PLUS 16 riservato
4 SIN_MINUS 17 riservato
5 Schermo interno 18 riservato
6 COS_PLUS 19 riservato
7 COS_MINUS 20 riservato
8 Schermo interno 21 riservato
9 Eccitazione_Pos 22 riservato
10 riservato 23 riservato
11 Eccitazione_Neg 24 Schermo interno
12 riservato 25 Temp— (KTY/PTC)
13 Temp+ (KTY/PTC) - -
Cavo N. di ord.

Resolver nel motore 6FX2 002—-2CF01-1000
Resolver nel motore (AH20) 6FX0 002-2CF20-1000
0O: spazio per il tipo di cavo (lunghezza,...)

Bibliografia: /Z/ Catalogo NC Z, Tecnica di collegamento e

componenti di sistema

Tipo di connettore: 9 poli, D—Sub, femmina

Tabella 2-8  Significato dei pin dell'interfaccia seriale

Pin Nome del segnale Pin Nome del segnale
1 RS485 DATA+ 6 riservato

2 RS232 TxD 7 RS232 CTS

3 RS232 RxD 8 RS232 RTS

4 riservato 9 RS485 DATA-

5 Massa 0 V - -

Nota:

* Linterfaccia seriale pud essere dichiarata, con la parametrizzazione,
come un’interfaccia RS232C oppure come una interfaccia RS485 (vedere
il capitolo 3.3.3).

* In caso di impostazione dellinterfaccia RS485 si puo inserire/disinserire
una resistenza terminale tramite il microinterruttore S1 sul pannello fron-
tale.

* Gli schemi dei cavi per l'interfaccia seriale sono illustrati nel capitolo 2.5.
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2.4 Occupazione dei pin delle interfacce

Occupazione dei Tipo di connettore: 9 poli, D—Sub, femmina
pin per X423 del
modulo opzionale

PROFIBUS—-DP Tabella2-9  Occupazione dellinterfaccia PROFIBUS-DP
Pin Nome del segnale Pin Nome del segnale
1 riservato 6 VP,
tensione d’alimentazione posi-
tiva (P5V)
2 riservato 7 riservato
3 RxD/TxD-P, 8 RxD/TxD—-N,
dati di ricezione/trasmissione P dati di ricezione/trasmissione N
Conduttore B Conduttore A
4 RTS, Request To Send 9 riservato
DGND, - -
potenziale di rif. dei dati (M5V)
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2.5 Schemi dei cavi

2.5 Schemi dei cavi

Schema del cavo Schema del cavo: 9/9poli

per RS232 Puo venir utilizzato un cavo di prolunga seriale collegato 1:1, tra quelli

normalmente in commercio, per il collegamento di un PG/PC al
"SIMODRIVE 611 universal”.

PG/PC _ _ SIMODRIVE 611 universal
4 ~ 2 ’ ~

RD 2 ————otmmT . ., TXD

TxD 3 ' ' ' ' 3 RxD

ovVv 5 T T T T 5 oV

RTS 7 ; ; ; ; 7 CTS

CTS 8 . 7 v 7 8 RTS

9 poli r’ NS 9 poli

D-Sub ._F 1—0 D-Sub

femmina maschio
Collegamento alla Collegamento al X471
interfaccia seriale Impostazione dell’interfaccia su
ad es. COM1/COM2 con PC/PG RS232 (P0801 = 0)

Fig. 2-11 Cavo di collegamento RS232 con i conduttori RTS/CTS:
PG/PC <—> SIMODRIVE 611 universal

PG/PC _ _ SIMODRIVE 611 universal
. AN 2 v Y

RxD 2 o1 mm L TXD

TxD 3 — — 3 RxD

ov 5—1— —L—5 oV

RTS 7 tet to 7 :l CTS

CTS 8 8 RTS

9 poli :l E 9 poli

D-Sub ¢ Ponticellato » D-Sub

femmina nel connettore maSChiO
Collegamento alla Collegamento al X471
interfaccia seriale Impostazione dell’interfaccia su
ad es. COM1/COM2 con PC/PG RS232 (P0801 = 0)

Fig. 2-12 Cavo di collegamento RS232 senza i conduttori RTS/CTS:
PG/PC <—> SIMODRIVE 611 universal
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2.5 Schemi dei cavi

Schema del cavo: 25/9poli
PG - SIMODRIVE 611 universal
. N 2 RN
RD 3 |—+— 0imm TN P TXD
TxD 2 : : : — 3 RxD
oV 7 } ! ! +—5 oV
RTS 4 | . . T CIs
CTS 5 8 RTS
DSR — 6
DTR - 20 ] E
1 o Ponticellato nel >
25 poli connettore 9 poli
D-Sub . . . D-Sub
maschio Rimuovere il bloccaggio maschio
a scorrimento lato
Collegamento della SIMODRIVE Collegamento al X471
interfaccia seriale : " :
Impostazione dell’interfaccia su
ad es. COM1 V24/AG con PG RS232 (P0801 = 0)

Fig. 2-13 Cavo di collegamento RS232: PG <—> SIMODRIVE 611 universal

N. di ordinazione:  6FC9 348-2T[100 [J=B —> lunghezza 5 m
[O= C —> lunghezza 10 m

Schema del cavo

per RS485
SIMODRIVE 611 universal
C TN 0,1 mm?
Convertitore T T 1 (Data +) .
d’interfaccia ' Roass I 9 (Data -) Primo
RS232/RS485 ¢ T’ U o % EglLIJb nodo
maschio
Collegamento al X471
Vo Impostazione dell’interfaccia su
- RS485 (P0801 = 1)
' '
RS232 _ SIMODRIVE 611 universal
i—— 1 (Data +)
—t 9 (Data -) Ennesimo
RS485 “1°__ | 9 poli nodo/partner
D—Sub,
Nota: maschio
s Collegamento al X471
| pin liberi non devono . " :
essere occupati Impostazione dell’interfaccia
patl. su RS485 (P0801 = 1)

Fig. 2-14 Cavo di collegamento RS485:
PG/PC <—> convertitore d’interfaccia RS232/RS485 <—> SIMODRIVE 611 universal

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
2-90 SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) — Edizione 07/2007



Parametrizzazione dell’unita 3

3.1 Panoramica per la parametrizzazione ............. ... ... . ... 3-92
3.2 Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando . ............. 3-93
3.2.1 Modalita di parametrizzazione . ......... ... ... 3-94
3.2.2 Esempio: modifica di un valore di parametro ........................ 3-99
3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U . .... 3-100
3.3.1 Installazione del SimoCom U . ... ... ... . it 3-100
3.3.2 Lavorare con SImoCom U . ... ...ttt e 3-102
3.3.3 Funzionamento online: SimoCom U con linterfaccia seriale ........... 3-107

3.34 Funzionamento online: SimoCom U tramite PROFIBUS-DP (dal SW 3.1) 3-11

w

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) — Edizione 07/2007 3-91



3 Parametrizzazione dell’'unita 08.01

3.1 Panoramica per la parametrizzazione
3.1 Panoramica per la parametrizzazione
Generalita Per la parametrizzazione del "SIMODRIVE 611 universal” sono disponi-
bili le seguenti possibilita:
e Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando posta sulla
parte frontale del "SIMODRIVE 611 universal’
e Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e messa in servizio
(SimoCom U) da un PG/PC
— SimoCom U tramite interfaccia seriale (RS232/RS485)
—> vedere il capitolo 3.3.3
— SimoCom U tramite PROFIBUS-DP (CP 5511/CP 5611/CP 5613)
—> vedere il capitolo 3.3.4
SIMODRIVE 611 universal RAM
(memoria
FEPROM volatile) Unita di
(memoria non . visualizzazione
volatile) Salvare Azion. B e comando
. - Azion. A
Azion. B =
Azion. A Inserzione Blocco }
- para.— -
Blocco POWER metri per
para— ON-RESET visualizzare !| !| !|
metri e
M
/ modificare
parametri
Interfaccia Interfaccia
seriale H PROFIBUS-DP
(X471) (ad es. X423)
/ o \ (dal SW 3.1)
Interfaccia CP 5511 (scheda PCMCIA con adattat.
_| seriale H o L
(p. es. CP 5611 CP 5613 (scheda piccola PCI)
CcOoM1) . .
7 Funzionamento online
Tool di —> il blocco di parametri di un
parametrizzazione e azionamento viene elaborato nella
PG/PC messa in servizio RAM dal "SIMODRIVE 611 universal’
"SimoCom U” Funzionamento offline
—> il blocco parametri viene
= C] elaborato in un file su un PG/PC
Setup.exe
Fig. 3-1  Panoramica per la parametrizzazione
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3.2 Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando
3.2 Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando
Generalita L'unita di visualizzazione e comando serve per

Stati operativi
dell’unita di
visualizzazione

Tabella 3-1

e Scelta, visualizzazione e modifica di parametri, di sottoparametri e
di valori dei parametri (vedere il capitolo 3.2.1).

¢ Visualizzazione e comando in caso di anomalie e avvisi

(vedere il capitolo 7.2).

L'unita di visualizzazione sulla parte frontale dell’'unita di regolazione
"SIMODRIVE 611 universal” pud assumere i seguenti stati operativi:

Stati operativi dell’'unita di visualizzazione

Stato operativo

Scelta

Descrizione

Modalita d’inser-
zione

automatica
dopo l'inserzione

Azionando un qualsiasi tasto
dell’'unita di comando (tasto PIU/
MENO/P), viene scelta la moda-
lita di parametrizzazione.

* Inserzione prima della prima messa in ser-
vizio:
Sul visualizzatore appare "A1106” oppure
"b1106”.

* Inserzione dopo la prima messa in servi-
zio:

Dopo linserzione e un avviamento senza
errori si raggiunge il funzionamento ciclico
e sul visualizzatore viene segnalato ”_ _

run-.

Modalita di parame-
trizzazione
(vedere il cap. 3.2.1)

Questo modalita puo essere se-
lezionata in base alla

¢ modalita d’inserzione
o
e Modalita di allarme

La modalita di parametrizzazione serve per
scegliere il numero del parametro e del sotto-
parametro nonché per visualizzare e modifi-
care i valori del parametro stesso.

Nota:

Uscendo dalla modalita di parametrizzazione,
non puo essere inserita un’altra modalita tra-
mite il comando.

Le altre modalita vengono selezionate auto-
maticamente.

Modalita di allarme
(vedere il cap. 7.2)

Azionando il tasto MENO
sull'unita di comando, viene
scelta la modalita di
parametrizzazione.

Automatica
dopo che si e verificata/o un’ano-
malia o un awviso

La modalita di allarme serve alla visualizza-
zione delle anomalie e degli avvisi.
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3 Parametrizzazione dell’unita 01.99

3.2 Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando

3.21 Modalita di parametrizzazione

Tipi di
visualizzazione

Parametri senza
sottoparametri e
visualizzazione dei
valori

max. 6 posti

Nella modalita di parametrizzazione si distinguono i seguenti tipi di vi-
sualizzazione:

¢ Visualizzazione del parametro

¢ Visualizzazione del sottoparametro

Nota

Vengono visualizzati solo i parametri che corrispondono a quelli scelti
in funzione del livello di protezione.

Con il P0651 si stabilisce quali parametri sono leggibili e scrivibili
(vedere il capitolo 4.5).

¢ Visualizzazione valori

Con questi parametri sono disponibili le seguenti possibilita di visualiz-
zazione e comando (esempio con A 1400: parametro 1400 dell’'aziona-
mento A):

Visualizzazione
del parametro

Visualizzazione
valori

+ +
Parametro —= - 1o = Parametro
precedente ~@—— 71 1 T [~ successivo .
= = +. Tasto +
P —. Tasto -
+ + P: Tasto P
- = - - = —— - -
e et e e e R I

Fig. 3-2 Operare con parametri senza sottoparametri e visualizzazione dei valori max. 6 posizioni

3-94

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) - Edizione 07/2007



01.99

3 Parametrizzazione dell’unita

Parametri con
sottoparametri e

3.2 Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando

Con questi parametri sono disponibili le seguenti possibilita di visualiz-
zazione e comando (esempio con A 1401: parametro 1401 dell’aziona-

visualizzazione dei  mento A):
valori
max. 6 posti
Visualizzazione del parametro +: Tasto +
+ + T
ST TR T oo R T Lm0 - Tasto —
0o T ) e T T e T T D) P
— * — . Tasto P
+
~ + +
Visualizzazione del 0o T T LT [N '_'_ g [ N I T
sottoparametro T T 4_— T T [ 4_ I
Visualizzazione valori P n
- - _> - - - _> - -
MO0 ] 00 e 1ED

Fig. 3-3 Comando in caso di parametri con sottoparametri e visualizzazione dei valori max. 6 posizioni

Parametri senza
sottoparametri e

Con questi parametri sono disponibili le seguenti possibilita di visualiz-
zazione e comando (esempio con A0160: parametro 0160 dell’aziona-

visualizzazione dei  mento A):
valori > 6 posizioni
Parametro —+> —+> Parametro
Visualizzazione AN -
del parametro precedente < Co D '+_' ~&—| successivo
o . . - + +
Suddivisione in  H: sezione high S o s R EE o
L: sezione low T v —— T i
+: Tasto + -
—. Tasto— P P
P: tasto P
Visualizzazione valori — ! 1:' :: + — | Cl ::l ': ::: C: +
(ad es. . . . .
Visualizzatore Visualizzatore
del valore 123 456.789) a partire dalla 72 cella fino alla 62 cella

Fig. 3-4 Comando in caso di parametri senza sottoparametri e visualizzazione dei valori > 6 posizioni
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01.99

3.2 Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando

Parametri con
sottoparametr

visualizzazione dei

Con questi parametri sono disponibili le seguenti possibilita di visualiz-

ie

valori > 6 posizioni

zazione e comando (esempio con A0081: parametro 0081 dell’aziona-
mento A):

Visualizzazione del parametro

Parametro
precedente

4+ Tasto +
—. Tasto—
P: Tasto P

Suddivisione in

(ad es.

H: sezione high
L: sezione low _

Visualizzazione valori

del valore 123 456.789)

- [N}

+ +
> CoTT D [P Parametro
<_— T <_— successivo
o
— +
T e I
PO | D D
pt
— +
S A I
PO T e D

+ — | ” T2
. -t (O N N '

Visualizzatore

a partire dalla 72 cella

Visualizzatore
fino alla 62 cella

Fig. 3-5 Comando in caso di parametri con sottoparametri e visualizzazione dei valori > 6 posizioni

3-96

Nota

Esempio:

P0081:0 = 123 456.789 mm
P0081:5 = -3 459.765 mm

Visualizzazione in

A081.0H A081.0L
123 456.789
-3 459.765
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3 Parametrizzazione dell’unita

Combinazioni
di tasti

3.2 Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando

Per il comando nei modi di visualizzazione sono disponibili le seguenti
combinazioni di tasti:

Tabella 3-2  Combinazioni di tasti per il comando nei modi di visualizzazione
Tipo di vi- Combinazione Descrizione
sualizza- di tasti
zione
- Salto al numero di parametro esistente
a immediatamente superiore
Salto al numero di parametro esistente
immediatamente inferiore
o @ Regolazione veloce verso l'alto’)
Visualizza- (salto dei cinque parametri esistenti)
zione

del parametro

Regolazione veloce verso il basso?)
(salto dei cinque parametri esistenti)

&

L

Salto allo stesso parametro dell’altro
azionamento

Salto alla visualizzazione del sottopara-
metro o del valore

Visualizza—
zione del
sottoparame-
tro

&

Salto al numero di sottoparametro suc-
cessivo o ritorno alla visualizzazione del
parametro

Salto al numero di sottoparametro pre-
cedente o ritorno alla visualizzazione
del parametro

o
)

Regolazione veloce verso l'alto?)
(salto al massimo di cinque sottopara-
metri esistenti)

Regolazione veloce verso il basso?)
(salto al massimo di cinque sottopara-
metri esistenti)

Salto al numero di sottoparametro
scelto dello stesso parametro dell’altro
azionamento

Salto alla visualizzazione del valore

Visualizza-
zione valori

Il valore del parametro viene aumentato
di 1 (nella posizione di valore piu basso)

Il valore del parametro viene diminuito
di 1 (nella posizione di valore piu basso)

e

Regolazione veloce verso 'alto?)
accelerando

e

Regolazione veloce verso il basso?)
accelerando

e

Salto alla visualizzazione del parametro
o del sottoparametro

1) Spostamento fino al limite inferiore o superiore
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3.2 Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando

Parametri per
’azionamento
AeB

Rappresentazione

dei valori
esadecimali

Visualizzazione
del numero di
parametro

Identificazione dei

parametri attivi
dopo il
POWER ON

3-98

| parametri di un azionamento vengono visualizzati in sequenza nume-
rica.

Nella visualizzazione dei parametri e dei sottoparametri si puo saltare
premendo contemporaneamente i tasti PIU e MENO sullo stesso para-
metro di un altro azionamento.

| parametri del’azionamento A sono identificati con "A ...” e quelli dell’a-
zionamento B con ”b ...”.

Parametri dell’azionamento A

S am I PIS P B

| vz P | i P

Parametri dell’azionamento B

Fig. 3-6  Visualizzazione del parametro con I'azionamento A € B

I numeri esadecimali sono visualizzati nella forma seguente:
0.... FFFFFF

Durante la visualizzazione di un valore del parametro appare ciclica-
mente ogni 10 secondi per un secondo il relativo numero di parametro
o di sottoparametro. Questo comportamento si puo inserire/disinserire
con il P1650 bit 15.

P1650.15 =0 la comparsa ciclica € attiva (standard)
=1 la comparsa ciclica & inattiva

| parametri che vengono attivati dopo il POWER ON sono identificati
con un punto posizionato dopo la lettera indicante I'azionamento nel
display dei parametri.

Identificazione dei parametri che
vengono attivati con il POWER ON

n
_1 1
o !

Fig. 3-7 Identificazione dei parametri attivi dopo il POWER ON

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) — Edizione 07/2007



04.99

3 Parametrizzazione dell’unita

3.2 Parametrizzare con l'unita di visualizzazione e comando

3.2.2 Esempio: modifica di un valore di parametro

Esempio:
modifica di un
valore di
parametro

Impostazione del problema:

Il riferimento analogico deve essere invertito con i mors. 56.B/14.B. Si
deve impostare nell’azionamento B il parametro P0O608 = 1.

Presupposti:

¢ L’azionamento € gia stato messo in servizio (€ gia stata eseguita la
prima messa in servizio).

* Nel display appare al momento”___ run”.
Sequenza operativa:
1. Inserire la modalita di parametrizzazione
—> premere un tasto qualsiasi sull’'unita di comando (ad es. "P”)
2. Scegliere 'azionamento B
—> premere contemporaneamente i tasti PIU e MENO
3. Eliminare il blocco alla scrittura
—> impostare P0651 = 4
4. Attivare l'inversione dei mors. 56.B/14.B
—> impostare P0608 = 1
5. Memorizzare i parametri nella FEPROM
—> impostare P0652 = 1
6. Attivare di nuovo il blocco alla scrittura

—> impostare P0651 = 0

Nota

Il riferimento analogico viene ora elaborato invertito con i mors. 56.B/
14.B. Alla successiva inserzione, dopo un avviamento senza errori,

apparira dinuovo ”_ _ _run”.

Con la lettura/scrittura di qualsiasi parametro tramite I'unita di
visualizzazione e comando in genere vale:
fare attenzione alla protezione in lettura e scrittura (P0651).
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS
SimoCom U
3.3.1 Installazione del SimoCom U

Nota

I1 ”SimoCom U” & un tool per la messa in servizio, la diagnostica e la
parametrizzazione. Non € consentito utilizzare il tool come superficie
operativa in modo continuo per il funzionamento degli azionamenti!

Presupposti Per l'installazione del tool € necessario un PG/PC con i seguenti requi-
siti minimi:
e Sistema operativo:
Windows 98® o Windows NT® oppure
dal SW 4.1 anche Windows ME® oppure Windows 2000® o
dal SW 6.1 anche Windows XP®
dal SW 9.1 anche WIN Server 2003®
e 32 MB memoria di lavoro
¢ Memoria libera disponibile sul disco fisso
— installazione in una sola lingua —> 30MB
— installazione di ogni ulteriore lingua—>  ca. 10 MB in aggiunta
¢ 1 interfaccia seriale libera (interfaccia RS232)

Nota

Nota: Se il PG/il PC non dispone di un’interfaccia seriale, & possibile
utilizzare un adattatore di interfaccia USB/RS232 convenzionale!

Fornitura del Le diverse versioni del software vengono fornite su CD—-ROM.
software Il software & inoltre disponibile in Internet al seguente indirizzo:

http://www.ad.siemens.com/
—> Products & Solutions —> Drive Technology —> AC Converters
—> SIMODRIVE 611 —> 611 universal —> Download

Quale versione di Il tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U” puo es-
SimoCom U é sere utilizzato con diversi azionamenti.
ottimale? Il repertorio delle funzioni del tool “SimoCom U” viene continuamente

adeguato alle nuovi funzioni di questi azionamenti.

Per poter parametrizzare e gestire tutte le funzioni di un azionamento
con il ”SimoCom U”, in funzione della versione software dell’aziona-
mento, bisogna utilizzare la corrispondente versione del "SimoCom U”.

@ Nota per il lettore
Quale versione del SimoCom U si adatta in modo ottimale a quale
versione dell’azionamento e del software?
Vedi per il SimoCom U quanto segue:
Guida —> Informazioni su SimoCom U ... —> Versioni
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3 Parametrizzazione dell’unita

Installazione di
SimoCom U

Edl

Disinstallazione
del
SimoCom U

3.3

Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

Installare il tool "SimoCom U” sul PG/PC procedendo in questo modo:

Nota per il lettore

Sul CD del software si trova il file "leggimi.txt”.
Si prega di leggere le informazioni contenute in questo file.

. Inserire il CD per il software nel lettore CD—ROM del PG/PC.

2. Portare il file "setup.exe” nella directory "disco1” della versione desi-
derata del "SimoCom U”.
—> AVVIO — ESEGUIRE —> APRIRE SETUP.EXE — OK
3. Seguire le istruzioni che vengono visualizzate durante il programma
di installazione.
Risultato:
— Il tool "SimoCom U” & ora installato nella directory di destina-
zione scelta.
— Per avviare il tool:
—> AWIO —> PROGRAMMI — SIMOCOMU
—> SimoComU —> Clic del mouse
Nota

Il firmware presente su CD pu0 essere caricato con I'aiuto del tool
”SimoCom U” nel corrispondente modulo.

Il tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U” puo es-
sere disinstallato dal PG/PC come qui descritto:

Tramite le funzioni di programma del SimoCom U
Il tool "SimoCom U” puo essere disinstallato ad es. come segue:

—> AVVIO —> PROGRAMMI —> SIMOCOMU
—> Uninstall SimoComU —> Clic del mouse

Dal controllo del sistema come un qualsiasi programma di Windows

— Scegliere "gestione risorse”
—> AWIO — IMPOSTAZIONI —> GESTIONE RISORSE

— Fare doppio clic sul simbolo "software”
— Scegliere il programma "SimoCom U” nel campo di scelta

— Cliccare sul pulsante "Aggiungi/Elimina...” e seguire le istruzioni
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

3.3.2 Lavorare con SimoCom U

Presupposti Il tool di parametrizzazione e messa in servizio SimoCom U € da instal-
lare sul PG/PC secondo quanto descritto nel capitolo 3.3.1 e pud quindi
essere avviato.

Dopo il primo avvio, appare la seguente figura base:

% SimoCom U =[O ] I

Datei Bearbeiten Inbetiebnehmen Bedienen Diagnose Ewxtras  Hilfe

[0 s @] s o= 585 e« e SR (A R AT S @R

2l Mame: Betriebsmadus:

=) Kein Antrieh
i Neus Difine-Datei er:
Yorhandene Datei Off Simadrive B110 hotar
Orline-Antriebe suche ‘

5 Geber
Wollen Sie.__. X

Es ist kein Datensatz angewshlt. "Wollen Sie...
2weiter Geber:

‘i ST Hete Dffine-Date erstellzn.. ]

g Vorhandene Datei affnen |

jj Online-tntriebe suchen... |

bl Hichts davon

N |
P FPar B Diag
Ubersicht Status

Driicken Sie F1, um Hiffe zu erhalten. [ INOM [ [2707.00 (033332 4

Fig. 3-8  Pagina video base di SimoCom U della versione piu aggiornata

Nota
Informazioni importanti per I'uso del tool SimoCom U:

Il programma cerca di "seguire il ragionamento dell’'utente”:

e Se si sceglie un comando che attualmente, a causa di una
determinata ragione, non ¢ disponibile (ad es. si & offline e si vuole
realizzare un movimento), allora il programma esegue quello che
probabilmente si era cercato di fare:

Anda “online”, offre una lista degli azionamenti e, dopo la scelta,
apre la finestra di movimento dell’azionamento desiderato. Se
guesto non € quello che I'utente voleva, & possibile annullare
I'operazione e proseguire come si desidera.

* Nei dialoghi sono disponibili solo le informazioni che devono essere
presenti secondo la configurazione impostata.
Esempio:
se €& impostato un motore sincrono, in questo caso non va
parametrizzato nei dialoghi nessun generatore di rampa.
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3.3  Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

Informazioni sul Le informazioni riportate nella tabella 3-3forniscono indicazioni basilari per
SimoCom U I'utilizzo del tool di parametrizzazione e messa in servizio SimoCom U.

Tabella 3-3  Informazioni sul SimoCom U

Funzione Descrizione

Compiti che ¢ Verificare il cablaggio (salto nella guida online: schemi di collegamento)

si possono eseguire * Instaurare un collegamento con I'azionamento da parametrizzare

con il SimoCom U * Modificare i parametri

— Le modifiche dei principali parametri avvengono con un dialogo guidato

— Tutti i parametri possono essere modificati con la parametrizzazione
della lista

® Caricare un firmware piu aggiornato
® Ottimizzare i parametri di regolazione
* Movimento dell’asse
¢ Diagnosticare lo stato dell’azionamento
— Avere una panoramica di tutti gli azionamenti collegati e del loro stato
— Riconoscere I'hardware collegato
— Ricevere la visualizzazione degli stati dei morsetti
— Visualizzare gli allarmi e gli avvisi per eliminarli
* Eseguire la diagnostica

— Parametrizzare le prese di misura (DAU1, DAU2)
In questo modo si possono assegnare segnali scelti nell’azionamento
alle prese di misura, per le misure con un oscilloscopio.

— Eseguire la funzione di misura
In questo modo € possibile misurare e visualizzare graficamente le gran-
dezze piu importanti del circuito di regolazione di corrente e velocita
nella scala di tempo e frequenza senza I'ausilio di strumenti di misura
esterni.

— Esequire la funzione oscilloscopio
In questo modo si possono misurare delle grandezze di misura scelte
nell’azionamento, in funzione dei parametri di misura impostati, e visua-
lizzarle graficamente con il SimoCom U.

* Simulare i segnali dei morsetti

* Memorizzare i risultati
— Memorizzare i parametri nella FEPROM dell'azionamento
— Memorizzare i parametri in un file/aprire un file
— Stampare i parametri

® Paragonare i blocchi dei parametri (dalla versione 02.04)

In questo modo puo essere determinata la differenza tra 2 blocchi di para-
metri.

® Caricamento iniziale dell’'unita (dalla versione 03.03)
Con questa funzione I'unita pud essere reimpostata allo stato della fornitura.
* Lista dei parametri dell’'utente (dalla versione 03.03)

In questa lista 'utente pu0 inserire i parametri desiderati. Questa lista & fun-
zionalmente uguale alla lista degli esperti.

* Protezione con parola chiave (dalla versione 08.01)
Con questa funzione si puo garantire una protezione all'accesso in
SimoCom U e nel firmware dell’azionamento per evitare che la configura-
zione dell’azionamento possa essere modificata. Per 'impostazione della
protezione all’accesso, vedere il capitolo 4.3.3.
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

Tabella

3-3 Informazioni sul SimoCom U, continuazione

Funzione

Descrizione

Lavorare offline

Lavorare online

... vale a dire che si lavora solo al computer (PC) e non si ha alcun collega-
mento con un azionamento "SIMODRIVE 611 universal”.

Nella casella di selezione degli azionamenti della barra degli strumenti sono
disponibili in questo caso solo i file aperti.

... vale a dire che si & collegati con uno o piu azionamenti SIMODRIVE 611 uni-
versal e il SimoCom U riconosce anche questi azionamenti.
Questo ¢ il caso se SimoCom U ha gia ricercato una volta I'interfaccia.

La modalita online € possibile se

* |a preimpostazione nel menu "Strumenti/Impostazioni/Comunicazione” &
impostata su "Collegamento con il COMx”
(questo avviene poi con I'avvio del SimoCom U)

® viene selezionato "Andare online”

Nel funzionamento online, nella casella di selezione degli azionamenti proposta
dalla barra degli strumenti, sono contenuti i file aperti e tutti gli azionamenti dis-
ponibili sull’interfaccia.

Impostazione consigliata per I'interfaccia:

Quando si avvia per la prima volta il SimoCom U, viene richiesto dopo I'imposta-
zione dell'interfaccia:

* Se silavora soprattutto in ufficio, allora scegliere "Lavorare offline”.

* Se silavora preferibilmente sulla macchina, allora scegliere "Collegamento
con” e l'interfaccia seriale sul computer.

Nota:

| parametri visualizzati con il SimoCom U non vengono letti ciclicamente.

Esempio:

® Se un parametro di un dialogo aperto nel funzionamento online viene modifi-

cato con l'unita di visualizzazione e comando, allora questo parametro ri-
mane “congelato” nel dialogo aperto.

® Se, con l'unita di visualizzazione e comando, viene eseguita una prima
messa in servizio mentre il SimoCom U & nel funzionamento online con I'a-
zionamento, allora il SimoCom U non riconosce I'azionamento come messo
in servizio.

Rimedio:
Dopo le modifiche dei parametri tramite I'unita di visualizzazione e comando

oppure con il PROFIBUS-DP, si dovrebbe andare con il SimoCom U dapprima
offline e quindi ristabilire il funzionamento online con i dati attualizzati.

mento
o]
nel file

Lavorare nell’aziona-

Si puo lavorare direttamente nell’azionamento o solo al PC, in un file, ma sem-
pre e solo con un blocco dati alla volta.

Per esempio, il blocco di dati si puo associare ad un modulo biasse (e cosi si ha
I'accesso ai blocchi di parametri per entrambi gli azionamenti A e B) e avere
contemporaneamente I'apertura di alcuni file. Tutti questi blocchi di parametri
sono visualizzati nella casella di selezione del tool e anche nel menu “File”.

Scegliendo "Azionamento A”, si vedono solo lo stato e i parametri che sono
direttamente attivi nell’azionamento A e nient’altro. Con la commutazione in un
file "miei.par” si vedranno solo i parametri di questo file.

| file dei parametri aperti possono anche essere richiusi:

Menu "File/Chiudere File”.

3-104
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3 Parametrizzazione dell’'unita

3.3  Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

Tabella 3-3  Informazioni sul SimoCom U, continuazione

Funzione

Descrizione

Lista esperti

... mostra tutti i parametri del "SIMODRIVE 611 universal”.

Con la lista degli esperti si pud modificare ogni parametro singolarmente. Non &
disponibile nessun altro supporto per I'utente. Questa parametrizzazione della
lista si dovrebbe impiegare solo in casi eccezionali.

* Note operative
— Richiamo: menu "Messa in servizio/Ulteriori parametri/Lista esperti”

— Quando si apre la lista, si ottiene il menu addizionale "Lista” che si ri-
chiama anche con il tasto di destra del mouse.

— Edi particolare interesse la visualizzazione nelle righe di stato dei valori
standard e dei limiti per il parametro attuale.

— | valori modificati sono attivi solo quando l'utente preme il tasto Invio o
seleziona un altro parametro. | valori non attivi sono segnalati in rosso.

— Nel menu "Lista” si possono scegliere i dati che devono comparire nella
lista: tutti o solo i dati di regolazione, oppure solo il blocco di sottopara-
metri 0 oppure ... Con F3 (oppure Lista Menu/Cerca) & possibile inoltre
cercare determinati termini, ad es. & possibile cercare "temp”, se si vuole
modificare il valore per la soglia di allarme temperatura.

— Valori codificati a bit: posizionare il cursore sulla riga e premere F4 (o il
menu Lista/valori bit). In seguito si ottiene la visualizzazione come testo
in chiaro dei singoli bit, che possono essere selezionati con il mouse.

Assegnare la priorita
di comando al PC

Trasferire nuovamente
la priorita di comando
dal PC ai morsetti

... significa che i segnali ai morsetti vengono ignorati e, invece di cio, vengono
analizzati dallazionamento i segnali impostati da PC.

In questo modo le abilitazioni per lo spostamento del motore si possono asse-
gnare dal PC.

Eccezioni:

* Labilitazione impulsi (KL 663) e I'abilitazione regolatore (KL 65.x) devono
essere impostati come prima tramite i morsetti d’'ingresso.
Questo per sicurezza: € possibile in ogni momento togliere questa abilita-
zione ad es. tramite interruttore per arrestare o togliere tensione all’aziona-
mento.

* In caso di priorita del PC, I'ingresso digitale 10 con parametrizzazione "cam-
bio blocco dall’esterno” non risulta attivo anche nel caso in cui
venga impostato tramite il PC (Diagnostica —> Diagnostica Views —>
CTRLL).

... i ha quindi la visualizzazione del livello di tensione presente sui morsetti pa-
ragonato a quello visualizzato dai segnali impostati da PC.

Solo dopo la conferma, la priorita di comando viene nuovamente riportata ai
morsetti.
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

Tabella 3-3  Informazioni sul SimoCom U, continuazione
Funzione Descrizione
Necessita la Un azionamento che non & mai stato messo in servizio segnala:

messa in servizio

"Necessita la messa in servizio!”
Ora si hanno 5 possibilita:

1. Aprire I'assistente alla messa in servizio — nel caso che non si abbia gia un
file che si voglia caricare nell’azionamento.

2. Caricare un file esistente nell’azionamento.

3. Come opzione, gli azionamenti segnalati si possono anche inserire nello
stato di passivo (possibile solo con I'azionamento B).

4. Lavorare offline — per interrompere il collegamento verso I'azionamento
senza eseguire una messa in servizio.

5. Uscita di emergenza — per restare online senza eseguire la messa in servi-
zio (ad es. per aggiornare il firmware prima della messa in servizio).

Procedura per la
messa in servizio

1.)
Configurazione azio-
namento

2)
Messa in servizio base

Consiglio:
Seguire il menu "Messa in servizio” dall’inizio alla fine.

Per i parametri & disponibile una suddivisione secondo I'importanza:

... introdurre qui quale modulo di potenza, quale motore, quale trasduttore viene
utilizzato con questo azionamento e in quale modo operativo deve funzionare
'azionamento.

Una modifica di questi dati implica un nuovo calcolo dei dati di regolazione,
vale a dire che le modifiche precedentemente apportate ai parametri in que-
stione verranno sovrascritte.

... qui si trovano i dati che sono necessari e sufficienti, nella maggior parte dei
casi, per il motore e il modo operativo inseriti.
Nella lista degli esperti si ha pieno accesso a tutti i parametri.

Movimento dell’asse

Dopo la configurazione dell’azionamento si pud gia spostare il motore dal PC.
Richiamo: menu "Servizio/Movimento/... ”

Trasmissione di dati

Anche in questo caso il programma cerca di “seguire il ragionamento dell’u-
tente”

Se si sta lavorando nell’azionamento A e si sceglie "File/caricare nell’aziona-
mento”, il programma da per scontato che si voglia caricare in questo aziona-
mento A un file ancora da selezionare.

Se e aperto un file, in questo caso il programma suppone che si intenda cari-
care con lo stesso comando il blocco di dati aperto in un azionamento non an-
cora selezionato.

Se queste supposizioni sono errate si pud annullare tutto con Annulla.

3-106
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3 Parametrizzazione dell’unita

! 611ue diff !

Guida integrata

Stampare con
SimoCom U

3.3  Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

Il tool "SimoCom U” & equipaggiato con una guida integrata che sup-
porta 'utente in caso d’utilizzo del tool e del’azionamento "SIMODRIVE
611 universal”.

Cosi si richiama la guida integrata:

e Con il menu Guida » Argomenti della guida...
0

¢ premendo il softkey Aiuto
0

e premendo il tasto F1

Nella barra degli strumenti, utilizzando il simbolo di stampa & possibile
stampare i dati dei seguenti dialoghi:

¢ Blocchi di movimento
e TeachIn

¢ Lista parametri utente
e Condizioni operative

e Parametri di stato

* Funzione oscilloscopio
¢ Funzione di misura

¢ Lista esperti

3.3.3 Funzionamento online: SimoCom U con l’'interfaccia seriale

Generalita

Linterfaccia seriale (X471) puo funzionare come RS232 oppure come
RS 485-SS.

¢ Funzionamento come interfaccia RS232
—> vedi alla voce "Comunicazione con RS232”

¢ Funzionamento come interfaccia RS485
—> vedi alla voce "Comunicazione con RS485”
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U ! 611ue diff !

Panoramica Per l'interfaccia seriale (X471) sono disponibili i seguenti parametri:
dei parametri

Tabella 3-4  Panoramica per l'interfaccia seriale

Interfaccia Parametro
N. Nome Min | Stan- | Max | Unita | Attivo
dard
0801 | Commutazione RS232/RS485 —1 0 1 - PO

Con questo parametro si tara I'interfaccia seriale (X471) sulla RS232
oppure sulla RS485.

=1 L'interfaccia € impostata su RS485
=0 Linterfaccia & impostata su RS232
=—1 Riservato
Microinterruttore S1 La commutazione dell'interfaccia si puod eseguire da entrambi gli azio-

namenti. Poiché l'interfaccia si pud impostare o sulla RS232 o sulla
RS485, con la modifica del parametro in un azionamento, si adatta
automaticamente, in modo corrispondente, il parametro dell’altro azio-
namento.

Nota:

L'interfaccia RS485 ¢ funzionante solo con le unita di regolazione a
partire dalla corrispondente versione di hardware.

—> vedi alla voce "RS485 (dal’HW...1)”

mmwmw ),

QOSTPIPTLE BN
rrErErEEEE> B

QRTPIPTIrE HN=CA
DD WD W ww Wi

i
2R

0802 | Numero dell’azionamento per 0 0 31 - PO
RS485

In un’unione RS485 con questo parametro, ad ogni azionamento deve

Interfaccia venir assegnato un numero univoco per l'indirizzamento.
?)?2?!8 =0 L'azionamento non € presente nel gruppo RS485
=1finoa31 Lazionamento ha questo numero valido
Nota:
* |l numero dell’azionamento deve essere univoco in tutta la strut-
tura.
* Laresistenza terminale viene inserita/disinserita con il microinter-
ruttore S1 (INS.: microinterruttore 7 e 8 = ON).
Nota:

Prima della commutazione dell'interfaccia seriale si deve controllare che sia collegato "correttamente” il
relativo cavo di collegamento all’X471.

Parametri delle | parametri d’interfaccia per l'interfaccia seriale sono fissi per il
interfacce "SIMODRIVE 611 universal” e non si possono modificare.
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! 611ue diff ! 3.3  Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U
Comunicazione L'interfaccia seriale RS232C serve per il collegamento dell’unita di re-
tramite RS232 golazione "SIMODRIVE 611 universal’ con un PG/PC.

Il tool di parametrizzazione e messa in servizio SimoCom U comunica
nel funzionamento online con questa interfaccia (vedere la figura 3-9).

Nota

Al cambio dell’azionamento (staccando o spostando il conduttore
seriale) durante un collegamento aperto con SimoCom U, si attenda
finché il SimoCom U non riconosce l'interruzione del collegamento (si
apre una finestra di dialogo nel giro di pochi secondi). A questo punto
si puo collegare il conduttore al nuovo azionamento. Nella finestra di
dialogo si puo inoltre scegliere se stabilire un nuovo collegamento o
interrompere.

Per organizzare la comunicazione sono da osservare i seguenti punti:

1. Parametro P0O801 "Commutazione RS232/RS485”:
Il parametro deve essere impostato su RS232 (P0801 = 0).
Consiglio:
Eseguire I'impostazione o la verifica di questo parametro con l'unita
di visualizzazione e comando (vedere il capitolo 3.2).

2. Cavo di collegamento RS232
Cavo tra PG/PC e "SIMODRIVE 611 universal”
(schema del cavo: vedere il capitolo 2.5).

SIMODRIVE 611 universal Tool di

Interfaccia parametrizza-
seriale (ad zione e messa
es. COM 1) in servizio
”SimoCom U”

=

Setup.exe

oRS5

e

DobnhhEDEn DODD ),

BREBFRIT

Cavo di collegamento RS232

Interfaccia seriale (X471)

Fig. 3-9 Comunicazione tramite RS232
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U ! 611ue diff !

Comunicazione
tramite RS485

(la funzione

dipende
dall’hardware)

3-110

L'interfaccia seriale RS485 serve per il collegamento di piu unita di re-
golazione "SIMODRIVE 611 universal” in una struttura RS485.

Il tool di parametrizzazione e messa in servizio SimoCom U comunica
nel funzionamento online con un convertitore d’interfaccia
RS232/RS485; nella struttura RS485 il tool comunica con I'aziona-
mento scelto (vedere la figura 3-10).

Attenzione

L'interfaccia RS485 ¢ funzionante solo con le unita di regolazione a
partire dalla corrispondente versione di hardware (vedere il n. di
ordinazione).

Unita di regolazione (MLFB) RS485?
J 6SN1118—OND00—-0AA0 RS485 non e funzionante
e dal 6SN1118-ONO00—0AA1 RS485 ¢ funzionante

0O: spazio per il numero di ordinazione

Per la comunicazione tramite RS485 osservare quanto segue:
1. Parametro

— P0801 (commutazione RS232/RS485)
Il parametro deve essere impostato sulla RS485 (P0801 = 1).

Consiglio:
Eseguire I'impostazione o la verifica di questo parametro con
I'unita di visualizzazione e comando (vedere il capitolo 3.2).

— P0802 (numero dell’azionamento per la RS485)
Con questo parametro viene impostato il numero dell’aziona-
mento per ogni azionamento.

2. Convertitore d’interfaccia RS232/RS485
Per il funzionamento tramite RS485, & necessario un convertitore
RS232/RS485 facilmente reperibile in commercio tra il PC e il bus
RS485.

Il convertitore d’interfaccia deve avere le seguenti caratteristiche:

— La commutazione della direzione dei dati deve essere eseguita
automaticamente dal convertitore.

— Il convertitore non deve rispedire nessun "eco” al PC.
Suggerimento per un convertitore d’interfaccia RS232/RS485:

— Nome: cavo PC/PPI (convertitore RS232/RS485)

— Numero di ord.: 6ES7 901-3BF20—-0XA0

— Lunghezza del cavo: 5m

— Conn. di colleg.: lato RS232: 9 poli, femmina
lato RS485: 9 poli maschio

— Alimentazione: tramite connettore di collegamento lato
RS485 (+24 V/0,5 W)

— Velocita di trasm.: impostare a 38,4 kBaud
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3 Parametrizzazione dell’unita

! 611ue diff !

Esempio:
comunicazione
tra PG/PC e 6
azionamenti
tramite RS485

3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

3. Cavi

- Cavo di collegamento RS232
Cavo tra il PG/PC e il convertitore d’'interfaccia
(schema del cavo: vedere il capitolo 2.5)

- Cavo di collegamento RS485
Cavo tra il convertitore d’interfaccia RS232/RS485 e i nodi/part-
ner per la realizzazione di un segmento RS485
(schema del cavo: vedere il capitolo 2.5 o la figura 3-10)

4. Resistenza terminale per il bus RS485

In generale vale:

primo e ultimo nodo/partner --> resistenza terminale On
altri nodi/partner del bus --> resistenza terminale Off
(microinterruttore S1, vedere il capitolo 1.3.2)

La comunicazione da un PG/PC verso 3 unita di regolazione
"SIMODRIVE 611 universal” (versione biasse) deve essere possibile
con linterfaccia seriale.

Il funzionamento online tra PG/PC e le singole unita di regolazione
deve essere realizzato con un convertitore RS232/RS485 e un ade-
guato cablaggio sul lato RS485, per poter andare online in qualunque
momento con qualsiasi azionamento.

Ipotesi per 'esempio:

* Si consiglia 'uso del convertitore RS232/RS485 (cavo PC/PPI). Im-
postare a "0” tutti i microinterruttori sul convertitore.

* Linterfaccia seriale deve essere impostata per tutti gli azionamenti
sulla RS485 (P0801 = 1).

¢ Impostazione del numero dell’azionamento (P0802)

- 12 unita azionamento A: n. dellazionamento per RS485 = 4
azionamento B: n. dell’azionamento per RS485 = 2

- 22 unita azionamento A: n. dellazionamento per RS485 = 7
azionamento B: n. del’azionamento per RS485 = 8

- 32 unita azionamento A: n. dell’azionamento per RS485 = 5
azionamento B: n. dell’azionamento per RS485 = 3

¢ Resistenza terminale per il bus RS485

- Convertitore interfacce: primo nodo/partner
-->  attivare la resistenza terminale
oppure saldarla nella presa (vedere la figura 3-10)

- 12 e 22 unita: nessun primo oppure ultimo nodo/partner

--> non attivare la resistenza terminale

- 3% unita: ultimo nodo/partner
--> attivare la resistenza terminale
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U ! 611ue diff !

Possibile soluzione per I'esempio:

Interfaccia seriale

32 unita

BRa8rrr®
e

DE=g

Azionamento A: P0801 =1  Azionamento A: P0801 =1 Azionamento A: P0801 = 1 ¢
Azionamento B: P0801 = 1 Azionamento B: P0801 =1 Azionamento B: P0801 = 1

Azionamento A: P0802 =5  Azionamento A: P0802 =7 Azionamento A: P0802 = 41---r-r
Azionamento B: P0802 =3  Azionamento B: P0802 =8 Azionamento B: P0802=2 7 --|--F-T

Resistenza terminale

inserita S1: Switch 7 = OFF disinserita
S1: microinterruttore 7 = ON  S1: Switch 8 = OFF S1: Switch 7 = OFF
S1: microinterruttore 8 = ON S1: Switch 8 = OFF Y f

5 m@eEE )

PG

§r&ammm&wm

E82

(ad es. COM 1) Convertitore
d’interfaccia RS485
RS232/RS485
RS232 Cavo Maschio
PC/PPI 9 poli
Presa
Presa 9 poli
9 poli Resistenza terminale 120 Q
22 unita 12 unita 2N3| 7| 8

Resistenza term. disinserita Resistenza term.

BR=o%
Dp=st

oV (+24V

[N
3R
2L

»
s

B R >
TR
oo tototn DWW
@ P
3 s DEmm )

SIDETRE
2
(00 oo L0 T

889877
EESS s s nms

25+

S

Q
28287y
6t o !

oo
28
25
28
S

Presa
19 poli

Maschio
9 poli

Fig. 3-10 Comunicazione tramite RS485 (esempio con 3 nodi/partner)

3-112

Nota

Analogamente all'indicazione dei possibili indirizzi dei nodi/partner
(numeri degli azionamenti), ad un convertitore d’interfaccia
RS232/RS485 (cavo PC/PPI) si possono collegare max. 31
azionamenti.
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3.3  Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

3.3.4 Funzionamento online: SimoCom U tramite PROFIBUS-DP
(dal SW 3.1)

Descrizione Il tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U” puo co-
municare con gli azionamenti, oltre che tramite I'interfaccia seriale, an-
che con il bus di campo PROFIBUS-DP.

Sono disponibili le seguenti possibilita per il funzionamento online:

¢ Funzionamento online tramite CP 5511/CP 5611/CP 5613 diretta-
mente con il bus di campo

PG/PC <—> CP 5511/CP 5611/CP 5613 <—> PROFIBUS <—>
Azionamenti

¢ Funzionamento online mediante I'interfaccia MPI di SIMATIC S7
PG/PC <—> MPI <—> PROFIBUS <—> Azionamenti

Se vengono soddisfatti i presupposti di cui sopra, puo essere instau-
rato, tra il SimoCom U e tutti gli azionamenti presenti nel bus ("Slave
DP 611U”), un funzionamento online.

Impostazioni del Con il SimoCom U la comunicazione via PROFIBUS-DP va impostata
SimoCom U come qui di seguito descritto:

e Extra — Impostazioni — Comunicazione —> Dialogo "Interfaccia”

* Nel caso di "Con "Andare online” collegamento con” impostare:
—>  "PROFIBUS” e
—> "Collegamento diretto”
—> se il collegamento ¢ diretto con il bus di campo
oppure
—> "MPI —> PROFIBUS routing”
—> se il collegamento e tramite interfaccia MPI
oppure
—> "Comunicazione via OPC—Server” (dal SW 6.1)
—> se il collegamento e via OPC—Server

Quindi tramite la funzione "Cercare gli azionamenti online”, & possibile
instaurare un funzionamento online direttamente con il bus di campo
verso I'azionamento.
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

Presupposti Per poter andare con il "SimoCom U” in funzionamento online con un
azionamento tramite il bus di campo PROFIBUS-DP, devono essere
soddisfatti i seguenti presupposti:

1. Unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal” dal SW 3.1 con il
seguente modulo opzionale integrato:

— Modulo opzionale PROFIBUS-DP2 (con ASIC DPC31 senza PLL)

N. di ord.: 6SN1114—0NB0O0—-0AAX
0
— Modulo opzionale PROFIBUS-DP3 (con ASIC DPC31 con PLL)
N. di ord.: 6SN1114—0NBO0O1-0AAX
2. Tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U” dalla
versione 3.1

3. Unita di comunicazione, se il collegamento avviene con PROFIBUS
— CP 5511 (collegamento PROFIBUS con la scheda PCMCIA)

Configurazione:
scheda PCMCIA del tipo 2 + adattatore SUB-D a 9 poli femmina
per il collegamento al PROFIBUS.

N. di ordinazione (MLFB): 6GK1551—1AAQ00
)
— CP 5611 (collegamento PROFIBUS con la scheda PCI corta)

Configurazione:
scheda PCI corta con connettore SUB-D a 9 poli femmina per il
collegamento al PROFIBUS.

N. di ordinazione (MLFB): 6GK1561-1AA00

— CP 5613 (Collegamento PROFIBUS via scheda PCI corta)
(dal SW 4.1)

Configurazione:

scheda PCI corta con connettore SUB-D a 9 poli femmina per il
collegamento al PROFIBUS-DP.

LED di diagnostica

PROFIBUS Controller ASPC2 StepE

N. di ordinazione (MLFB): 6GK1561-3AA00
4. SIMATIC—CPU, se collegato con l'interfaccia MPI

Per il collegamento mediante I'interfaccia MPI € necessaria una
CPU SIMATIC che supporti il routing.

5. S7-DOS dal V5.0

Questo software viene viene fornito con il CD per il "SIMODRIVE
611 universal” (vedere il capitolo 1.3).

6. Cavo di collegamento
— trala CP 5511 o la CP 5611 e il bus di campo PROFIBUS
o)
— tralinterfaccia MPI del PG e la CPU SIMATIC
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3 Parametrizzazione dell’unita

Premesse con
OPC-Server (dal
SW 6.1)

3.3  Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

Nota
Modalita online/offline tramite PROFIBUS in funzionamento ciclico:

Mentre il PROFIBUS si trova nel funzionamento ciclico, SimoCom U
con la CPxx puod essere agganciato o sganciato al bus di campo con il
seguente cavo con connettore senza che si verifichi una anomalia.

N. di ordinazione (MLFB): 6ES7901—-4BD00—-0XA0 (cavo con
connettore)

Per poter connettere online il "SimoCom U” con un azionamento tra-
mite OPC—Server PROFIBUS-DP, & necessario installare preventiva-
mente 'OPC—Server secondo le indicazioni del costruttore e devono
essere soddisfatte le seguenti premesse:

¢ Hardware
— Scheda PROFIBUS nel PC anche se di diverso fornitore
— Cavo di collegamento

e Software

— Diriver software e relativo OPC—Server della scheda PROFIBUS
installata

— Software di progettazione per il OPC—Server
La maggior parte dei OPC—Server/schede Profibus necessitano
di una impostazione del bus (ad es. Baudrate, protocollo), men-
tre alcuni necessitano in aggiunta anche della progettazione
dell’azionamento presente nel bus.

Nota per il lettore

Per ulteriori informazioni sulla procedura di progettazione della scheda
PROFIBUS o dellOPC—Server, consultare la relativa documentazione
del costruttore. Queste procedure sono specifiche del costruttore.

— L’OPC-Server messo a disposizione dal costruttore offre la pos-
sibilita di accedere ai servizi MSAC2 secondo DPV1 (EN50170)
incluso il servizio DataTransport.

Gli OPC—Server registrati nel sistema alla categoria
"PROFIBUS-DPV1-OPC—-Server, versione 1.0”, soddisfano que-
sti requisiti.

SimoCom U mette a disposizione questi OPC—Server con la
scelta delle interfacce in una speciale casella di selezione.
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

3-116

SimoCom U dalla versione 6.1

Dopo avere attivato questa configurazione dellOPC—Server, nel
menu "Strumenti/Impostazioni/Comunicazione” del SimoCom U pud
essere impostato il percorso di accesso alla "Comunicazione tramite
OPC-Server”.

Successivamente, con il softkey "Configurazione OPC”, bisogna
scegliere 'TOPC—Server da utilizzare:

— Si consiglia di selezionare I'opzione "Visualizzare tutti gli OPC—

Server DPV1” e quindi un OPC-Server con l'ausilio della casella
di selezione sottostante. | server OPC che appaiono con questa
scelta garantiscono che vengano realizzati i servizi necessari al
SimoCom U cosi come descritto nelle premesse SW.

Se 'OPC—Server necessario non dovesse essere visualizzato in
questa lista, i servizi desiderati sono tuttavia disponibili; si deve

scegliere il softkey "Visualizzare tutti gli OPC—Server”, che con-

sente di rappresentare tutti i servizi installati sul PC che suppor-
tano 'OPC.

In alternativa, con ”Introdurre il nome dellOPC—Server” vengono
impostati direttamente i cosiddetti ClassID dellOPC—Server (solo
per espertil).
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3 Parametrizzazione dell’unita

Esempio:
SimoCom U via
PROFIBUS-DP

3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

X423

&0

"Slave DP 611U”
Presupposto:

unita per 2 assi
P0918 (indirizzo del
nodo/partner) = 15

Tool di
parametrizzazione e
messa in servizio
"SimoCom U”

- @

Setup.exe

CP 5611
(0]

CP 5613
(dal SW 4.1)

OPC-Server
(dal SW 6.1)

SIMATIC S7-300 (CPU: S7-315-2-DP)

!

Scheda PROFIBUS.

b e e - - .- - -

X423

"Slave DP 611U”
Presupposto:

unita per 1 asse
P0918 (indirizzo del
nodo/partner) = 16

X423

IV il
[

T D

BT

"Slave DP 611U”
Presupposto:

unita per 2 assi
P0918 (indirizzo del
nodo/partner) = 17

PROFIBUS DP
.’- - - -

'
'
'
'
'
'
'
)
4

Fig. 3-11
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3.3 Parametrizzare con il tool di parametrizzazione e MIS SimoCom U

Spazio per appunti
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4 Messa in servizio 08.01

4.1 Informazioni generali sulla messa in servizio

4.1 Informazioni generali sulla messa in servizio

Messa in servizio Per la messa in servizio dell’'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 uni-
versal”, occorre distinguere quanto segue:

¢ Prima messa in servizio

Se non ¢ ancora disponibile nessun blocco di parametri adeguati
per 'azionamento, si deve eseguire una prima messa in servizio.

Una prima messa in servizio puo aver luogo con:
— il tool SimoCom U (vedere il capitolo 4.3.1)
l'unita di visualizzazione e comando (vedere il capitolo 3.2.1)
* Messa in servizio di serie

Un blocco di dati pud essere trasferito con il tool SimoCom U nell’u-
nita di regolazione (vedere il capitolo 4.3.2).
Esempio:

— Sono da mettere in servizio piu impianti con la stessa configura-
zione e le stesse funzioni.
Per il primo impianto si deve eseguire una prima messa in servi-
zio e per dli altri una messa in servizio in serie.

— Sostituzione di una unita di regolazione.

Nota

e SimoCom U & un tool di messa in servizio per "personale qualificato
preposto per le messe in servizio”.

¢ SimoCom U non é stato pensato né é adatto per la
conduzione dell’impianto!

¢ In casi di richiamo da piu PC, solo il PC dal quale sono state
eseguite le modifiche visualizza i dati modificati!

Nota

Si pud sempre ripristinare sull’'unita lo stato di fornitura seguendo le
seguenti istruzioni:

e conil P0649 =1 (dal SW 3.1)

e con il tool SimoCom U con la funzione "Caricamento iniziale
dell’'unita” (dalla versione 03.03)

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
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01.99 4 Messa in servizio
4.1 Informazioni generali sulla messa in servizio
Presupposti Si pud mettere in funzionamento I'unita di regolazione SIMODRIVE 611

per la messa in
servizio

Lista di controllo
per la messa in

universal velocemente, se, prima dell’inizio della messa in servizio,
sono stati verificati e soddisfatti i seguenti presupposti:

Tabella 4-1  Presupposti per la messa in servizio

Prima della messa in servizio devono essere soddisfatte 0.K.
le seguenti condizioni! V-

La struttura del SIMODRIVE ¢ stata correttamente installata.

| lavori di cablaggio sono completamente conclusi.

| numeri di ordinazione delle parti di potenza, dei motori e dei trasdut-
tori sono noti.

Verifiche per il modulo d’alimentazione di rete (modulo NE)

Microinterruttore S1:

verificare le impostazioni di questo microinterruttore sul modulo NE e
sul modulo di sorveglianza

(ad es.: la tensione di rete & impostata su 400 V o su 480 V?)

Bibliografia: /PJU/, SIMODRIVE 611
Istruzioni di progettazione dell’azionamento

Limpianto € pronto all'inserzione.

La seguente lista di controllo aiuta a mettere in servizio senza problemi
i componenti forniti e a garantire una elevata disponibilita dei prodotti:

servizio N

Per la manipolazione dei componenti vanno rispettati tutti i provvedi-
menti contro le cariche elettrostatiche ESDS.

Tutte le viti sono da serrare con la coppia prevista. Fare particolare
attenzione al serraggio delle barrette del circuito intermedio
(coppia 1,8 Nm).

Tutti i connettori sono da inserire ed avvitare correttamente.

Il componente di regolazione va fissato correttamente nel modulo di
potenza.

Rispettare la procedura d’inserzione secondo le istruzioni per la pro-
gettazione.

Se I'apparecchiatura viene inserita e disinserita troppo frequente-
mente, si verifica il blocco del circuito di precarica del circuito inter-
medio. Questo & di nuovo pronto dopo che & trascorso un tempo di
raffreddamento di alcuni minuti (ad es. 4 minuti) da quando ¢ stata
tolta tensione.

Sono previsti sul convertitore protezioni di rete/motore? Questi pos-
sono essere inseriti solo in assenza di corrente.

Tutti i componenti sono stati collegati a terra e tutti gli schermi sono
stati fissati a massa.
Il morsetto X131 & collegato a terra.

E stata considerata la caricabilita dell’alimentatore centrale.

Dalle barre del circuito intermedio € possibile scaricare I'apparec-
chio con una resistenza di almeno 20 Q.
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4 Messa in servizio

07.03

4.1 Informazioni generali sulla messa in servizio

Aggiornamento del
firmware del
modulo opzionale
PROFIBUS

4-122

¢ Le apparecchiature sono progettate per determinate condizioni am-
bientali meccaniche, climatiche ed elettriche. Non bisogna oltrepas-
sare i valori limite durante il funzionamento e trasporto. Osservare in
modo particolare:

— Condizioni della rete

— la presenza di sostanze nocive

— i gas pericolosi per la funzionalita
— Condizioni ambientali climatiche
— Trasporto/immagazzinaggio

— le sollecitazioni da urti

— Sollecitazioni da vibrazioni

— Temperatura ambiente

— La corrente complessiva delle uscite digitali (vedere il capitolo 2.3)

Nota per il lettore

Ulteriori informazioni dettagliate sul collegamento degli azionamenti e
sulle condizioni ambientali sono contenute nella:

Bibliografia: /PJU/, SIMODRIVE 611
Istruzioni di progettazione dell’azionamento

Cautela

Regola generale: prima che vengano effettuate un’inserzione o una
disinserzione con un sezionatore principale e/o con un teleruttore di
rete, sono da disinserire o da togliere nel modulo d’alimentazione di
rete (modulo NE) il mors. 63 (abilitazione degli impulsi) e/o il mors. 48
(morsetto di avvio, comando del teleruttore)!

In caso contrario, sussiste il pericolo che il modulo
d’alimentazione di rete si guasti irrimediabilmente.

Per poter eseguire in modo corretto I'aggiornamento del modulo opzio-
nale PROFIBUS, deve essere interrotto il collegamento ciclico del
PROFIBUS. Deve essere interrotto anche il collegamento fisico, cioe si
tolga il connettore del PROFIBUS.

Mentre si comunica via PROFIBUS, non & possibile procedere all’ag-
giornamento del firmware.

Nota

Se si esegue un update del firmware via PROFIBUS-DP e si verifica
un interruzione, il firmware potra essere caricato poi soltanto tramite il
collegamento seriale. Questo ¢ il caso che si presenta con le versioni
software < SW 4.1 oppure =SW 7.2.
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4 Messa in servizio

4.2 Avviamento del "SIMODRIVE 611 universal”

4.2 Awviamento del "SIMODRIVE 611 universal”

Generalita Per 'avviamento occorre distinguere se sia gia stata eseguita una
messa in servizio 0 meno.

¢ La messa in servizio non & ancora stata eseguita

= L’azionamento richiede una messa in servizio
—> vedere il capitolo 4.3.1 oppure 3.2.1

¢ La messa in servizio € gia stata eseguita

= L’azionamento funziona, nel caso non ci siano errori, fino alla

visualizzazione di ”_ _ _

run-.

”

@] Nota per il lettore

Informazioni sulla gestione e sulla diagnostica degli allarmi si trovano
nel capitolo 7.

Inserire il "SIMODRIVE
Comincia il processo di

611 universal”
avviamento

Gia esegui
la messa i
servizio?

Eseguire la messa in
servizio (p. es.

ta
n

g

FAULT \NN/\V/\/\/V/\
LED T

rosso

indicazione di parte di
potenza, motore,
trasduttore, ecc.

Il LED rosso si illumina per

ca.2s

vedere il capitolo 4.3.1

'

Nel display compare ”_ _ _

Il LED rosso € spento

”»

run

'

oppure il capitolo

3.2.1)

Nota:

Gli errori che si verificano ciclico

Il processo di avviamento € terminato
L’azionamento si trova in funzionamento

all’avviamento sono
visualizzati tramite l'unita
di visualizzazione in modo
lampeggiante.

FINE

Unita di
visualizzazione

I

O

i =t =]

B
i kit

=
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Fig. 4-1  Avviamento del "SIMODRIVE 6
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4 Messa in servizio

01.99

4.3 Messa in servizio con SimoCom U

4.3

Requisiti

4-124

Messa in servizio con SimoCom U

Per poter eseguire una messa in servizio con il tool di parametrizza-
zione e messa in servizio "SimoCom U”, devono essere soddisfatti i
seguenti presupposti:

1.

Tutti i presupposti per la messa in servizio secondo quanto descritto
nel capitolo 4.1 sono soddisfatti, cioé I'impianto pud essere messo
in funzione con il "SIMODRIVE 611 universal”.

. E stata verificata la lista di controllo per la messa in servizio se-

condo quanto descritto nel capitolo 4.1.

. E stato installato il tool "SimoCom U” sul PC/PG con il quale deve

essere fatta la messa in servizio.

E disponibile un cavo di collegamento tra PG/PC e unita di regola-
zione (ad es. cavo di collegamento RS232, vedere il capitolo 2.5).

I PC/PG con il "SimoCom U” € collegato all’'unita di regolazione
(Xa71).

Nota per il lettore

E

Per lo schema dei cavi di collegamento vedere il capitolo 2.5
Per l'installazione del "SimoCom U”,

per il primo approccio al "SimoCom U” e

per realizzare il funzionamento online  vedere il capitolo 3.3
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4.3 Messa in servizio con SimoCom U

4.3.1 Prima messa in servizio con SimoCom U

Procedura per la Per una prima messa in servizio del "SIMODRIVE 611 universal” con il
prima messa in tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U”, si proceda
servizio come qui di seguito descritto:

1. Inserire gli azionamenti
2. Awviare il SimoCom U
3. Richiedere il funzionamento online con I'azionamento A

Operazioni da eseguire:

Nel menu "Messa in servizio” eseguire la funzione "Ricerca aziona-
menti online” e selezionare I'azionamento A nel "Browser aziona-
menti e dialoghi”.

Compare la finestra "E necessaria la messa in servizio™?

— Si: —> Avviare l'assistente per la configurazione dell’aziona-
mento

—> Quindi comunicare all’azionamento la configurazione pre-
sente (parte di potenza, motore, ecc.).

— No: —> Premere il pulsante "Configurare nuovamente I'aziona-
mento”

—> In questo modo si modifica la configurazione presente nell’u-
nita di regolazione (parte di potenza, motore, ecc.).

4. Eseguire la configurazione dell’azionamento e premere alla fine il
pulsante "Calcolare i dati di regolazione, salvare, reset”.

5. Eseguire la messa in servizio base

Impostare il "Browser dell’azionamento e del dialogo” (finestra a si-
nistra) su "Parametro”.
Azionare poi, al di sotto del browser, il pulsante P Par”.

La messa in servizio viene eseguita seguendo in successione i re-
stanti dialoghi per questo azionamento nel "Browser dell’aziona-
mento e del dialogo”, e scegliendo nei dialoghi selezionati le preim-
postazioni desiderate.

Nota

Se deve essere messo in funzione I'azionamento B, allora sono da
completare i punti a partire dal punto 3.
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4.3 Messa in servizio con SimoCom U

4.3.2 Messa in servizio di serie con SimoCom U

Procedura per la
messa in servizio
di serie

4-126

Per una messa in servizio in serie del "SIMODRIVE 611 universal” con
il tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U, si pro-
ceda come qui di seguito descritto:

1. Inserire gli azionamenti

2. Awviare il SimoCom U

3. Richiedere il funzionamento online con I'azionamento A

Operazioni da eseguire:
Nel menu "Messa in servizio” cliccare sulla voce "Ricerca aziona-
menti online” e scegliere nella casella di selezione "Azionamento A”.

Compare la finestra "E necessaria la messa in servizio™?

Si:
—> Cliccare sul pulsante "Caricare file dei parametri nell’aziona-
mento ...”

—> Dopo la scelta del file parametri desiderato per 'aziona-
mento A e attivando il comando "Aprire”, si carica il file nell’azio-
namento A.

No:
—> Cliccare su "File —> Caricare nell’azionamento —> Cari-
care e memorizzare nell’azionamento”

—> Dopo la scelta del file parametri desiderato per I'aziona-
mento A e attivando il comando "Aprire”, si carica il file nell’azio-
namento A.

Nota

Se deve essere messo in funzione I'azionamento B, allora sono da
completare i punti a partire dal punto 3.
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4 Messa in servizio

4.3 Messa in servizio con SimoCom U

4.3.3 Protezione con parola chiave tramite SimoCom U (dal SW 8.1)

Informazioni
generali

Procedimento per
'impostazione
della parola chiave

Per poter garantire che in caso di interventi di service non venga modi-
ficata la configurazione dell’azionamento, € possibile una protezione
tramite parola chiave.

Con il tool di parametrizzazione e di messa in servizio "SimoCom U”
sono presenti un’impostazione della parola chiave ed una panoramica
delle modifiche per poter eseguire quanto segue su un azionamento
collegato:

e attivazione/disattivazione della protezione tramite parola chiave
¢ definizione della parola chiave

¢ definizione delle funzioni che devono essere protette tramite parola
chiave

Durante una messa in servizio di serie, la parola chiave e la relativa
configurazione vengono trasferite al’azionamento come ogni altra para-
metrizzazione.

La parola chiave non € necessaria per:
e apertura difile
e caricamento del file in un azionamento

La parola chiave deve essere impostata solo quando si deve accedere
a funzioni protette del file o del’azionamento.

Con SimoCom U viene supportata la copiatura di funzioni della parola
chiave tra diversi azionamenti.

Nota

La funzione "Protezione tramite parola chiave” funziona solo con un
tool di parametrizzazione e messa in servizio "SimoCom U” versione
=8.1.

Per 'impostazione di una parola chiave con il tool di parametrizzazione
e di messa in servizio "SimoCom U”, procedere come segue:

1. Inserire gli azionamenti

2. Awviare il SimoCom U

3. Richiesta dell’azionamento in funzionamento offline oppure online
4

. Selezionare la cartella "Parola chiave” in "Browser dell’azionamento
e del dialogo” (finestra a sinistra)

5. 11”Segno di spunta” nel campo "Attivazione della protezione con
parola chiave” attiva 'accesso allimpostazione del PIN e al browser
per 'impostazione delle funzioni da proteggere (finestra a destra)

6. Impostare e confermare il PIN (4 cifre nel campo dei valori da
1000...9999)
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4.3 Messa in servizio con SimoCom U

7. Definizione delle funzioni che devono essere protette

—> Nella finestra di visualizzazione "destra” (browser) vengono
visualizzate le funzioni rilevanti per la sicurezza
con un "segno di spunta” nei rispettivi campi (impostazione di
default).

—> Inoltre premendo il tasto
"Attivare tutte le funzioni” oppure inserendo un "lucchetto” nel
campo della funzione da proteggere, si possono prevedere
protezioni con parola chiave per ulteriori funzioni.

8. Premere il softkey "Confermare la configurazione della parola
chiave”

9. Salvare le modifiche

Nota

| softkey "Attivazione delle funzioni rilevanti per la sicurezza” e
"Attivare tutte le funzioni” devono essere utilizzati solo se necessario.

Protezione di E possibile proteggere o abilitare anche singole funzioni (maschere
accesso operative, voci di menu, ...).

Come default sono impostate le seguenti funzioni rilevanti per la sicurezza:
¢ Lista esperti

e Caricamento nell’azionamento

* Riconfigura azionamento

* Generare i valori standard della configurazione attuale dell’aziona-
mento

e Caricare un firmware piu aggiornato

¢ Lista parametri utente

Accesso con L'azionamento blocca gli accessi in scrittura tramite SimoCom U <ver-
SimoCom U sione 8.1 ed emette un awviso.

< versione 8.1 . . . . .
Per modificare in un modo qualsiasi 'azionamento, si deve utilizzare un

SimoCom U >versione SW 8.1.

Accesso tramite il L'azionamento blocca tutti gli accessi tramite il display a 7 segmenti. |l
display a 7 display a 7 segmenti serve quindi solo per visualizzare avvisi”___run”
segmenti oppure avvisi presenti e allarmi.

Accesso al bus dei  Gli accessi tramite PROFIBUS-DP, CAN-Bus o altri bus di campo non
dati vengono impediti in quanto, durante il normale funzionamento, questi
canali non possono essere manipolati dall’operatore.
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4.3 Messa in servizio con SimoCom U
Attivazione Con SimoCom U ¢ possibile accedere alle funzioni protette con parola
dell’accesso chiave nel seguente modo:

Parola chiave
dimenticata?

Protezione con
parola chiave e
altri programmi
con

SimoCom U

1. Nel funzionamento online, in SimoCom U viene richiesta la parola
chiave.
—> Impostare la parola chiave

2. Tutte le funzioni protette riportate nel browser “destro”, a questo
punto possono essere modificate.

3. Dopo lintroduzione la parola chiave resta valida fino al successivo
"Andare offline”.

4. Se la parola chiave non viene introdotta, vengono impediti gli ac-
cessi alle funzioni protette.

5. Se la password €& stata impostata cinque volte di seguito in modo
errato, occorre riavviare nuovamente SimoCom U prima di poter
effettuare una nuova impostazione.

L'azionamento deve essere cancellato con "Cancellazione configura-
zione azionamento” oppure "Caricamento iniziale dell'unita”. In questo
modo viene cancellata completamente la parametrizzazione.

Nota

Prima dell'attivazione della protezione con parola chiave tramite
SimoCom U viene quindi consigliato il salvataggio in un file della
configurazione funzionante dell’azionamento.

Non esiste una parola chiave generalel!

Impiegando A&D Data Management (ADDM) oppure altri programmi
che utilizzano SimoCom U, non € consentita I'attivazione della prote-
zione con parola chiave.
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4.3 Messa in servizio con SimoCom U

4.3.4 Aggiornamento del firmware

Influenza sui tempi
di elaborazione

Per tener conto della costante evoluzione del progresso della tecnica, il
firmware dell’azionamento subisce continue modifiche funzionali con
ogni versione software.

Nonostante I'ottimizzazione del firmware rispetto al suo tempo di elabo-
razione, non si pud escludere che le piu recenti versioni firmware ab-
biano un comportamento diverso riguardo ai tempi di elaborazione.
Questo fatto deve essere tenuto in considerazione se si utilizzano fun-
zionalita determinanti per i tempi di elaborazione.

Nell'aggiornamento delle unita di regolazione con una nuova versione
di firmware occorre controllare se i tempi di elaborazione sono ancora
soddisfacenti. Altrimenti occorre ottimizzare nuovamente la parametriz-
zazione dell’'azionamento oppure rinunciare all’aggiornamento!

Per poter sfruttare al meglio le versioni piu recenti di firmware in merito
ai tempi di elaborazione si consiglia I'utilizzo del’hardware piu recente.

4.3.5 Download automatico del firmware (dal SW 8.1)

Generalita

Presupposti

4-130

Con l'ausilio del tool di parametrizzazione e di messa in servizio
"SimoCom U”, & possibile eseguire un download automatico del firm-
ware.

Con lo stesso si possono scaricare sia il firmware attuale che versioni
precedenti (ad es. SW 7.2).

"SimoCom U” viene configurato per il rispettivo azionamento per mezzo
di file di registro.

Il download puo avvenire tramite il bus dati (ad es. PROFIBUS-DP)
oppure l'interfaccia seriale.

e Per il download tramite PROFIBUS-DP si deve parametrizzare cor-
rettamente I'indirizzo del nodo PROFIBUS per il rispettivo aziona-
mento.

¢ | file di registro devono essere editati per poterli adattare alla confi-
gurazione dell’'azionamento.

e E indispensabile aver installato "SimoCom U”, tuttavia I'applicazione
non puo funzionare durante la modifica o I'esecuzione dei file di re-
gistro.

© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) — Edizione 07/2007



04.05

4 Messa in servizio

Procedimento

4.3 Messa in servizio con SimoCom U

. Editare il file .reg ed eseguire le impostazioni (vedere la figura 4-2).

Nel caso si vogliano modificare solo il nome del file, il percorso o
l'indirizzo PROFIBUS, ¢ sufficiente eseguire le impostazioni con
SimoCom U senza l'ausilio del file di registro.

—> Con il menu di dialogo "Service” —>"Download automatico del
firmware” —> "Definizione del file” oppure
"Strumenti” —> "Impostazioni” —> "Comunicazione”

. Eseguire il file .reg nel caso le impostazioni non siano state eseguite

con SimoCom U.

—> L’editor dei registri di Windows richiede I'accettazione delle
impostazioni nei registri.

—> Confermare con "Enter”.

—> L’editor dei registri di Windows segnala I'avvenuta accettazione
delle impostazioni nei registri.

—> Confermare nuovamente questo messaggio con "Enter”.

Windows Registry Editor Version 5.00
[HKEY_CURRENT_USER\Software\Siemens\SimoCom U\V08.00.05

"FixedFirmwareFile”’= D:\\Firmware\\611u.ufw”\ A SimoCom U Version
"ShowBedWarnMsg”=dword:00000000
"WorkOnline”=dword:00000001

"PortType”=dword:00000004
"ProfibusAdresse”=dword:0000001 00000010 €& Tindirizzo PROFIBUS dell’azionamento, in
”Firstlnvocation”=dword:00000000 questo caso ad esempio corrisponde al n. 16 (esadecimale).

D:\\Firmware\\6 11u.ufw corrisponde al nome del
file ed al percorso del firmware da scaricare.

Fig. 4-2 Esempio di testo del file ".reg” per il collegamento tramite PROFIBUS-DP

3.

Andare Online con SimoCom U
—> Premere CTRL+H per caricare il firmware

—> SimoComU richiede se si vuole caricare il firmware
nell’azionamento.

—> Confermare con il tasto "Enter”
Una "finestra di visualizzazione” riporta la procedura di caricamento

—> Al termine della procedura di caricamento viene richiesto
un reset dell’azionamento.

——> Confermare con il tasto "Enter”

. Attendere finché I'azionamento € nuovamente online e verificare il

corretto funzionamento del sistema.

—> Chiudere a questo punto SimoCom U
(combinazione di tasti CTRL+ALT+Shift+F12).
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06.04

4.3 Messa in servizio con SimoCom U

4-132

Nota

Per poter aggiornare o degradare diversi azionamenti, per ognuno
di essi € necessario un file ”.reg” con I'appropriato indirizzo
PROFIBUS. Ripetere tutti i passi dall'inizio alla fine per ogni
azionamento per il quale si vuole caricare il relativo firmware.

Nel caso di download tramite interfaccia seriale deve essere
realizzato il relativo collegamento e la riga
"PortType”’=dword:00000004

deve essere modificata in

"PortType”’=dword:00000001,

—> vedere esempio di testo in figura 4-2.

L'informazione della riga "Indirizzo Profibus” viene ignorata.

Degradando I'azionamento ad una versione di firmware precedente,
occorre prestare attenzione che dopo il caricamento del firmware di
sistema e I'avviamento del modulo, puo essere necessaria una
nuova messa in servizio.
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01.99 4 Messa in servizio
4.4 Messa in servizio con 'unita di visualizzazione e comando
4.4 Messa in servizio con 'unita di visualizzazione e comando

* Collegare 'apparecchiatura

¢ Disinserire il mors. 663 (nessuna abilit.
impulsi)

* Verificare i collegamenti (vedere il cap. 2.3.1)

I
Inserire I'apparecchiatura (Rete ON)

Appare la visualizzazione lampeggiante

"E—...”? oppure
¢ inattiva la visualizzazione?

Eliminare la causa!
(vedere il capitolo 7)

Gia eseguita @
la messa
in servizio?
Appare
A1106") oppure
b1106")
ul display?
Appare
> _run’
nel display? Eseguire la configurazione hardware
Uso Visualiz. Descrizione
A1106 N. di codice parte di pot.2)
- Tasto P (+/-)3 Impostare il codice (vedere il cap. A.2)
no nﬁg/ha:erﬂzrses . Tasto P, + A1102 N. di codice del motore
in servizio? Tasto P (+/-)3 Impostare il codice (vedere il cap. A.3)
Fine Tasto P, + A1006 N. di codice del trasduttore
(funzc;ic::rl}gg;ento si Tasto P (+/-)3 Impostare il codice (vedere il cap. A.4)
Tasto P, + A0700 Modo operativo
Stato di caricamento iniziale Tasto P (+/-)3 Impostare il modo oper. (ved. c. 4.6)
* Eliminare il blocco scrittura (P0651 = 4) | | |TastoP.+  A0659 Caricamento inizialeS)
e Instaurare lo stato di caricamento Tasto P, +, P Esegwre;H caricamento iniziale
iniziale (P0659 = 0) Tasto P 3? e visut I_'>1)t A0659 0 b0659
® Awviare la scrittura nella FEPROM asto 1ene visualizzato °
(P0652 = 1) e aspettare fino alla fine
del processo di scrittura (P0652 = 0)
* Eseguire HW—POWER-ON-RESET o
POWER OFF — ON Configurati
entrambi gli
@ azionamenti?4
Avanti
no alla pagina seguente
1. Axxxx, bxxxx: Parametri dell’azionam. A, B| | Tasto + e — da premere contemporaneamente
= - (fino a b0659)
2. Impostare solo se non e disponibile ) )
lidentificazione automatica della parte di | | 12St0 — fino a b1106 nel display
potenza (vedere il capitolo 4.6) Y

3. Con questi tasti si varia il valore del parametro

4. Se I'azionamento B non viene utilizzato, b0700 = 0 (azionamento B inattivo) e b0659 = 0
—>1 (eseguire il caricamento iniziale)

5. Impostare I'indirizzo del nodo/partner PROFIBUS —> vedere il capitolo 5.7.2

Fig. 4-3 Messa in servizio con I'unita di visualizzazione e comando (parte 1 di 3)
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4 Messa in servizio 01.99

4.4 Messa in servizio con l'unita di visualizzazione e comando

dalla pagina precedente

Nel display Motore di fornitore terzo:
cé”_ __run”
(funzionamento ciclico) (vedi alla voce "Motore

sconosciuto (di fornitore
terzo) — Cosa & un”)

Si utilizza
un motore di fornitore

Avanti alla pagina
terzo?

seguente

Eliminare il blocco scrittura (P0651 = 4)

+

Adattare come desiderato i necessari parametri specifici
dell'impianto

(ad es. i morsetti d'ingresso/uscita, le sorveglianze,
I'ottimizzazione)

Variati i no

valori?

Memorizzare i parametri nella FEPROM

Awviare la scrittura nella FEPROM (P0652 = 1) e
aspettare fino a che il processo di scrittura non sia
concluso (P0652 = 0)

Fine
(funzionam. ciclico)

Fig. 4-4 Messa in servizio con I'unita di visualizzazione e comando (parte 2 di 3)
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01.99 4 Messa in servizio

4.4 Messa in servizio con 'unita di visualizzazione e comando

o dalla pagina precedente

Motore sincrono Motore asincrono

fornitore
terzo?

® Eliminare il blocco scrittura (P0651= 1.0.) o . .
* Impostare i dati del motore sconosciuto *  Eliminare il blocco scrittura (P0651=1.0.)

* Calcolare il motore di altro fornitore * Impostare i dati di potenza della targhetta
(impostare il P1082 a 1) (tipi)

si

Sono conosciuti i dati
del circuito
equivalente?

Impostare i dati del Impostare il codice del motore (P1102 = 99)
circuito equivalente Calcolare i dati del circuito equivalente
(impostare il P1081 a 1)

Calcolare il motore di fornitore terzo
(impostare il P1082 a 1)

* Eliminare il blocco scrittura (P0651 = 4)

* Awviare la scrittura nella FEPROM (P0652 = 1) e
aspettare fino a che il processo non sia concluso (P0652 = 0)

Fine
(funzionam. ciclico)

Fig. 4-5 Messa in servizio con I'unita di visualizzazione e comando (parte 3 di 3)

@] Nota per il lettore

Cos’e un motore di fornitore terzo?

Un motore che non possiede un numero di codice motore e pertanto
non ¢ elencato nell’appendice (vedere il capitolo A.3.1, A.3.4 e A.3.5),
viene identificato come motore di fornitore terzo.

Il motore puo essere fornito da Siemens oppure da un altro costruttore
di motori (fornitore terzo).

Per la messa in servizio di un motore di fornitore terzo sono necessari i
relativi parametri (vedere alla voce "Motore di fornitore terzo —
parametri per...”).
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4.5 Parametri d’attivazione delle funzioni e di diagnostica

4.5 Parametri d’attivazione delle funzioni e di diagnostica

Parametri per
attivazione delle
funzioni

Tabella 4-2  Parametri per I'attivazione delle funzioni

Parametro
N. Nome Min Standard Max Unita Attivo
0649 | Cancellare i parametri dell’'azionamento | 0 0 1 - PO
AeB
(dal SW 3.1)

... possono essere cancellati tutti i parametri (dati dell’'utente) nella FEPROM del modulo di me-
moria. Dopo la cancellazione si ristabilisce di nuovo lo stato presente al momento della fornitura
nell’'unita di regolazione.

0 Valore standard

1 Tutti i parametri devono essere cancellati (reimpostare lo stato presente alla fornitura)
Procedura per cancellare tutti i parametri:

* Disinserire I'abilitazione degli impulsi e alla regolazione (ad es. con i mors. 663, 65.A e 65.B)

* Eliminare il blocco alla scrittura (P0651 = 10gg,, solo con I'unita di visualizzazione e co-
mando

® Attivare la cancellazione di tutti i parametri nella FEPROM (P0649 = 1)
* Attivare la scrittura nella FEPROM (P0652 = 1)
* Eseguire HW-POWER-ON-RESET

Dopo 'avviamento nell’'unita si ristabilisce di nuovo lo stato presente al momento della forni-
tura.

0651 Protezione alla lettura/scrittura ‘ 0 ‘ 0 ‘ 10 ‘ Esa ‘ subito

In questo modo viene stabilito quali parametri sono leggibili (visibili) o scrivibili.

0 Sono leggibili i parametri per la messa in servizio standard (guida operativa)

1 Sono leggibili e scrivibili i parametri per la messa in servizio standard (guida opera-
tiva)

2 Tutti i parametri sono leggibili

4 Tutti i parametri sono leggibili e scrivibili
(eccezione: i parametri per i dati del motore non sono scrivibili)

8 | parametri per i dati del motore sono leggibili e scrivibili

10 Tutti i parametri (inclusi i dati del motore) sono leggibili e scrivibili

Nota:

La protezione alla lettura e alla scrittura & significativa solo per la parametrizzazione con I'unita
di visualizzazione e comando.

0652 | Memorizzazione nella FEPROM ‘ 0 ‘ 0 ‘ 1 ‘ — ‘ subito
In questo modo i valori dei parametri possono essere trasferiti dalla RAM nella FEPROM.
0—>1 | valori dei parametri in RAM sono memorizzati su FEPROM.

Alla fine del processo di memorizzazione, il parametro ritorna automaticamente a 0.
1 Il procedimento di salvataggio € in corso, non puo essere selezionato alcun altro pa-
rametro
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4 Messa in servizio

4.5 Parametri d’attivazione delle funzioni e di diagnostica

Tabella 4-2  Parametri per I'attivazione delle funzioni, continuazione

Parametro
N. Nome Min Standard Max Unita Attivo
0659 | Caricamento iniziale 0 0 4 - PO

... Si pud commutare tra lo stato di caricamento originario e quello normale.

0 Stato di caricamento originario
Sequenza:
Eliminare il blocco alla scrittura (P0651 = 4), stabilire lo stato di caricamento iniziale
(P0659 = 0), eseguire la scrittura nella FEPROM (P0652 = 1), eseguire HW—
POWER-ON-RESET
Nello stato di caricamento iniziale (prima messa in servizio) possono essere scelti e
modificati solo i seguenti parametri:
—P1106 (numero di codice della parte di potenza), solo se non & stato identificato,
automaticamente
—P1102 (numero di codice del motore)
—P1006 (numero di codice del trasduttore)
—P0700 (modo operativo)
— P0918 (indirizzo del nodo di PROFIBUS)
— P0659 (caricamento iniziale), eseguire il caricamento iniziale

0—1 Eseguire il caricamento iniziale
Tutti i parametri non indicati in precedenza, vengono impostati con i valori standard o
con I'esecuzione interna della funzione "Calcolare i dati di regolazione”.

1 Stato normale
Sono stati caricati i valori standard. Il codice del motore e della parte di potenza sono
protetti in scrittura. Puo essere nuovamente ristabilito lo stato di caricamento iniziale
(con P0659 = 0).

2,3,4 Interno, per Siemens

1080 | Calcolare i dati di regolazione ‘ 0 ‘ 0 ‘ 1 ‘ - ‘ subito

Con questa funzione, dai parametri del motore e da alcuni altri parametri, vengono calcolate le
impostazioni adatte per i parametri di regolazione.

0 —1 Vengono calcolati i dati del regolatore, la funzione ¢ attiva
0 Funzione inattiva o conclusa senza errori
Nota:

® Suggerimento: eseguire questa funzione con SimoCom U perché in questo modo il parame-
tro calcolato viene visualizzato e solo dopo la conferma viene accettato e sovrascritto.

¢ Alla fine del calcolo, il parametro viene reimpostato automaticamente a 0 o viene impostato
con una codifica d’errore.

* In caso d’errore, vuol dire che non & stato possibile impostare in modo ottimale i parametri
per la regolazione della corrente, del flusso e della velocita. Sono stati inseriti i valori stan-
dard. Dopo I'eliminazione della causa dell’errore, si pud nuovamente riavviare la funzione.

Codifica dell’errore:

—15 Reattanza del campo magnetico (P1141) =0

-16 Reattanza di dispersione (P1139/P1140) = 0

—17 Frequenza nominale del motore (P1134) = 0

-18 Resistenza rotorica (P1138) = 0

—19 Momento d’inerzia del motore (P1117) =0

-21 Velocita intervento deflussaggio del campo (P1142) = 0

22 Corrente del motore da fermo (P1118) =0

-23 Il rapporto tra corrente massima motore (P1104) e corrente del motore da fermo

(P1118) & piu grande del valore massimo per il limite di coppia (P1230) e per il limite
di potenza (P1235)

—24 Il rapporto tra la frequenza nominale del motore (P1134) e il numero di giri nominale
del motore (P1400) non € ammesso (numero di coppie polari)
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4.5 Parametri d’attivazione delle funzioni e di diagnostica

Tabella 4-2  Parametri per I'attivazione delle funzioni, continuazione

Parametro

Nome Min Standard Max Unita Attivo

1081

Calcolare i dati del circuito equivalente 0 0 1 - subito
(ARM)

1 Vengono calcolati i dati del circuito equivalente, la funzione é attiva
0 Inattiva o conclusa senza errori

Procedura con il motore di fornitore terzo:

* In caso di prima messa in servizio selezionare "Motore di fornitore terzo” (vedere il capitolo
A.3)

* |mpostare tutti i dati di targa

® Con P1081 = 1 far calcolare i dati del circuito equivalente

* Conil P1082 = 1 si puo eseguire il calcolo del motore di fornitore terzo

Nota:

¢ Alla fine del calcolo, il parametro viene reimpostato automaticamente a 0 o viene impostato
con una codifica d’errore.

* In caso d’errore i dati del circuito equivalente non vengono modificati (eccezione: codifica
—56).
Dopo I'eliminazione della causa dell’errore, si pud nuovamente riavviare la funzione.
Codifica dell’errore:

—51 Coppia nominale del motore (P1130) =0

—52 Tensione nominale del motore (P1132) =0

-53 Corrente nominale del motore (P1103) = 0

—54 Cos ¢ (P1129 = 0 oppure > 0.996)

—55 Il rapporto tra frequenza nominale del motore (P1134) e giri nominali del motore
(P1400) non e consentito (numero di coppie polari)

-56 Attenzione: n. di giri iniziale del deflussaggio del campo (P1142) < Giri nominali del

motore (P1400)

—57 La funzione & consentita solo per motori di fornitori terzi (P1102 = 99)

1082

Calcolare il motore di fornitore terzo ‘ 0 ‘ 0 ‘ 1 ‘ - ‘ subito

... viene avviata la funzione "Calcolare motore di fornitore terzo”. Vengono preimpostati i parame-
tri P1105 (solo SRM), P1147, P1241, P1401, viene eseguita la funzione "Calcolare dati di regola-
zione” ed impostato il relativo codice motore di fornitore terzo in P1102.

Registrando in P1102 il codice del motore di fornitore terzo, al successivo POWER ON i dati
motore eventualmente modificati non vengono pil sovrascritti dai dati motore della lista (codice
del motore precedente).

0 Inattiva

1 Calcolare il motore di fornitore terzo

Procedura:

Sono noti tutti i dati del circuito equivalente?

®* seno: | dati del circuito equivalente si possono calcolare con il P1081 ed
impostare con il P1082 = 1

* sesi: Inserire tutti i dati del circuito equivalente e impostare P1082 = 1

Nota:

Alla fine del calcolo, il parametro viene reimpostato automaticamente a 0 oppure viene descritto

con una codifica d’errore (vedere alla funzione "Calcolare i dati di regolazione”, P1080).

1083

Scelta della funzione di ottimizzazione 1 1 4 — subito
dei dati del motore (ARM)

... indica il numero di funzione per I'ottimizzazione dei dati del motore.

Determinare I'induttanza di dispersione e la resistenza rotorica

Determinare la corrente rotorica a vuoto e la reattanza del campo principale
Determinare la velocita di deflussaggio del campo

Determinare il momento d’inerzia

AW N =

4-138
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4.5 Parametri d’attivazione delle funzioni e di diagnostica

Tabella 4-2  Parametri per I'attivazione delle funzioni, continuazione

Parametro
N. Nome Min Standard Max Unita Attivo

1084 | Awvviare I'ottimizzazione dei dati del mo- | 0 0 1 — subito
tore (ARM)

... avvia la funzione "Ottimizzazione dei dati del motore” che e impostata nel P1083.
0 Inattiva o conclusa senza errori

1 Avviare I'ottimizzazione dei dati del motore

Avvertenza:

Alla fine il parametro viene reimpostato automaticamente a 0 oppure viene descritto con una
codifica d’errore.

Codifica dell’errore:

-2 necessaria frequenza impulsi (P1100) di 4 kHz opp. 8 kHz

-3 manca abilitazione regolatore/impulsi

—4 riferimento del n. di giri <> 0

-5 & attualmente attiva la commutazione del motore

—6 errore nella definizione dellinduttivita di dispersione (risultato < 0)

-7 e attivo il funzionamento V/f

-8 e stato selezionato un motore errato tramite la commutazione motore

-9 il n. di giri massimo parametrizzato & troppo basso per la misurazione

-1 la velocita di commutazione comandata/regolata & troppo elevata (P1466)
-12 incremento di velocita troppo piccolo (P1466 opp. P1160 troppo grande)
-13 manca l'abilitazione del generatore di rampa

-14 & stato selezionato il funzionamento comandato su coppia

-15 ottimizzazione dati motore non ammessa per i motori della lista (dal SW 3.3)
—16 una corrente troppo elevata ha portato alla limitazione tramite il modello della

parte di potenza i2t

Parametri di | parametri per la diagnostica sono parametri di visualizzazione, cioé
diagnostica essi possono essere solo letti.

Per la diagnostica sono disponibili i seguenti parametri:

Tabella 4-3  Parametri di diagnostica

Parametro
N. Nome Min Standard Max Unita Attivo

0599 | Blocco di dati del motore attivo (dal SW | — - - Esa RO
2.4)

... Visualizza se € abilitata la commutazione del motore o quale blocco di dati motore € attivo.

0 Commutazione del motore bloccata (P1013 = 0)
1 Blocco dati del motore 1 (P1xxx) attivo

2 Blocco dati del motore 2 (P2xxx) attivo

3 Blocco dati del motore 3 (P3xxx) attivo

4 Blocco dati del motore 4 (P4xxx) attivo

Nota:

La commutazione del motore & descritta nel capitolo 6.11.
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4.5 Parametri d’attivazione delle funzioni e di diagnostica
Tabella 4-3  Parametri di diagnostica, continuazione
Parametro
N. Nome Min Standard Max Unita Attivo
0600 | Visualizzazione di funzionamento - - - Esa RO

Tipo di motore

... visualizza I'attuale stato operativo dell’apparecchiatura.

R
T2 Ll

Motore sincrono,
standard

Motore asincrono, I~
standard

i | generatore di rampa |

Stato operativo _| Manca l'abilitazione regolatore| |

o |_ (mors. 64 0 65.x)
| Lazionamento non = o ) .
& abilitato _! Manca l'abilitazione impulsi I~

_| specif. del modulo (mors. 633) '—

Funzionamento | Manca l'abilitazione centrale '—

| regolato in velocita I_

Blocco di parametri0 ... 7

Sorgente parametrizzata
del riferimento di velocita

F: riferimento fisso

A: analogico

'ordine di movimento

La ricerca del punto di

|_| O: digitale
__| Motore asincrono if
| | senza trasduttore, n-ri .
—, comandato , - modo operativo
Motore asincrono stato dell’apparecchiatura pos
|_| senza trasduttore, Presenti tutte le abilitazioni, | | Ilbloccodi  Accoppiamento
- rl\ﬁg%?etosincrono | funzionamento motorico |__| movimento permanente
|_ funzionamento con Presenti tutte le abilitazioni, | ?—\tltri]vg(r)(;SI?ordine
deflussaggio  del | | funzionamento generatorico | i
| _ R di movimento (fronte)
campo || Manca labilitazione -
|__| Motore sincrono, ] del valore di —' Arresto
lineare _| riferiment,o (§TW_1.6) l_ intermedio
Manca l'abilitazione del _| Rifiutare

riferimento sta procedendo
Il punto di riferimento non
e stato ancora raggiunto

. | (mors. 63 0 48) . — Funzionamento
Funzionamento con I~ 0 & presente una anomalia || a seguire
il comando della ~| E presente il blocco | Marci
| coppa Z  allinserzione | varcas
| Funzionamento || Manca I'abilitazione — ! impulsi 1/2
I i || delfinvertitore (STW1.3) |_: Loverride & zero
Posizionamento | Manca ON/OFF 1 |:|

|
Il punto & illuminato | — (STW1.0)

--> PROFIBUS

i ||
® ha il comando ) 17| Manca la condizione di funz./
Il punto lampeggia —

) lam OFF 3 (STW1.2) o non é stato
--> attivo il | tichiesto alcun comando
funzionamento a (STW1.10)

ciclo sincrono Scelto 'azionamento inattivo
o l'asse in parcheggio

Il punto & illuminato

--> attendere

® il cambio blocco

esterno

Posizionamento su riscontro
Manca la condizione di — ! fisso
funz./OFF 2 (STW1.1) | MDI attivo

Il punto & illuminato --> aspettare il fronte del segnale
"Avviene la commutazione del motore” (STW2.11)

Morsetti d’uscita liberamente parametrizzabili (occupazione standard con n-rif)

03.x: Preallarme temperatura motore

— — — O1.x: Avviamento concluso
T ®—— (00.x: Pronto al funzionamento opp. nessuna anomalia
02.x: | Nreal | < Nmin
© Siemens AG 2007 All Rights Reserved
4-140 SIMODRIVE 611 universal Manuale di guida alle funzioni (FBU) - Edizione 07/2007




05.00 4 Messa in servizio
4.5 Parametri d’attivazione delle funzioni e di diagnostica
Ulteriori parametri Per la diagnostica sono disponibili i seguenti ulteriori parametri:

per la diagnostica

(vedere il cap. A.1) P0653

* P0654
e P0655
* P0656
* P0657
* P0658
* P0678
* P0698
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4.6 Parametri per I'hardware, per i modi operativi e per i tempi ciclo

4.6 Parametri per ’hardware, per i modi operativi e per i
tempi ciclo

Parametri L'azionamento deve riconoscere I'hardware utilizzato (motore, modulo
per di potenza e trasduttore) in modo da potersi comportare adeguata-
’hardware mente. L’hardware puo essere impostato solo nello stato di carica-

mento iniziale dell’azionamento.
¢ [Indicazione dell’hardware con l'unita di visualizzazione e comando

Per I'indicazione del motore, della parte di potenza e del trasduttore
utilizzati, si deve ricavare, sulla base del numero d’ordinazione
(MLFB), il relativo codice dalla tabella e impostarlo nel parametro.

¢ Dati sul’hardware con SimoCom U

Qui il motore, il modulo di potenza e il trasduttore utilizzati vengono
selezionati da una lista tramite il loro numero d’ordinazione (MLFB).
Il codice corrispondente viene quindi inserito automaticamente.

ii Cautela
Un danneggiamento della parte di potenza puo essere causato da:
¢ codice della parte di potenza o del motore sbagliato
e dati del motore errati

¢ frequenza di commutazione dell’invertitore troppo elevata o
guadagno del regolatore di corrente troppo elevato

Calcolare i dati del Procedura per la prima messa in servizio di un motore di fornitore terzo
circuito equivalente, (vedere anche il capitolo 3.2.1):
calcolare il motore di

) ¢ Selezionare "Motore di fornitore terzo”, ad es. motore sincrono o
fornitore terzo

asincrono

* Impostare tutti i dati di targa e, nel caso siano conosciuti, tutti i dati
del circuito equivalente. | dati del circuito equivalente si possono
anche calcolare con il parametro P1081.

e Settare il parametro P1082 "Calcolare motore di fornitore terzo”.
Questo determina internamente il calcolo dei dati di regolazione e la
memorizzazione dei numeri di codice corrispondenti al tipo di mo-

tore.
Identificazione Con l'unita di regolazione "SIMODRIVE 611 universal” & realizzata un'i-
automatica della dentificazione automatica della parte di potenza, cioe le parti di po-
parte di potenza tenza, con questa funzione, vengono identificate automaticamente

dall’'unita di regolazione.
Quali parti di potenza hanno un’identificazione automatica?

L'identificazione automatica della parte di potenza € disponibile solo per
le parti di potenza a partire da una determinata versione di hardware
(vedi il numero di ordinazione, MLFB).
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e dal

Parte di potenza (MLFB)
o 6SN1120-00000-0000

6SN1120-00000-00od

Identificazione automatica?

nessuna identificazione automatica

identificazione automatica

0O: spazio per il numero di ordinazione

Dopo una prima messa in servizio, nel parametro P1106 (numero di
codice della parte di potenza), c’e un valore che corrisponde alla parte
di potenza presente.

Ad ogni avviamento dell’'unita di regolazione viene eseguita un’identifi-
cazione automatica della parte di potenza. Contemporaneamente, il
valore nel P1106 viene confrontato con il valore della parte di potenza

identificata nel P1110.

In caso di discordanza, si presenta un errore e viene segnalata un’ano-
malia corrispondente.

Tabella 4-4  Parametri per 'hardware
Parametro
N. Nome Min Standard Max Unita Attivo
1102 | Numero di codice del motore 0 0 FFFF — PO

Il numero di codice del motore definisce il motore collegato.

Nota:

¢ |l codice del motore presente si trova nelle seguenti liste:
— per i motori sincroni rotanti (SRM)

— per i motori sincroni a magneti permanenti con il deflussaggio del campo
—> vedere il capitolo A.3.2

(motori 1FE1, mandrini PE, dal SW 3.1)

— per i motori sincroni lineari (SLM)
— per i motori asincroni (ARM)

—> vedere capitolo A.3.1

—> vedere capitolo A.3.4
—> vedere capitolo A.3.5

* | dati del motore vengono impostati con la prima messa in servizio e con ogni POWER ON,
in funzione del codice del motore immesso (eccezione: motore di fornitore terzo).

* Con un motore di fornitore terzo i parametri devono essere introdotti manualmente (vedere il
capitolo A.3).

1106 | Codice della parte di potenza 0 0 FFFF - PO
Il numero di codice della parte di potenza definisce il modulo di potenza utilizzato.
Nota:
* |l codice per una parte di potenza pud essere desunto da una lista (vedere il capitolo A.2).
* Per la parte di potenza con l'identificazione automatica non & necessaria nessuna scelta.
1006 | Numero di codice del trasdut- 0 0 65 535 — PO
tore IM

Il numero di codice del trasduttore descrive il trasduttore collegato.
Nota:
* Il numero di codice del trasduttore puo essere desunto da una lista (vedere il capitolo A.4).

* | dati del trasduttore vengono impostati con la prima messa in servizio e con ogni POWER
ON, in funzione del codice del trasduttore impostato (eccezione: trasduttore di fornitore
terzo).

* Nel caso di trasduttori sconosciuti i parametri devono essere introdotti manualmente (vedere
il capitolo A.4).
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4.6 Parametri per I'hardware, per i modi operativi e per i tempi ciclo

Parametri Il modo operativo del "SIMODRIVE 611 universal” viene impostata con

per

il modo operativo

il P0O700 (modo operativo).

La commutazione del modo operativo non € possibile in uno stato gia
attivato perché il parametro diventa efficace solo dopo POWER ON.

Tabella 4-5 Parametri per il modo operativo

Parametro
N. Nome Min Standard Max Unita Attivo
0700 | Modo operativo 0 1 3 - PO
=0 Azionamento inattivo (solo azionamento B)
Un modulo biasse puo essere cosi utilizzato come monoasse.
Non deve comunicare via PROFIBUS con 'azionamento B inattivo?
Se si occorre disattivare la comunicazione con P0875 = 0.
=1 Riferimento del n. di giri/coppia (vedere il capitolo 6.1)
In questo modo operativo I'azionamento pud essere comandato nelle seguenti condi-
zioni operative:
— funzionamento regolato in velocita (funzionamento ni)
— funzionamento comandato sulla coppia (funzionamento M)
— riduzione di coppia (Myig)
=2 Riferimento posizione esterno (dal SW 3.3)
Dal SW 4.1 non piu disponibile. Selezionare il modo operativo "Posizionamento”
=3 Posizionare (dal SW 2.1, vedere il capitolo 6.2)
In questo modo operativo si possono selezionare ed eseguire blocchi di movimento.
Ciascun blocco di movimento e programmabile liberamente e contiene, oltre al nu-
mero del blocco, anche altre indicazioni come ad es. posizione di arrivo, accelera-
zione, velocita, comando e passaggio al blocco successivo.
Nota:
* L’azionamento pud funzionare nella modo operativo "Riferimento del n. di giri/di coppia” e
"Posizionamento” con i morsetti, con il PROFIBUS—DP oppure in modo misto (vedere il capi-
tolo 5.4).
® per il funzionamento con PROFIBUS-DP:
Modo operativo Panoramica dei dati di processo
— Riferimento del n. di giri/di coppia vedere il capitolo 5.6.1
— Posizionamento (dal SW 2.1) vedere il capitolo 5.6.1
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per i
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4.6 Parametri per 'hardware, per i modi operativi e per i tempi ciclo

| tempi di ciclo (tempo di ciclo del regolatore di corrente, del n. di giri, di
posizione e dell'interpolatore) con il "SIMODRIVE 611 universal’ sono
impostati come standard e, di norma, non devono essere variati.

Tuttavia, con la diminuzione dei tempi ciclo (tempo ciclo del regolatore
di corrente e del n. di giri), pud essere aumentata ulteriormente la dina-
mica del regolatore del n. di giri.

Nota

Utilizzare di norma le impostazioni standard dei tempi di ciclo.

Se si modificano i tempi di ciclo, & consigliabile rieseguire la funzione
"Calcolare i dati di regolazione” (P1080 = 1).

Tabella 4-6  Parametri per i tempi di ciclo
Parametro
N. Nome Min Standard Max Unita Attivo

1000 | Tempo ciclo del regolatore di 2 4 4 31.25 us PO
corrente

1001 | Clock del regolatore del n. di giri | 2 4 16 31.25 us PO

1009 Tgmpo ciclo del regolatore posi- | 32 32 128 31.25 us PO
zione

1010 | Tempo ciclo dell’interpolatore 64 128 640 31.25 us PO

| tempi ciclo sono derivati dal clock HW base (31,25 us).

In caso di modifica dei tempi ciclo si devono osservare i dati riportati nella seguente tabella e le

relative condizioni.

Ciclo reg. Ciclo reg. Ciclo reg. Ciclo reg. Tempi di

di corrente | n. di giri di posizione | interpolatore ciclo

P1000 P1001 P1009 P1010 Valori

4 (125us) |4 (125us) [32 (1 ms) 128 (4 ms) Standard

2625us) |2(©625us) [1ms 4ms valori possibili

4 (125 us) | 4 (125 us) (vedere anche
8 (250 us) 4 ms 20 ms condizioni al contorno)
12 (500 us) consiglio: 31.25 us * 32 =1ms

Condizioni:

* | tempi di ciclo per entrambi gli assi attivi su una unita di regolazione devono essere impo-

stati allo stesso valore.

* Tempo ciclo reg.corr.:

* Tempo ciclo reg. n. giri:

* Tempo ciclo reg. pos.:
* Tempo ciclo dellinterp.:

con 2 assi attivi e posizionamento non € ammesso 62,5 us
Dal SW 8.3: con l'unita di regolazione
"SIMODRIVE universal HRS” € ammesso 62,5 us

con 2 assi attivi e posizionamento

posizione

tempo ciclo del regolatore del n. di giri =tempi ciclo del regolatore
di corrente con 2 assi attivi non € ammesso 62,5 us

deve essere un multiplo intero del clock del regolatore di velocita
deve essere un numero pieno, multiplo del clock del regolatore di
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4.7 Funzionamento con motore asincrono

4.7 Funzionamento con motore asincrono

4.71 Descrizione

Funzionamento La funzione AM consente il funzionamento senza trasduttore (funziona-
AM mento AM) o un funzionamento misto (funzionamento senza/con tras-
duttore), P1465 = 0.

Il funzionamento asincrono con I'azionamento "SIMODRIVE 611 uni-
versal” serve per la regolazione del n. di giri a 4 quadranti dei motori

asincroni senza il trasduttore di velocita o senza il trasduttore di posi-
zione del rotore.

Il funzionamento AM consente un comportamento dinamico piu bril-
lante del regolatore e la sicurezza contro la coppia di rovesciamento
rispetto ai tradizionali invertitori di frequenza con il comando a caratteri-
stica tensione — frequenza. In confronto agli azionamenti con trasduttori
della posizione del rotore la precisione della velocita € leggermente ri-
dotta e si devono pertanto accettare, a basso regine di velocita, una
riduzione della dinamica e della precisione di rotazione.

Tipici utilizzi L'utilizzo del funzionamento AM & presente ad es. nel settore dei motori
speciali ad elevato numero di giri, nelle rettifiche e negli azionamenti
per presse e punzonatrici.

Funzionamento HSA:

Il funzionamento HSA con trasduttore serve per elevata precisione
della velocita, dinamica e posizionamento, P1465 > Npax.

Utilizzo: mandrini, posizionamento mandrini

Regolazione Poiché la dinamica nel funzionamento AM & inferiore rispetto al funzio-
namento mandrino con il trasduttore di velocita, € stato implementato
un precomando di velocita—coppia—frequenza per migliorare il compor-
tamento dinamico.

Questo precomando ¢ attivo solo nel funzionamento AM. Questo sis-
tema precomanda, con la conoscenza della coppia dell’azionamento,
considerando le esistenti limitazioni di coppia/corrente, come pure il
carico (motore — P1117 + carico — P1123:8 (dal SW 2.4)), la coppia ne-
cessaria per una modifica desiderata della velocita, ottimizzata nel
tempo.

In questo modo si impedisce, con I'esatta parametrizzazione, una so-
vraelongazione nella rotazione e si aumenta la dinamica stessa.

Per il precomando della coppia si pud parametrizzare un tempo di livel-
lamento con P1459.

Il regolatore del n. di giri a causa della dinamica limitata viene parame-
trizzato per il funzionamento AM, con P1451 e P1453.

Nel campo delle basse velocita, con il funzionamento AM classico, non
si possono piu calcolare la velocita reale, I'orientamento e il flusso
reale, a causa della imprecisione dei valori di misura e della sensibilita
dei parametri del procedimento. Percid si commuta su un comando
corrente/frequenza.

La soglia di commutazione viene parametrizzata con P1466 realiz-
zando un’isteresi del 5 %.

Per poter avere anche nel campo comandato un’elevata coppia di ca-
rico, si pud aumentare la corrente del motore con P1458.
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Comportamento
dopo

la cancellazione
degli impulsi

Funzionamento
MANDRINO (HSA)/
ASINCRONO (AM)

4.7 Funzionamento con motore asincrono

Nota

Il valore nel DM 1458 deve essere considerato per il dimensionamento
della parte di potenza, in particolare in quei casi in cui lo stato
operativo comandato dura piu a lungo. Anche con velocita minori e
coppie ridotte viene impiegata la corrente massima definita con il DM
1458; cid pud comportare danni a lungo termine oppure la distruzione
di una parte di potenza con dimensionamento troppo debole.

Con la cancellazione degli impulsi e il funzionamento AM puro, I'inverti-
tore non ha piu nessuna informazione sull’attuale velocita reale del mo-
tore.

Se viene attivata successivamente I'abilitazione impulsi, deve essere
dapprima ricercato il valore reale del numero di giri.

Con il P1012.7 si pu0 parametrizzare se la ricerca deve iniziare con il
numero di giri di riferimento oppure con la velocita = 0.

P1012.7 =0 La ricerca inizia con il n. di giri di rifer.
=1 La ricerca inizia con la velocita = 0

Con il motore fermo e il P1012.7 = 0 si dovrebbe evitare di applicare un
elevato riferimento, prima che sia stata data I'abilitazione impulsi.

Avvertenza

Con la cancellazione degli impulsi di comando per il motore (mors.
663, mors. 63 oppure togliendola internamente con i guasti), non &
disponibile nessuna informazione sulla velocita del motore. Il valore
attuale del numero di giri calcolato viene quindi impostato a 0. Percio
tutti i segnali del valore reale del numero di giri, le segnalazioni del
valore reale del numero di giri e i segnali di uscita (| Nreal | < Nmin,
generatore di rampa, | Negl | < Ny, Nrif = Nrear) NON hanno pit alcun
significato.

La funzione HSA/AM consente una commutazione del regolatore dalla
regolazione HSA a AM per velocita dipendenti dal numero di giri nel
funzionamento. Parametro P1465 > 0, < Npax-

La commutazione avviene automaticamente in base allimpostazione
della soglia di velocita in P1465.

Una commutazione esterna, ad es. tramite ingresso digitale, non & pos-
sibile.
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LED di
funzionamento

Bobina di
induttanza in serie

4-148

Funzionamento
AM comandato AM regolato ASINCRONO

(AM) classico:
P1465 P1466 Nmax P1465 =0

Funzionamento
HSA MANDRINO
(HSA) classico:

P1465 P1465 > Nmax

Nmax

Funzionamento
HSA AM misto:

0 < P1465 < npax

P1465 Nmax

HSA —> ARM con valutazione dei segnali del trasduttore
AM —> ARM senza valutazione dei segnali del trasduttore

Fig. 4-6  Settori di funzionamento MANDRINO/ASINCRONO

Nota

Nel funzionamento AM classico, & possibile un funzionamento senza
trasduttore. Poiché in questo caso generalmente non € nemmeno
collegato il rilevamento della temperatura, si deve scegliere nel P1608
una temperatura fissa.

Con la scelta del funzionamento AM, sono ammissibili solo le
frequenze di commutazione dell’invertitore (P1100) di 4 oppure 8 kHz.

Bibliografia: /PJU/ SIMODRIVE 611,
Manuale di progettazione dei convertitori
Capitolo "Parte di potenza”

L'attuale stato operativo dell’azionamento viene visualizzato nel PO600
(visualizzazione di funzionamento) (vedere il capitolo 4.5).

Se si utilizzano motori speciali ad elevata velocita oppure motori asin-
croni con bassa dispersione, pud essere necessaria I'inserzione di una
induttanza di armatura, per stabilizzare il funzionamento del regolatore
di corrente.

Il valore dell’induttanza nel modello di corrente viene inserito nel P1119.
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4.7 Funzionamento con motore asincrono

4.7.2 Messa in servizio dei motori asincroni (ARM) senza trasduttore

/N

Ottimizzazione dei
dati del motore

Presupposti per la
messa in servizio

Pericolo

Le funzioni di EMERGENZA devono essere sempre funzionanti
durante la messa in servizio. Si devono osservare le prescrizioni di
sicurezza del settore per escludere pericoli per le persone e per la
macchina.

Durante l'ottimizzazione dei dati del motore, 'azionamento causa
movimenti del motore e di conseguenza della meccanica, che pud
muoversi molto rapidamente, fino alla velocita massima del motore.

Con l'ottimizzazione dei dati del motore viene supportato I'accoppia-
mento di motori asincroni di fornitore terzo all’azionamento
"SIMODRIVE 611 universal”.

Chi esegue la messa in servizio conosce spesso solo i dati di targa del
motore (dati del costruttore in conformita a DIN VDE 0530, parte 1).

Con la funzione "Calcolare i dati del circuito equivalente” vengono cal-
colati gli ulteriori dati del motore partendo dai dati di targa dello stesso.
Il risultato del calcolo costituisce comunqgue solo una stima grossolana.
Per migliorare il risultato si utilizza I'ottimizzazione dei dati del motore.

Nell ottimizzazione dei dati del motore, vengono forniti al motore mo-
delli per il riferimento di tensione, di corrente e del n. di giri e, dalla re-
azione del motore, si ricavano i dati del circuito equivalente.

Per la messa in servizio sono necessari i seguenti presupposti:

* E necessaria I'abilitazione degli impulsi, del regolatore e del genera-
tore di rampa

¢ L'ottimizzazione dei dati del motore € possibile nel funzionamento
mandrino (HSA) e asincrono (AM).

¢ Nel funzionamento mandrino si puo rinunciare alla determinazione
del momento d’inerzia.

Nota

A causa dell’ampia varieta di motori disponibili sul mercato, non e
possibile garantire I'efficacia dell’ottimizzazione dei dati del motore per
tutti i tipi di motore. Cio vale in particolare per i motori a bassa
potenza.

In questo caso, oltre ad utilizzare i dati della targhetta del motore, &
possibile tentare di eseguire solo le fasi 1...4 dell’'ottimizzazione dei
dati del motore (capitolo 4.7.3) che possono essere eseguite senza
problemi. Se la fase 2 dovesse causare dei problemi, utilizzare solo i
dati della targhetta del motore. Inoltre, € possibile tentare di aumentare
'amplificazione del flusso (P1150) dopo aver eseguito I'ottimizzazione
dei dati del motore. Se tutti questi tentativi non danno alcun risultato, il
motore purtroppo non puo funzionare con SIMODRIVE 611!
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4.7 Funzionamento con motore asincrono

Messa in servizio
di motori asincroni
senza trasduttore

( AWIO )

Appare la
visualizzazione lampeggiante "E-...”
— Collegare 'apparecchiatura oppure
— Controllare i collegamenti il display & inattivo?
¢ Eliminare la causal!
Inserire 'apparecchiatura (vedere il capitolo 7.3)
(Rete ON)
Gia eseguita no ¢
la messa in
servizio? ¢
Appare
A1106 oppure
b1106
nel display?
Appare no % si
” run” : :
nel display? Eseguire la configurazione dell’hard-

ware (lista dei parametri ved. cap A.1)

— Impostare il numero di codice della
parte di potenza®) (P1106)

— Impostare il numero di codice del
motore (P1102 = 99)

— Impostare il numero di codice del
trasd. (P1006 = 98, nessun trasd.)

— Stabilire il modo operativo (P0700)

— Esegquire il caricamento iniziale
(impostare a 1 P0659)

'

Appare il messaggio di errore "E—x683".

— Eliminare il blocco scrittura (P0651 = 4) Passare dalla modalita di allarme al

- g’g.r |cam|ento |.;1t|2|ale, '|Tnp;?§f:a§%?ﬂo(ggggg 9 modo operativo con il tasto — (ripetere pil

— Attivare la scrittura nella =1)e s : .
attendere fino alla conclusione del processo di volte, poiche, dopo 1 minuto, si passa

Richiesta una
nuova messa
in servizio?

Fine
(funzionam. ciclico)

Stato di caricamento iniziale

scrittura (P0652 = 0) automaticamente alla modalita d’allarme).
— Eseguire HW—POWER-ON-RESET
opp. POWER OFF — ON ¢

@

Avanti alla pagina
seguente

1) solo se non &
identificato
automaticamente

Fig. 4-7 Messa in servizio dei motori asincroni senza trasduttore (parte 1)
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P1119: Induttanza dell’avvolgimento
primario
Eliminare il blocco scrittura (P0651 = 8)| P1129: Fattore di potenza cos ¢

T P1130: Potenza nominale del motore
Impostare i dati di targa P1132: Tensione nominale del motore
P1134: Frequenza nominale del
motore
P1146: Velocita max. del motore
P1400: Numero di giri nominale del
no  motore

dalla pagina precedente @ P1103: Corrente nominale del motore

Dati del
circuito equivalente
conosciuti?

si

Impostare i dati del circuito

equivalente
P1117: Momento d’inerzia del motore Cfalcc.;lare ! (.jatll detl
P1135: Tensione rotorica del mot. a vuoto CIg'CUI 0 (Eq1uwa ente
P1136: Corrente rotorica del mot. a vuoto ( 1081 = )

P1137: Resistenza statorica a freddo
P1138: Resistenza rotorica a freddo
P1139: Reattanza di dispersione statorica Y
P1140: Reattanza di dispersione rotorica
P1141: Reattanza del campo principale
P1142: N. di giri iniziale del deflussaggio del campo

ecessaria
I'ottimizzazione
dei dati del
motore?

no

si

Calcolare il motore di fornitore terzo
(P1082 = 1)

Memorizzare nella FEPROM (P0652 = 1)
Eseguire il POWER ON-RESET

[
Eseguire I'ottimizzazione dei dati del
motore, fasi da 1 fino a 4 (vedere il
capitolo 4.7.3)

Calcolare il motore di fornitore terzo
(P1082 = 1)

Memorizzare nella FEPROM (P0652 = 1)
Eseguire il POWER ON-RESET

Avanti alla pagina
seguente

Fig. 4-8 Messa in servizio dei motori asincroni senza trasduttore (parte 2)
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4 Messa in servizio

04.99

4.7 Funzionamento con motore asincrono

dalla pagina precedente

Verificare i s

P1401:8
P0610/0615
P0618

P1451:8/1453:8 Guadagno P del regolatore del n. di giri asinc./tempo d’integrazione

P1256:8/1257:8 Generatore di rampa tempo d’accelerazione/frenatura

P1147
P1123:8

P1417:8
P1418:8
P1426:8
P1427
P1428
P1429

P1230:8
P1235:8

P1458
P1459
P1465
P1466

P0660 — 0663  Funzione morsetti d’ingresso 10.x/11.x/12.x/13.x
P0680 — 0683  Funzione di segnalazione morsetti d’'uscita 00.x/01.x/02.x/03.x

eguenti parametri ed eventualmente variarli:

Velocita per la max. velocita utilizzata del motore
Correzione della deriva e dell'offset mors. 56.x/14.x/mors. 24.x/20.x
Tensione di normazione del riferimento del n. di giri

Limitazione del numero di giri
Momento d’inerzia del carico (dal SW 2.4)

nx per segnalazione "nreal < nx”

nmin per segnalazione "nreal < nmin”

Intervallo di tolleranza per segnalazione “nrif = nreal”
Tempo di ritardo segnalazione "nrif = nreal”

Coppia di soglia Mdx

Tempo di ritardo "Md <Mdx” segnalazione

12 valore limite della coppia
12 valore limite de